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Produits

Le transpalette a conduite autonome J1600, ses logiciels, chargeurs et accessoires,
ainsi que les modalités d'achat.

Chargeurs et accessoires

4 pages

=

Achat et déploiement

6 pages
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Vue d’ensemble

Le J1600 est le premier produit de The Mobile Robot Company (https://info.mobilerobot.co
m/fr-fr/company/about/company-overview/) : un transpalette électrique compact a conduite
autonome doté du Dual Mode, congu pour le transport intérieur de palettes d'un
emplacement au sol & un autre. Vous pouvez le conduire a 'aide du timon (https://info.m
obilerobot.com/fr-fr/documentation/user-guides/manual-operation/) comme un transpalette
électrique classique a conducteur accompagnant, ou l'envoyer en mode autonome
vers des emplacements enregistrés. L'opérateur reste responsable du lancement des
taches et des opérations de manutention nécessitant son jugement (https://info.mobilero
bot.com/fr-fr/documentation/user-guides/operator-manual/) ; le robot prend en charge les
trajets répétitifs et la dépose au sol.
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Caracteéristiques essentielles du produit

Caractéristique

Catégorie de produit

Motorisation

Modes de fonctionnement

Charge utile nominale
maximale

Hauteur maximale de
prise/dépose manuelle

Hauteur de dépose autonome
des palettes

Vitesse maximale

Masse du chariot

Navigation

Champ de protection

Interface

Formation des opérateurs

Déploiement de base

Emplacements enregistrés

Fabrication

The Mobile Robot Company — Knowledge Center

Valeur

Transpalette a conduite autonome (chariot de
manutention de catégorie a faible levée)

Electrique

Manuel et autonome (Dual Mode (https://info.mobilerobot.c

om/fr-fr/products/j1600/dual-mode/))

1600 kg / environ 3500 lb

1600 mm / 63 in

Au niveau du sol

54km/h/15m/s/ 3,4 mph
980 kg

SLAM LiDAR 3D exécuté sur un ordinateur industriel
NVIDIA Jetson

A 360°, avec deux LiDAR de sécurité 2D et des zones
adaptées a la vitesse

IHM multipoint de 15 pouces, avec bouton de
démarrage/reprise et contacteur a clé

Environ 30 minutes

Wi-Fi facultatif ; aucune intégration informatique
obligatoire

Aucune limite imposée par le logiciel

Fabriqué au Danemark
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@ CARACTERISTIQUES PROVISOIRES

Les caractéristiques de janvier 2026 sont provisoires et susceptibles d’'étre
modifiées. Consultez les Caractéristiques techniques (https://info.mobilerobot.com/fr-
fr/products/j1600/technical-specifications/) pour obtenir 'ensemble complet des

Fonctions automatisées

L'opérateur effectue manuellement la prise de la palette et toute manceuvre
nécessitant une appreéciation de la situation. Depuis l'écran tactile (https://info.mobilerobo
t.com/fr-fr/documentation/technical-reference/interface-specifications/), l'opérateur
sélectionne ou crée une tache, confirme le mode autonome (https://info.mobilerobot.com/f
r-fr/documentation/user-guides/autonomous-operation/), puis s'éloigne du J1600. Le J1600
effectue le trajet répétitif et dépose la palette au sol, puis revient & son point de
départ (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/scenarios/deliver-and-return/), Se gare,
s'arréte et attend, ou poursuit vers un autre emplacement enregistré, selon la tache. Le
déroulement complet est décrit dans Fonctionnement (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/pr
oducts/j1600/how-it-works/).

Pourquoi le Dual Mode est essentiel

Le Dual Mode est la caractéristique distinctive du produit. La conduite manuelle
conserve la souplesse (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/results/operational-flexibi
lity/) nécessaire pour décharger des camions, manutentionner des charges instables
ou sensibles (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/use-cases/sensitive-or-unstable-loa
ds/), contourner les zones encombrées et gérer les situations exceptionnelles. Le mode
autonome évite les déplacements a pied répétitifs (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applic
ations/results/reduction-in-manual-walking/) et prend en charge les trajets. Le J1600 se
situe entre les transpalettes électriques classiques a conduite manuelle et les AGV
(véhicules a guidage automatique) (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/concept
s/mobile-robot-terminology/) conventionnels ou les systémes entierement automatisés : il
vise jusqu’a 80 % des gains de productivité (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/re
sults/productivity-improvements/) d'une automatisation compléte, pour une fraction de son
colt et de sa complexité. Consultez Dual Mode (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j
1600/dual-mode/) et Automatisation avec maintien de 'opérateur dans la boucle (https://i
nfo.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/concepts/human-in-the-loop-automation/).
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Principaux avantages

e Jusqu'a 80% de réduction du travail manuel et du temps opérateur pour les
transports répétitifs.

¢ Manutention manuelle familiére et reprise en main immédiate par l'opérateur.

¢ Mise en service et redéploiement rapides par apprentissage et répétition (https://in
fo.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/concepts/teach-and-repeat/).

e Utilisation depuis l'écran tactile sans programmation.

e Aucune modification de l'infrastructure ni Wi-Fi obligatoire (https://info.mobilerobot.co
m/fr-fr/documentation/installation/network-and-wi-fi-requirements/) pour une utilisation
de base.

e Cartographie 3D et évitement des obstacles dans des environnements
changeants.

¢ Architecture de sécurité a plusieurs niveaux (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/safety-c
ompliance/safety-overview/how-j1600-safety-works/) reposant sur des composants
certifiés.

¢ Investissement initial plus faible et rentabilisation plus rapide gu’avec un grand
projet d'automatisation.

* Montée en puissance progressive grace a la recharge automatiqgue (https://info.mobi
lerobot.com/fr-fr/applications/scenarios/automatic-charging/), @ Advanced software (http
s://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/software/advanced-software/), @ VDA 5050 (https://
info.mobilerobot.com/fr-fr/products/software/vda-5050/), aux API et a la gestion de flotte
(https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/technical-integration/fleet-manager-guid

e/).

Pour plus de détails, consultez Fonctionnalités et avantages (https://info.mobilerobot.com/
fr-fr/products/j1600/features-and-benefits/).

Distinctions

Le J1600 a remporté le prix dans la catégorie IFOY AWARD 2026 Industrial Truck of
the Year (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/newsroom/awards/ifoy-award-2026/). Le résultat a
été annonceé le 26 juin 2026 aprés la cérémonie organisée a Stuttgart. Avant cette
victoire, il avait été sélectionné parmi les finalistes le 29 janvier 2026, avait réussi les
trois phases de l'audit IFOY au TEST CAMP INTRALOGISTICS (https://info.mobilerobot.com/
fr-fr/newsroom/events/test-camp/) de Dortmund et avait recu le Best in Intralogistics
Certificate (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/newsroom/awards/best-in-intralogistics/) le 16
avril 2026. L'évaluation scientifique Innovation Check (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/ne
wsroom/awards/ifoy-innovation-check/) a attribué la note ++ (trés bien) a la fonctionnalité
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et a la mise en ceuvre, et la note + (bien) au caractére novateur, au bénéfice client et a
la pertinence pour le marché.

Jalons du lancement

Date Jalon
20 octobre 2025 Lancement commercial
2 décembre 2025 Ouverture des précommandes
Janvier 2026 Lancement du J1600 en tant que premier produit de l'entreprise
T2 2026 Période d’expédition prévue

Il s'agit de guatre jalons distincts (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/company/history/product-1
aunch-timeline/), et non d’'un seul événement.

Disponibilité

Le J1600 est disponible dans le monde entier (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/partners/be
come-a-partner/country-availability/), notamment aux Etats-Unis, au Canada, en Australie
et en Chine. En juin 2026, l'entreprise avait noué des partenariats de distribution dans
huit pays (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/company/history/growth-and-international-expansio
n/). Les prix catalogue sont publics et les demandes des clients sont prises en charge
par le réseau de partenaires. Consultez Tarifs et retour sur investissement (https://info.
mobilerobot.com/fr-fr/products/ji600/pricing-and-roi/) et 'espace partenaires (https://info.mobi
lerobot.com/fr-fr/category/partners/).

Pour aller plus loin

¢ Fonctionnement (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/ji600/how-it-works/) —
configuration, emplacements enregistrés et déroulement d’une livraison.

o Caractéristiques techniques (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/ji600/technical-
specifications/) — tableau de données de référence.

e Vue d’ensemble de la sécurité (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/ji600/safety-o
verview/) — architecture de sécurité a plusieurs niveaux et normes applicables.

The Mobile Robot Company — Knowledge Center 6/92


https://info.mobilerobot.com/fr-fr/company/history/product-launch-timeline/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/company/history/product-launch-timeline/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/partners/become-a-partner/country-availability/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/partners/become-a-partner/country-availability/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/company/history/growth-and-international-expansion/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/company/history/growth-and-international-expansion/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/company/history/growth-and-international-expansion/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/pricing-and-roi/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/pricing-and-roi/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/category/partners/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/category/partners/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/how-it-works/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/technical-specifications/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/technical-specifications/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/safety-overview/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/safety-overview/

e Logiciels et intégrations (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/software-and-i
ntegrations/) — Standard software et Advanced software, VDA 5050 et API.

¢ Applications (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/applications/) — cas
d'utilisation et environnements cibles.

¢ Foire aux questions (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/support/faq/product-and-capabilitie
s/) — réponses rapides sur les capacités du produit.
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Fonctionnement

Le fonctionnement de base du J1600 consiste a cartographier le site en circulant,
enregistrer les destinations, prendre les palettes en mode manuel et les livrer de
facon autonome. Cette page présente la premiere mise en service, le processus de
livraison, les schémas de taches (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/user-guide
s/task-management/) disponibles et les contraintes applicables en mode autonome.

Premiere mise en service

1. Mettez le J1600 sous tension et suivez le tutoriel affiché a 'écran.

2. Utilisez le timon pour circuler manuellement dans le site (https://info.mobilerobot.com/
fr-fr/documentation/getting-started/creating-the-first-map/). Le robot acquiert et
actualise en continu sa représentation de l'environnement.

3. Conduisez le J1600 jusqgu’a chaque point de dépose au sol souhaité pour le mode
autonome.

4. Appuyez sur Enregistrer 'emplacement, nommez le point, puis répétez
l'opération pour toutes les destinations requises.

Le logiciel ne limite pas le nombre d’emplacements enregistrés ; la limite pratique
dépend de l'espace au sol disponible. Le robot établit sa carte a l'aide du SLAM LiDAR
3D (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/navigation-and-obstacle-avoidance/) :
aucune voie fixe, aucun fil de guidage, aucun réflecteur et aucune modification du
batiment ne sont nécessaires.

La formation (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/getting-started/operator-trainin
g/) d’'un opérateur sachant déja conduire un transpalette électrique dure environ 30
minutes, et un déploiement type prend de quelques heures a une journée (https://info.mo
bilerobot.com/fr-fr/applications/results/faster-deployment/) selon son périmeétre (https://info.mo

bilerobot.com/fr-fr/applications/planning/deployment-scope-examples/).

Effectuer une livraison

1. En mode manuel, prenez en charge une palette ou un support de charge
compatible (voir Compatibilité des palettes et des charges (https://info.mobilerobot.co
m/fr-fr/products/j1600/pallet-and-load-compatibility/)).
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2. Ouvrez l'écran de création d'une tache sur l'écran tactile.
3. Sélectionnez le type de tache et 'emplacement de dépose enregistré.

4. Sélectionnez 'action suivante : revenir au point de départ, rejoindre un autre point
ou un emplacement de stationnement, ou S'arréter et attendre.

5. Lancez la tache.

6. Le robot demande l'activation du mode automatique ; confirmez a l'aide de la
commande physique de démarrage.

7. L'interface vous demande de vous éloigner.

8. Le J1600 se déplace de fagon autonome (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentati
on/user-guides/autonomous-operation/), évite les obstacles, dépose la palette au sol et
exécute 'action sélectionnée apreés la livraison.

Schémas de taches

¢ Boomerand (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/scenarios/deliver-and-ret
urn/) : livrer a une destination, puis revenir au point de départ ou auprées de
'opérateur.

¢ Simple ABC (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/scenarios/a-to-b-to-c-tra
nsport/) : livrer de A a B, puis rejoindre C.

¢ Come to me (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/scenarios/come-to-me/) :
appeler le robot a un emplacement depuis une application mobile ou une interface
Web — une fonction d’automatisation avancée.

¢ Drop and wait (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/scenarios/deliver-and-
wait/) : livrer et déposer la palette, puis rester a destination.

¢ Deliver and park (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/scenarios/deliver-an
d-park/) : terminer la dépose, puis rejoindre un emplacement de stationnement
défini.

¢ Multi-point to multi-point (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/use-case
s/multi-point-pallet-transport/) : combiner des points enregistrés pour le cross-
docking (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/use-cases/cross-docking/) et
l'adaptation des flux.

La tache la plus courante associe prise manuelle de la palette et livraison autonome (h
ttps://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/scenarios/manual-pickup-and-autonomous-delivery/),
dépose au sol et retour au point de départ. Le trajet peut mesurer quelques metres ou
plus de 100 metres : le principe reste le méme.
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Modéle d’emplacements

Les emplacements sont créés en conduisant jusqu’a un point, puis en appuyant sur
Enregistrer 'emplacement (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/getting-started/
saving-the-first-location/). Les points enregistrés peuvent étre librement recombinés :
VOus n'avez pas besoin de montrer au robot toutes les variantes possibles entre A et B.
L'ajout d'un nouveau point de dépose (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/instal
lation/mapping-and-drop-point-setup/) ne prend que quelques minutes.

Controle et maitrise des taches

Les taches sont toujours lancées par une personne (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/docu
mentation/user-guides/operator-manual/), et la prise des palettes s’effectue toujours en
mode manuel. Vous pouvez reprendre immeédiatement la main a tout moment en
saisissant ou en déplacgant le timon, ou en utilisant les commandes d'arrét et de
reprise en main. Un sélecteur a clé a trois positions (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/safet
y-compliance/safety-functions/mode-selection/) permet de sélectionner l'arrét, le mode
manuel uniguement ou le mode automatique. Les feux blancs signalent le mode
manuel ; les feux bleus au sol matérialisent la zone de protection en mode
automatique. Le transfert de commande entre les modes est décrit en détail sur la
page Dual Mode (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/ji600/dual-mode/).

Contraintes en mode autonome

e La prise des palettes s’effectue toujours en mode manuel.

e En mode automatique, les palettes sont déposées au sol ; la hauteur de levage
pouvant atteindre 1600 mm est une fonction disponible uniquement en mode
manuel (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/user-guides/manual-operation/).

* Le mode autonome exige des sols plats : la capacité de franchissement de pente
en mode automatique est de O %.

e Les charges doivent respecter le gabarit indiqué sur la page Compatibilité des
palettes et des charges (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/ji600/pallet-and-load
-compatibility/), et le site doit satisfaire aux exigences relatives a l'environnement
d’exploitation (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/operating-environment/).
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Démonstration pratique

Lors du TEST CAMP INTRALOGISTICS 2026 (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/newsroom/ev
ents/test-camp/), un utilisateur qui conduisait le J1600 pour la premiére fois, mais avait
déja utilisé des transpalettes électriques (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/cust
omer-stories/video-case-stories/), l'a conduit en mode manuel, a enregistré un
emplacement, créé une tache de dépose avec retour, confirmé le mode automatique,
puis observé le robot contourner des personnes en utilisant sa carte 3D de
'environnement. Lors d’'une autre démonstration, un emplacement nommeé « Pallet Bay
1» a été créé et le robot a regu 'ordre de déposer la palette puis d’attendre. Les
démonstrations pratiques (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buying-and-deployment/
request-a-demonstration/) permettent généralement a un visiteur découvrant le J1600 de
lancer une tache autonome en environ 15 minutes.

Pages associées

e Dual Mode (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/dual-mode/) — la répartition
entre les modes manuel et autonome et le transfert de commande.

* Navigation et évitement des obstacles (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j160
O/navigation-and-obstacle-avoidance/) — le fonctionnement de la cartographie et du

calcul d'itinéraire.

¢ | ogiciels et intégrations (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/software-and-i
ntegrations/) — les fonctionnalités des logiciels Standard et Advanced.

e Automatisation avec intervention humaine (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/document
ation/concepts/human-in-the-loop-automation/) — les principes qui sous-tendent les
taches lancées par l'opérateur.
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Dual Mode

Le Dual Mode signifie que le J1600 (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/overvie
w/) réunit deux modes de fonctionnement sur un méme véhicule. Il constitue la
principale caractéristique distinctive du produit et le place dans une catégorie
intermédiaire entre les transpalettes électriques manuels et les AGV (véhicules a
guidage automatique) (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/concepts/mobile-robot-
terminology/) conventionnels ou les systémes entierement automatisés.

Les deux modes

¢ Mode manuel : une personne commande les déplacements au timon ainsi que les
fonctions de levage, comme avec un transpalette électrique classique. Le
fonctionnement manuel (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/user-guides/ma
nual-operation/) permet les prises de palettes exigeant de la précision, la
manutention jusqu’a 1,6 m, les approches difficiles, la manutention de charges
sensibles ou instables (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/use-cases/sensitive-
or-unstable-loads/) et la gestion des situations exceptionnelles (https://info.mobilerobo
t.com/fr-fr/applications/scenarios/handling-exceptions-and-irregular-loads/).

* Mode automatique : une fois que l'opérateur a sélectionné une destination
enregistrée et confirmeé le changement de mode (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/saf
ety-compliance/safety-overview/manual-and-autonomous-mode-safety/), le véhicule se

déplace de maniére autonome (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/user-gui
des/autonomous-operation/), dépose la palette au sol, puis effectue l'action
configurée : retour, stationnement ou attente.

Transfert de commande entre les modes

L'opérateur lance une tache automatique depuis l'interface des taches et a l'aide du
bouton physique de démarrage/reprise. Le robot demande une confirmation et indique
a la personne de s’écarter avant de démarrer. L’'opérateur peut reprendre la commande
manuelle a tout moment a l'aide du timon et des commandes de sécurité :

¢ |les contacteurs de position du timon (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/safety-complianc
e/safety-functions/tiller-detection/) commandent 'arrét d'urgence et la commande
manuelle ;
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e saisir ou déplacer le timon permet une reprise immédiate de la commande
manuelle (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/safety-compliance/safety-overview/emergency-

stops-and-manual-takeover/) ;

e un sélecteur a clé a trois positions (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/safety-compliance/
safety-functions/mode-selection/) permet de sélectionner la mise hors tension, le
mode manuel uniguement ou le mode automatique.

Des feux blancs indiquent le mode manuel. Des feux bleus projetés au sol
matérialisent la zone de protection en mode automatique.

Niveaux de fonctionnalités

Niveau Fonctionnalités
Fonctions Prise et dépose de palettes jusqu’a 1,6 m ; commande manuelle
manuelles compléte au timon

Démarrage des taches automatiques a l'écran ; enregistrement
Automatisation d’emplacements ; dépose de palettes au sol ; déplacement autonome
de base vers les emplacements enregistrés ; retour vers l'opérateur ;
déplacement vers la zone de stationnement

Automatisation Come-to-me ; recharge automatique ; gestionnaire de flotte VDA 5050
avancee ; intégrations par API

Ces niveaux de fonctionnalités sont indépendants des progiciels Standard et
Advanced. Voir Logiciels et intégrations (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/so
ftware-and-integrations/).

Pourquoi utiliser le Dual Mode

L’automatisation compléte peut devenir colteuse et rigide lorsque la derniére partie
d’'une tache, qui exige du discernement, nécessite une intégration au systéme de
gestion d’entrepot (WMS) et au systéme de gestion de flotte (https://info.mobilerobot.com/
fr-fr/applications/results/lower-integration-complexity/), des données précises sur la charge
et des processus strictement controlés. Le Dual Mode laisse ces décisions a une
personne et automatise les longs trajets. L'objectif est d'atteindre environ 80 %
d’automatisation plutdét que 100 % (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/results/prod
uctivity-improvements/), avec davantage de flexibilité (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applic
ations/results/operational-flexibility/) et un investissement initial réduit.
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Le discernement humain reste indispensable dans des situations telles que les
palettes endommageées, les charges instables ou présentant un centre de gravité
élevé, le film étirable qui s’accroche, les palettes mal positionnées, les plaques de quai
a forte pente, les zones de circulation encombreées et les changements urgents de
priorité. En mode automatique, la pente admissible est de 0°, ce qui confirme le réle du
mode manuel sur les pentes et les plaques de quai. Ce principe est expliqué dans
L'automatisation avec intervention humaine (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentatio

n/concepts/human-in-the-loop-automation/).

En pratique, 'opérateur s’appuie sur son discernement pour manutentionner
manuellement les charges sensibles ou instables, comme les flts, et effectuer les
mancoeuvres en espace restreint. Il confie ensuite au mode automatique la partie
longue du transport.

Pages connexes

¢ Fonctionnement (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/ji1600/how-it-works/) — cycle
complet de configuration et d'acheminement.

e Présentation de la sécurité (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/safety-over
view/) — sélection du mode, reprise de commande et architecture de sécurité
multicouche.

¢ Fonctionnalités et avantages (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/features-
and-benefits/) — apports du Dual Mode en exploitation.
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Fonctionnalités et avantages

Cette page présente les principes de conception, les principales fonctionnalités et les
avantages opérationnels du J1600. Pour les données techniques correspondantes,
consultez les caracteéristiques techniques (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/
technical-specifications/). Pour l'analyse économique, consultez Tarification et retour sur
investissement (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/pricing-and-roi/).

Principes de conception

1. Maitrise par Uopérateur : 'opérateur lance le travail et décide quand la machine
peut passer en mode autonome (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/user-g

uides/autonomous-operation/).

2. Automatisation des déplacements a pied : l'objectif principal est d’automatiser
les transports répétitifs, et non chaque détail de la manutention des palettes.

3. Outil familier : le timon et la conduite en mode manuel sont similaires a ceux d'un
transpalette électrique conventionnel.

4. Prise en main facile : la formation (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/get
ting-started/operator-training/) dure environ 30 minutes. L'utilisation standard ne
nécessite ni Wi-Fi obligatoire (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/installatio
n/network-and-wi-fi-requirements/) ni projet d'intégration systéme.

5. Adaptation flexible (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/results/operation
al-flexibility/) : les opérateurs ajoutent des emplacements en y conduisant le
J1600 puis en les enregistrant, sans faire appel a un spécialiste de
l'automatisation.

6. Evolution progressive : Advanced software, VDA 5050 (https://info.mobilerobot.com/
fr-fr/products/software/vda-5050/), les API, la recharge automatique et la gestion de
flotte restent disponibles en cas de besoin.

7. Rentabilité adaptée aux petites structures : le produit cible les petites et
moyennes entreprises fonctionnant en une seule équipe et employant un a cing
caristes sur transpalette (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/company/about/markets-we-s
erve/).
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Principales fonctionnalités

¢ Dual Mode (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/dual-mode/) : conduite
manuelle comme un transpalette et déplacement autonome lancé par 'opérateur
dans un méme engin, avec reprise en main immédiate par le timon.

e Apprentissage et répétition (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/conc
epts/teach-and-repeat/) : conduisez une fois jusqu’a un point, appuyez sur
Enregistrer 'emplacement, puis réutilisez cet emplacement dans n'importe quelle
tache. Le logiciel ne limite pas le nombre d’emplacements enregistrés.

* Utilisation sans code sur écran tactile : les taches sont créées et lancées
depuis une interface tactile multipoint de 15 pouces (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/
documentation/technical-reference/interface-specifications/), sans aucune
programmation.

e Navigation 3D LiDAR SLAM (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/navig
ation-and-obstacle-avoidance/) : cartographie et évitement des obstacles sur un
ordinateur industriel NVIDIA Jetson, sans rails, cables, réflecteurs ni modification
du batiment.

o Sécurité multicouche (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/safety-over
view/) : un champ de protection a 360°, deux LiDAR de sécurité 2D, des zones de
sécurité adaptées a la vitesse (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/safety-compliance/safet
y-functions/safety-field-adjustment/) et des composants certifiés.

* Mise en service immédiate : prét a 'emploi dés la livraison. Le Wi-Fi est
facultatif et l'utilisation de base ne nécessite aucune intégration obligatoire avec
un WMS, un gestionnaire de flotte ou le systéme informatique (https://info.mobilerobo
t.com/fr-fr/applications/results/lower-integration-complexity/).

e Capaciteé de charge de 1600 kg, levée a 1,6 m en mode manuel : transporte
jusqu’'a 1600 kg et préléve ou dépose des palettes en mode manuel (https://info.mo
bilerobot.com/fr-fr/documentation/user-guides/manual-operation/) jusqu’a 1600 mm. En
mode autonome, la dépose s'effectue au niveau du sol.

¢ Recharge manuelle et automatique (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/ji
600/chargers-and-accessories/) : recharge par branchement comme un transpalette
classique, ou recharge d’opportunité en option avec connexion automatique a la
station.

 Evolution progressive : VDA 5050, REST API (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/docum
entation/technical-integration/rest-api-documentation/), Fleet Manager (https://info.mobiler
obot.com/fr-fr/products/software/fleet-manager/) et planification avancée des taches
avec Advanced software (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/software-and-i

ntegrations/).
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Avantages opérationnels

e Jusqu'a 80 % de réduction du travail manuel et du temps opérateur consacré aux
transports répétitifs (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/results/productivity-im
provements/). Cette réduction concerne les déplacements ciblés dans les
opérations de manutention de palettes. Elle ne représente pas une amélioration de
80 % de tous les processus de l'entrep6t.

¢ Manutention manuelle familiére et reprise en main immédiate, afin que les aléas (h
ttps://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/scenarios/handling-exceptions-and-irregular-loa
ds/) n'interrompent jamais le flux.

e Configuration et redéploiement rapides par apprentissage et répétition. Une
configuration type prend quelques heures ou une journée.

¢ Aucune modification de l'infrastructure ni aucun Wi-Fi obligatoire pour l'utilisation
de base.

¢ Navigation fiable dans des environnements évolutifs grace a la cartographie 3D.
e Colt d'entrée plus faible et délai de rentabilisation plus court qu'un grand projet
d'automatisation.

e Déploiement dans des sites existants (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/us
e-cases/brownfield-automation/) sans revoir les flux de travail.

Avantages au-dela des économies de main-d’ceuvre

e Réduction des accidents du travail et des blessures (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/
applications/results/safety-improvements/), ainsi que des dommages aux produits, par
rapport a la manutention manuelle.

¢ Meilleure satisfaction des employés grace a la suppression des déplacements a
pied répétitifs (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/results/reduction-in-manual-

walking/).

e Amélioration du suivi et du controle des stocks dans le cadre d’'un processus
automatiseé.

¢ Flux de matiéres et débit plus réguliers.

e Utilisation plus productive de la main-d’ceuvre qualifiée (https://info.mobilerobot.com/

fr-fr/applications/results/labor-reallocation/) et réponse plus facile aux pénuries de
personnel.

¢ Moins de risques liés a la mise en ceuvre et aux changements qu'avec une
automatisation intégrale rigide.
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Pourquoi 'opérateur reste dans la boucle

Les entrepOts sont des environnements complexes, dynamiques et imprévisibles. Dix
situations courantes justifient de maintenir 'opérateur dans la boucle : repérer les
palettes endommagées, évaluer la stabilité des charges, éviter que le film étirable
s'accroche, retrouver les palettes mal placées, détecter les marchandises
endommageées, franchir les rampes de quai fortement inclinées, circuler dans des
zones encombreées, répondre aux urgences, apprendre des itinéraires sur place et
éviter les contraintes d'une automatisation intégrale. Ces exemples expliquent la
logique de conception du Dual Mode (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/dual-
mode/). L'argumentaire complet figure sur la page Automatisation avec opérateur dans
la boucle (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/concepts/human-in-the-loop-automat

ion/).

Reconnaissance du concept

Le jury de U'IEQY 2026 (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/newsroom/awards/ifoy-award-2026/)
a distingué le J1600 pour sa nouvelle catégorie de produits située entre les
transpalettes manuels et les véhicules autoguidés (AGV) (https://info.mobilerobot.com/fr-f
r/documentation/concepts/mobile-robot-terminology/) classiques, sa facilité de mise en
ceuvre, son utilisation intuitive, sa navigation 3D LiDAR SLAM avec sécurité
multicouche, sa reprise en main immédiate par l'opérateur et son adéquation aux PME
et aux sites fonctionnant en une seule équipe. Consultez la Présentation (https://info.mo
bilerobot.com/fr-fr/products/j1600/overview/) pour connaitre tous les détails de cette
distinction.
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Applications

Le J1600 (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/ji600/overview/) est congu pour les flux
horizontaux de palettes en intérieur : réception des marchandises (https://info.mobilerobo
t.com/fr-fr/applications/industries/goods-receiving/), stockage, approvisionnement de la
production, mise en zone de transit, cross-docking_(https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applic
ations/use-cases/cross-docking/) et expédition (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/in
dustries/shipping-and-dispatch/). Cette page présente les cas d’'usage éprouves, les
environnements ciblés et les situations dans lesquelles le produit est mal adapté ou
utilisable sous certaines conditions.

Cas d’usage des flux de manutention

¢ Réception des marchandises (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/use-c
ases/inbound-receiving/) : déchargez manuellement un camion, puis confiez au
J1600 l'acheminement autonome de la palette vers le controle a réception ou la
zone de stockage.

e Approvisionnement de la production (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/application
s/use-cases/production-supply/) : un opérateur prépare ou préléve une palette ; le
J1600 livre a la demande les matieres ou les composants a la ligne de production.

¢ Cross-docking : acheminez des palettes entre plusieurs origines et destinations
sans créer de tache dédiée pour chaque couple origine-destination ; les
emplacements enregistrés peuvent étre combinés librement.

o Stockage temporaire (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/use-cases/tem
porary-storage/) : créez et utilisez des emplacements de stockage temporaires
lorsque les besoins évoluent.

* Nouveaux emplacements de palettes : ajoutez un emplacement en quelques
minutes en vous y rendant une fois, puis en l'enregistrant.

* De laréception au stockage, puis de la production a U'expédition (https://info.m
obilerobot.com/fr-fr/applications/use-cases/production-to-shipping-transport/) :
automatisez les longs trajets reliant les zones standard de l'entrepoét.

e Gestion des zones tampons et de transit (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applic
ations/use-cases/buffer-and-staging-management/) : assurez le transport entre les
lignes, les zones de transit et les zones de stockage.

o Automatisation d’ilots de travail locaux (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applic
ations/use-cases/local-work-cell-automation/) : prenez en charge des flux
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indépendants au sein d’'un site plus vaste lorsqu’un projet portant sur une flotte
compléte serait excessif.

o Activités sur site existant (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/use-case
s/brownfield-automation/) : adaptez-vous aux changements d'implantation et aux
obstacles sans infrastructure fixe — voir Navigation et évitement d'obstacles (http
s://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/navigation-and-obstacle-avoidance/).

e Charges sensibles ou instables (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/use
-cases/sensitive-or-unstable-loads/) : faites appel a 'appréciation de 'opérateur
pour la prise de palette et les manceuvres de précision, puis utilisez la conduite
autonome pour le long trajet.

o Cages et supports de charge a base ouverte (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/a
pplications/use-cases/open-cages-and-alternative-load-carriers/) : transportez
d’autres supports de charge compatibles que les palettes Europe EPAL, dans les
limites indiquées a la page Compatibilité des palettes et des charges (https://info.m
obilerobot.com/fr-fr/products/j1600/pallet-and-load-compatibility/).

Environnements ciblés

Industrie manufacturiére (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/industries/manufacturi
ng/) et logistique interne de production (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/industr
ies/internal-production-logistics/), entreposage (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/in
dustries/warehousing/) et réception des marchandises, prestataires logistiques (https://inf
o.mobilerobot.com/fr-fr/applications/industries/third-party-logistics/), traitement des
commandes du commerce électronique (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/indust
ries/e-commerce-and-fulfillment/), et distribution de produits alimentaires et de PGC
(produits de grande consommation) (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/industrie

s/grocery-and-fmcg/).

La cible principale (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/company/about/markets-we-serve/) est
constituée des petites et moyennes entreprises fonctionnant avec une seule équipe et
un a cing opérateurs de transpalette, c’'est-a-dire des sites qui ne peuvent pas justifier
économiquement un grand projet d’automatisation. Elle comprend également les
grands sites comportant de nombreux petits flux locaux ou des ilots de travail trop
changeants pour un projet de flotte conventionnel.

Problématiques clients traitées

e Déplacements a pied répétitifs des opérateurs (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/appli
cations/results/reduction-in-manual-walking/) et transports sans valeur ajoutée.
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e Pénurie de main-d’'ceuvre et forte dépendance a la main-d’ceuvre (https://info.mobile
robot.com/fr-fr/applications/results/labor-reallocation/).

e Manutention manuelle dangereuse ou fatigante.

e Codlts et contraintes d'intégration élevés pour une automatisation compléte.

¢ Rigidité des processus et lenteur de la reconfiguration.

¢ |Implantations variables, stockage temporaire et évolution de la combinaison des
références.

¢ Besoin d'un retour sur investissement rapide et mesurable, sans refonte de
linfrastructure.

Applications inadaptées ou adaptées sous conditions
Le J1600 présente des limites d'utilisation strictes :

¢ La conduite automatique est limitée aux environnements intérieurs sur sol plan ; la
pente franchissable en mode automatique est de O %.

e La dépose automatique des palettes s’effectue au niveau du sol ; le levage jusqu’a
1,6 m est uniquement possible en mode manuel.

e ['utilisation est limitée a une plage de température de 5-40 °C et a un indice de
protection IP21.

e Les charges doivent étre placées sur un support a base ouverte et respecter un
gabarit maximal de 1250 x 1250 mm.

Les rampes de quai fortement inclinées, les pentes, les portions de trajet en extérieur
et la dépose autonome en hauteur doivent rester des opérations manuelles ou ne sont
pas prises en charge. Consultez les pages Environnement d'utilisation (https://info.mobile
robot.com/fr-fr/products/j1600/operating-environment/) et Compatibilité des palettes et des
charges (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/ji600/pallet-and-load-compatibility/) avant
de planifier un déploiement. Consultez également la section Applications (https://info.m
obilerobot.com/fr-fr/category/applications/) pour obtenir des recommandations propres a
chaque secteur.

Evaluation de I’ladéquation

Les clients potentiels peuvent bénéficier d'une démonstration pratique de 30 a 60

minutes (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buying-and-deployment/request-a-demonstr
ation/), d’'un essai payant de deux semaines (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buyi
ng-and-deployment/two-week-trial/) ou d’'une preuve de concept (https://info.mobilerobot.com/

The Mobile Robot Company — Knowledge Center 21/92


https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/results/labor-reallocation/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/results/labor-reallocation/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/operating-environment/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/operating-environment/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/pallet-and-load-compatibility/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/pallet-and-load-compatibility/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/category/applications/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/category/applications/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buying-and-deployment/request-a-demonstration/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buying-and-deployment/request-a-demonstration/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buying-and-deployment/request-a-demonstration/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buying-and-deployment/two-week-trial/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buying-and-deployment/two-week-trial/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/planning/proof-of-concept-planning/

fr-fr/applications/planning/proof-of-concept-planning/) sur leur propre site de production.
Des essais sont également possibles dans 'espace de démonstration et d’essai de
U'entreprise a Copenhague (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/company/locations/test-and-dem
onstration-facility/). Consultez la page Tarifs et retour sur investissement (https://info.mobil
erobot.com/fr-fr/products/j1600/pricing-and-roi/) pour connaitre le tarif de l'essai et la
section Assistance (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/category/support/) pour découvrir les
différentes options d'évaluation.
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Caracteéristiques techniques

Voici le récapitulatif de référence des caractéristiques du J1600 (https://info.mobilerobot.
com/fr-fr/products/ji600/overview/). Les tableaux détaillés des dimensions, des
performances et de la batterie figurent dans Dimensions et performances (https://info.m
obilerobot.com/fr-fr/products/j1600/dimensions-and-performance/) ; les limites de charge
figurent dans Compatibilité des palettes et des charges (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/
products/j1600/pallet-and-load-compatibility/) ; les exigences relatives au site figurent dans
Environnement d’exploitation (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/operating-envi
ronment/).

(i) CARACTERISTIQUES PRELIMINAIRES

Ces caractéristiques de janvier 2026 sont préliminaires et susceptibles d'étre
modifiées. Utilisez la documentation produit a jour pour toute décision de
déploiement.
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Caractéristiques principales

Parametre

Motorisation

Capacité de charge nominale

Hauteur maximale de prise/dépose

manuelle d’'une palette

Hauteur de dépose automatique d’une

palette

Vitesse maximale

Poids de l'engin

Dimensions de l'engin

Rayon de braquage

Navigation

Calculateur

Interface

Batterie

Indice de protection

Température de fonctionnement

Pente franchissable en mode
automatique

Connectivité de base

Intégration avancée

The Mobile Robot Company — Knowledge Center

Valeur

Electrique

1600 kg / environ 3500 lb

1600 mm / 63 in

Au niveau du sol

54km/h/15m/s/ 3,4 mph

980 kg

1893 x 850 x 2060 mm, fourches abaissées
1501 mm

3D LiDAR SLAM

Ordinateur industriel pour U'lIA NVIDIA Jetson
IHM multitactile de 15 pouces

Batterie lithium-fer-phosphate (LiFeP0O4) de
24V, 200 Ah

P21

5-40°C / 41-104 °F
0°/0%

Wi-Fi en option

VDA 5050, REST API, Fleet Manager,
planification avancée des taches

24192



Composants matériels et du systeme de commande
Motorisation et chéssis :

e Moteur de traction CA (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/technical-referenc

e/electrical-specifications/), 1,5 kW
e Moteur de levage, 2,2 kW

o Batterie lithium-fer-phosphate de 24 V, 200 Ah (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/docu
mentation/technical-reference/battery-specifications/)

¢ Roues en polyuréthane ; galets porteurs de 70 mm de largeur x 80 mm de
diametre (2,8 x 3,11in) ; roue motrice de 75 mm de largeur x 230 mm de diamétre (3
x 9in)

¢ Indice de protection IP21
Systéme de commande :

e LiDAR 3D pour la détection des obstacles et la navigation
e Caméra RVB avec IA
e PC industriel NVIDIA Jetson

e Ecran IHM multitactile de 15 pouces (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/te
chnical-reference/interface-specifications/)

¢ Timon de transpalette pour la conduite manuelle

e Feux de signalisation au sol pour le mode automatique

e Sélecteur a clé avec positions hors tension, mode manuel uniquement et mode
automatique

¢ Bouton a LED de démarrage/reprise pour 'exécution automatique des taches

e Capteur de hauteur de levage

e Haut-parleur

Les composants visibles de l'extérieur comprennent le LiDAR de navigation 3D, la
caméra RVB avec IA, 'IHM multitactile, 'arrét d’'urgence, le bouton de
démarrage/reprise, le sélecteur a clé, le timon, l'interface de recharge automatique
ainsi que les LiDAR de sécurité avant et arriere. Les composants de sécurité certifiés
sont répertoriés dans la Présentation de la sécurité (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/prod
ucts/j1600/safety-overview/).
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Interprétation des valeurs

¢ Lelevage a 1,6 m (1600 mm) est disponible uniquement en mode manuel. La
dépose de palettes en mode automatique est spécifiée au niveau du sol.

e Lavitesse maximale est exactement de 5,4 km/h ; 5 km/h est une valeur
arrondie.

¢ L’encombrement maximal d'une palette est exactement de 1250 mm / 49 in par
coOté, parfois arrondi a 1,2 m / 48 in — voir Compatibilité des palettes et des
charges (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/pallet-and-load-compatibility/).

Pages connexes

e Dimensions et performances (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/ji600/dimension
s-and-performance/) — tableaux complets des dimensions, des déplacements et de
la batterie.

¢ Navigation et évitement des obstacles (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/ji60
0/navigation-and-obstacle-avoidance/) — description détaillée du systeme de
navigation autonome.

e Chargeurs et accessoires (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/chargers-and-
accessories/) — options et puissances de recharge.

e Glossaire (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/concepts/glossary/) —
définitions de termes tels que SLAM, IHM et VDA 5050.
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Dimensions et performances

Cette page présente toutes les données du J1600 relatives aux dimensions, au
déplacement et a la batterie. Les caractéristiques principales et les composants
matériels figurent dans les Caractéristiques techniques (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/

products/j1600/technical-specifications/).

(i) CARACTERISTIQUES PRELIMINAIRES

Ces caractéristiques de janvier 2026 sont préliminaires et susceptibles d'étre
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Dimensions

Parametre

Longueur du chariot
Largeur du chariot
Hauteur du chariot, fourches abaissées

Hauteur du chariot, fourches a la hauteur
maximale

Hauteur des fourches, position la plus haute
Hauteur des fourches, position la plus basse
Longueur des fourches

Largeur d'une fourche

Epaisseur des fourches

Largeur hors tout des fourches

Ecartement intérieur des fourches

Garde au sol

Hauteur de la poignée du timon, timon vertical

Empattement

Rayon de braquage

Le chariot pése 980 kg.
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Unités
métriques

1893 mm

850 mm

2060 mm

2350 mm

1600 mm

90 mm

1150 mm

180 mm

60 mm

680 mm

320 mm

30 mm

1234 mm

1106 mm

1501 mm

Unités
impériales

75in

33in

81in

93in

63in

3,5in

45in

7in

2,4 1in

27in

13in

1,2in

49in

44 in

59in
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Performances de déplacement et de levage

Parametre

Charge nominale

Vitesse maximale

Vitesse de levage des fourches, a vide
Vitesse de levage des fourches, a pleine charge
Vitesse d’abaissement des fourches, a vide

Vitesse d’abaissement des fourches, a pleine
charge

Hauteur de dépose automatique d’'une palette

Hauteur de prise manuelle d'une palette

Hauteur de dépose manuelle d’'une palette

Unités
meétriques

1600 kg

5,4 km/h
(1,5 m/s)

0,10 m/s
0,08 m/s

0,08 m/s

0,12 m/s

Niveau du sol

Jusqu'a
1600 mm

Jusqgu'a
1600 mm

Unités
impériales

environ 3500 lb

3,4 mph

0,33 ft/s
0,26 ft/s

0,26 ft/s

0,39 ft/s

Niveau du sol

Jusqu'a 63 in

Jusqu'a 63 in

Les hauteurs de prise et de dépose jusqu’a 1600 mm font partie des possibilités du
mode manuel (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/user-guides/manual-operation/).

En mode automatique, la dépose s’effectue toujours au niveau du sol. La pente
franchissable et les exigences relatives au sol sont indiquées dans les Conditions
d'utilisation (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/operating-environment/).
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Batterie et alimentation

Parametre Valeur

Batterie 24V, 200 Ah

Composition chimique Lithium-fer-phosphate (LiFePO4)

Moteur de traction CA, 1,5 kW

Moteur de levage 2,2 kW

Décharge en déplacement a pleine charge environ 13 % par heure

Décharge en déplacement a vide environ 12 % par heure

Décharge en veille environ 2 % par heure

Vitesse de recharge environ 47 points de pourcentage par heure
Autonomie

L'autonomie dépasse huit heures pour un cycle d'utilisation type. Les taux de
décharge (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/technical-reference/battery-specifica
tions/) indiqués correspondent a environ 7,7 heures de déplacement continu a pleine
charge ou a 8,3 heures a vide, avant prise en compte des périodes de veille, du levage,
du cycle d'utilisation, de la réserve de la batterie et des conditions d’exploitation. Ces
valeurs calculées sont déduites des taux de décharge et ne constituent pas des
autonomies garanties.

Les options de recharge — branchement manuel et recharge d’opportunité
automatique — sont décrites dans la page Chargeurs et accessoires (https://info.mobilero
bot.com/fr-fr/products/j1600/chargers-and-accessories/).
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Compatibilité des palettes et des charges

Le support de charge doit avoir une base ouverte sans plancher inférieur afin de
permettre 'engagement des fourches. Sous réserve de cette exigence et du respect du
gabarit ci-dessous, le J1600 peut manipuler une grande variété de palettes et de

supports de charge.

Gabarit de charge

Parameétre
Longueur maximale de la
palette/charge, débord
compris
Largeur maximale de la
palette/charge, débord

compris

Hauteur maximale de la
charge depuis le sol

Charge utile maximale
Compatibilité EPAL

Compatibilité GMA

Supports personnalisés

Limite/compatibilité

1250 mm / 49 in

1250 mm / 49in

1700 mm / 67 in

1600 kg / environ 3500 lb
EPAL Euro Pallet, EPAL 3, EPAL 6
Toutes les palettes GMA a base ouverte

Tout support de charge a base ouverte pouvant étre pris
par les fourches et respectant les limites
dimensionnelles

Le gabarit maximal exact est de 1250 mm / 49 in de chaque co6té. Certains résumeés
l'arrondissent a 1,2 m / 48 in ; utilisez la valeur exacte pour contréler une charge.
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Types de supports compatibles

Outre les palettes Europe EPAL standard, les supports compatibles comprennent
notamment les cages ouvertes et les fts placés sur des supports a base ouverte (http
s://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/use-cases/open-cages-and-alternative-load-carriers/),
les charges sensibles et d'autres supports personnalisés. La régle pratique est la
suivante : si la base est ouverte, permet 'engagement des fourches et respecte le
gabarit, le J1600 peut prendre le support en charge.

La compatibilité dépend en définitive de la géométrie de la base, des dimensions, de la
stabilité et de 'appréciation de l'opérateur. Il n'existe aucune approbation générale (htt
ps://info.mobilerobot.com/fr-fr/safety-compliance/safe-deployment/approved-loads-and-pallets/)
couvrant tous les supports ou les matieres dangereuses : évaluez chaque cas de
charge.

Role de 'opérateur avec les charges difficiles

La prise de palette est toujours effectuée manuellement, de sorte que ['évaluation de
la charge reste sous la responsabilité de 'opérateur. Pour les charges sensibles ou
instables (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/use-cases/sensitive-or-unstable-loads/)
— fats, empilements lourds en partie haute, charges inclinées — l'opérateur effectue
manuellement la prise et les manceuvres rapprochées, puis confie le long trajet de
transport au mode autonome. Consultez Dual Mode (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/prod
ucts/j1600/dual-mode/) pour le transfert de commande et Automatisation avec
intervention humaine (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/concepts/human-in-the-
loop-automation/) pour en comprendre le principe.

Géometrie des fourches

Pour vérifier la compatibilité d'une palette avec les fourches : longueur des fourches
1150 mm, largeur des fourches 180 mm, épaisseur des fourches 60 mm, écartement
extérieur 680 mm, écartement intérieur 320 mm et hauteur minimale des fourches 90
mm. Le tableau complet figure sur la page Dimensions et performances (https://info.mobi
lerobot.com/fr-fr/products/ji600/dimensions-and-performance/).
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Pages connexes

¢ Applications (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/applications/) — cas
d'usage comprenant les cages ouvertes et les charges instables.

¢ Environnement d’exploitation (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/operating
-environment/) — limites relatives au sol, a la pente et aux conditions climatiques
qui s'appliquent en plus du gabarit de charge.

¢ Glossaire (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/concepts/glossary/) — EPAL,
GMA et autres termes relatifs aux supports de charge.
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Conditions d’exploitation

Le J1600 (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/overview/) est congu pour le
transport au sol en intérieur. Cette page indique les limites environnementales que le
site doit respecter, aussi bien en mode automatique qu’en mode manuel.

(i) SPECIFICATIONS PRELIMINAIRES

Ces spécifications de janvier 2026 sont préliminaires et susceptibles d'étre
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Limites environnementales

Parametre Métrique Systéme impérial/autre

Pente maximale franchissable en

. 0° 0%
mode automatique
Pente maX|mal‘e franchlssable en 2,86° 5 9
mode manuel, a vide
Pente maX|mal‘e fra.nchlssable en 172° 39
mode manuel, a pleine charge
Hauteur maximale de ressaut .
. 25 mm 1in
franchissable
Largeu.r maximale d'interstice 20 mm 08in
franchissable
Temgerature minimale de 5 o0 41 °F
fonctionnement
Ti Srat imal
emp_era ure maximale de 40 °C 104 °F
fonctionnement
Humidité relative 20-80 % sans condensation
TR34
Planéité/horizontalité du sol EM3 FF25/FL 20

protégé contre les corps solides de
Indice de protection P21 plus de 12,5 mm et les chutes
verticales de gouttes d'eau

Signification pratique de ces limites

e Le mode automatique est réservé aux sols horizontaux (https://info.mobilerobo
t.com/fr-fr/applications/planning/route-and-floor-suitability/). Avec une pente
franchissable de O % en mode automatique, les pentes, les rampes et les plaques
de quai fortement inclinées doivent étre franchies en mode manuel. En mode
manuel (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/user-guides/manual-operation/), le
chariot peut gravir une pente maximale de 5 % a vide ou de 3 % a pleine charge.
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¢ Les petits défauts du sol sont tolérés. Le J1600 peut franchir des ressauts
jusqu’'a 25 mm et des interstices jusqu’'a 20 mm. Le sol doit respecter la classe de
planéité TR34 FM3 (FF 25 / FL 20).

o Utilisation en intérieur uniquement. L'indice de protection IP21 et la plage de
fonctionnement de 5 a 40 °C et de 20 a 80 % d’humidité sans condensation
excluent l'utilisation en extérieur, dans les entrepdts frigorifiques a moins de 5 °C
et dans les zones mouillées.

La répartition des taches découle de ces limites : 'opérateur franchit manuellement
les plaques de quai, les pentes et les surfaces irrégulieres, tandis que le robot prend
en charge automatiquement les trajets sur sol horizontal. Consultez Dual Mode (http
s://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/ji600/dual-mode/) et Applications (https://info.mobilerob
ot.com/fr-fr/products/j1600/applications/) pour déterminer 'adéquation a votre application.

Validation en conditions réelles

L'entreprise valide le J1600 dans sa zone de démonstration et d’essais de
Copenhague (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/company/locations/test-and-demonstration-facili
ty/), dans des conditions volontairement représentatives de la réalité, notamment avec
des sols irréguliers, des charges d’essai remplies d’eau et plusieurs configurations
d’essai. Les limites ci-dessus restent applicables aux installations en exploitation.

Pages connexes

e Caractéristiques techniques (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/ji600/technical-
specifications/) — le tableau de données de référence.

e Compatibilité avec les palettes et les charges (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/produc
ts/j1600/pallet-and-load-compatibility/) — les limites admissibles de la charge, a
respecter en plus de ces limites applicables au site.

e Navigation et évitement des obstacles (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j160
O/navigation-and-obstacle-avoidance/) — la maniere dont le robot gére les obstacles
dynamiques sur un site conforme a ces exigences.
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Navigation et evitement des obstacles

L'autonomie du J1600 repose sur le SLAM LiDAR 3D (localisation et cartographie
simultanées), traité par un calculateur industriel d'lA NVIDIA Jetson. Le J1600 crée et
actualise une carte tridimensionnelle pendant qu'un opérateur le conduit, puis se
localise et calcule des itinéraires vers des destinations enregistrées — sans rails, fils
de guidage, réflecteurs ni modifications du batiment.

Capacités

e Apprentissage continu de l'environnement pendant la conduite manuelle.

e Cartographie 3D sans modification de l'infrastructure du batiment.

e Calcul autonome d'itinéraires vers des emplacements enregistrés.

o Détection et évitement des obstacles dans les environnements dynamiques.

e Zones de circulation privilégiées pour des itinéraires plus sirs dans les zones de
production.

¢ Navigation vers n'importe quel point enregistré sans devoir apprendre chaque
combinaison possible entre origine et destination.

e Extension aux API, a VDA 5050 (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/concep
ts/vda-5050-explained/) et a la gestion de flotte avec Advanced software (https://info.
mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/software-and-integrations/).

Le systéme analyse les structures environnantes jusqu’a une hauteur de 70 m au-
dessus de l'engin. Sa cartographie 3D est congue pour offrir une précision et une
fiabilité supérieures a celles de la navigation 2D traditionnelle dans les
environnements complexes ou changeants.

Pour obtenir des données détaillées sur la géométrie, la portée de détection, la
précision de localisation, la largeur minimale des allées et les catégories d'obstacles,
contactez l'entreprise ou un partenaire en précisant les caractéristiques techniques
de votre site.

Ensemble de capteurs

¢ LiDAR 3D — cartographie, localisation et détection des obstacles.
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e CameéralA RVB — composant de la chaine de perception.

¢ PC industriel NVIDIA Jetson — calcul embarqué pour le SLAM et la planification
des itinéraires.

Capteurs de navigation et capteurs de sécurité

Le LiDAR 3D et la caméra IA RVB font partie de la chaine de commande et de
navigation. La protection des personnes est assurée séparément (https://info.mobilerobot.

com/fr-fr/safety-compliance/safety-overview/navigation-sensors-vs-safety-sensors/) : deux
LiDAR de sécurité 2D, des composants certifiés et un contréleur de sécurité
indépendant assurent le champ de protection certifié a 360 degrés. Le systéeme de
navigation 3D cartographie et évite les objets, tandis que le systeme de sécurité 2D
assure la détection de personnes (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/safety-compliance/safety
-functions/person-detection/) certifiée. Voir la présentation de la sécurité (https://info.mobile
robot.com/fr-fr/products/ji600/safety-overview/).

Processus de cartographie

La cartographie s’effectue dans le cadre de la conduite manuelle normale. Lors de la
configuration initiale (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/how-it-works/),
l'opérateur parcourt le site en conduisant le robot avec le timon pendant que celui-ci
apprend l'environnement. Il enregistre ensuite les points de dépose (https://info.mobilerob

ot.com/fr-fr/documentation/installation/mapping-and-drop-point-setup/) €n appuyant sur
Enregistrer lemplacement. La carte est ensuite actualisée en continu. Les
modifications progressives de l'agencement (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/
scenarios/dynamic-route-changes/) ne nécessitent donc pas de recréer entierement la
carte (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/support/troubleshooting/mapping-problems/).

Adaptation aux sites existants

Comme le J1600 ne nécessite aucune infrastructure fixe et actualise continuellement
son modele de l'environnement, il convient aux sites industriels existants (https://info.mo
bilerobot.com/fr-fr/applications/use-cases/brownfield-automation/) et aux agencements
changeants : stockage temporaire (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/use-cases/
temporary-storage/), déplacement des zones tampon et zones de réception encombrées.
Les LiDAR 3D lui permettent de contourner les obstacles qui apparaissent sur son
trajet. Les limites indiguées dans Environnement d’exploitation (https://info.mobilerobot.co
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m/fr-fr/products/j1600/operating-environment/) — sols horizontaux en mode automatique,
conditions ambiantes intérieures et planéité du sol — restent applicables.

Pages associées

* Fonctionnement (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/how-it-works/) —
configuration et déroulement d'une livraison.

e Caractéristiques techniques (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/ji600/technical-
specifications/) — liste compléete du matériel.

¢ Glossaire (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/concepts/glossary/) — SLAM,
LiDAR, AMR et termes associés.
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Vue d’ensemble de la sécurité

Le J1600 (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/overview/) met en ceuvre une
architecture de sécurité multicouche comprenant la navigation, les capteurs, un
automate de sécurité indépendant, des actionneurs certifiés, la confirmation de
'opérateur et des dispositifs physiques de reprise en main. Un champ de protection a
360 degrés permet les déplacements autonomes en marche avant comme en marche
arriere. Cette page présente l'architecture, les niveaux de performance attribués et la
liste de conformité (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/safety-compliance/certificates/compliance
-statements/). Pour une présentation détaillée, consultez Fonctionnement de la sécurité
du J1600 (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/safety-compliance/safety-overview/how-j1600-safet

y-works/).

Composants de sécurité

e Automate de sécurité indépendant.
e Deux scrutateurs LiDAR de sécurité 2D, un a 'avant et un a l'arriere.

e Trois boutons d’'arrét d’'urgence (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/safety-compliance/safe
ty-overview/emergency-stops-and-manual-takeover/).

e Bouton anti-écrasement assurant l'arrét et l'inversion du sens de marche.

e Capteur de détection de charge (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/safety-compliance/saf
ety-functions/load-detection/).

e Contacteur de position du timon (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/safety-compliance/saf
ety-functions/tiller-detection/) déclenchant l'arrét d'urgence.

¢ Contacteur de position du timon pour la commande manuelle.

e Codeur de vitesse de déplacement certifié de sécurité (https://info.mobilerobot.com/fr
-fr/safety-compliance/safety-functions/speed-monitoring/).

e Codeur du sens de marche certifié de sécurité.
e Deux variateurs moteur certifiés de sécurité.

Comportement en fonctionnement

e L'opérateur doit confirmer le passage en mode automatique (https://info.mobilerobot.
com/fr-fr/documentation/user-guides/autonomous-operation/), puis le robot lui demande
de s'écarter avant de démarrer.
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¢ Des bandes lumineuses bleues au sol indiquent la zone protégée et l'état du
J1600 ; trois bandes lumineuses bleues matérialisent la zone de sécurité active.

e Le champ de protection s’'adapte a la vitesse (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/safety-
compliance/safety-functions/safety-field-adjustment/) et s’étend lorsque la vitesse
augmente.

e La saisie ou le déplacement du timon permet une reprise en main manuelle
immédiate.

e La navigation 3D cartographie l'environnement et évite les obstacles, tandis que
la chaine de sécurité 2D distincte (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/safety-compliance/s
afety-overview/navigation-sensors-vs-safety-sensors/) assure une protection certifiée
des personnes — consultez Navigation et évitement des obstacles (https://info.mobil
erobot.com/fr-fr/products/j1600/navigation-and-obstacle-avoidance/).

Fonctions de sécurité et niveaux de performance

Les fonctions de sécurité du J1600 présentent les niveaux de performance (PL) (http
s://info.mobilerobot.com/fr-fr/safety-compliance/safety-functions/performance-levels/)
préliminaires suivants, conformément a la norme EN ISO 13849-1 (https://info.mobilerobot.

com/fr-fr/safety-compliance/standards/iso-13849-1/) :

Fonction de sécurité Niveau de performance
Systéme de freinage PLd
Surveillance et commande de la vitesse PLc
Réglage des dimensions du champ de protection PLd
Détection de charge PLb
Relais de courant de charge PLb
Bouton d’arrét d’'urgence PLd
Détection des personnes dans le champ de protection PLd
Sélection du mode automatique/manuel PLc
Détection de la position du timon PLc

Ces niveaux s'appliguent a chaque fonction au sein de l'architecture. Ils ne signifient
pas que tous les sous-systémes présentent le méme PL.
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Normes et conformite

Le J1600 porte le marquage CE (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/safety-compliance/certifica
tes/ce-declaration-of-conformity/). Voici la liste préliminaire de conformité :

Directives et réeglement européens

e Directive 2006/42/EC — Directive relative aux machines (https://info.mobilerobot.co
m/fr-fr/safety-compliance/standards/eu-machinery-requirements/)

¢ Directive 2014/30/EU — Directive CEM (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/safety-compli
ance/standards/emc-red-rohs-and-battery-regulations/)

¢ Directive 2014/53/EU — Directive concernant les équipements radioélectriques
(RED)

¢ Directive 2011/65/EU — RoHS

¢ Reglement (EU) 2023/1542 — Reglement relatif aux batteries

Normes

e ENISO 3691-4:2023 (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/safety-compliance/standards/iso-3
691-4/)

e ENISO 13849-1:2023

e ENISO 12100:2010 (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/safety-compliance/standards/iso-121
00/)

e ENISO 3691-1:2015+A1:2020 (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/safety-compliance/stand
ards/iso0-3691-1/)

e ANSI/ITSDF B56.5-2024 (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/safety-compliance/standards/
ansi-itsdf-b56-5/)

e ANSI/ITSDF B56.1-2020 (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/safety-compliance/standards/a
nsi-itsdf-b56-1/)

Essais de transport des batteries

e Manuel d’épreuves et de critéres des Nations Unies, sous-section 38.3 (UN 38.3 (ht
tps://info.mobilerobot.com/fr-fr/safety-compliance/certificates/battery-un-38-3-documentatio

n/))

En résumé, le J1600 répond aux exigences de sécurité de 'UE et des Etats-Unis,
notamment aux normes ISO 3691-4 et ANSI/ITSDF B56.5. Demandez les certificats (htt
ps://info.mobilerobot.com/fr-fr/safety-compliance/certificates/), les rapports d’'essai, les
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numéros de déclaration, les informations relatives aux organismes notifiés et les
homologations propres a chaque pays aupres de l'entreprise ou d'un partenaire.

Avantages et limites

......

peuvent réduire les accidents du travail (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/result
s/safety-improvements/) par rapport a la manutention manuelle de palettes. Pour les
courbes de distance de sécurité, les distances d’'arrét et les données de validation,
utilisez la documentation produit a jour afin de prendre les décisions de déploiement
et de réaliser les évaluations des risques du site (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/safety-c
ompliance/safe-deployment/site-risk-assessment/).

Le contréle par 'opérateur complete les systemes de sécurité certifiés au lieu de les
remplacer — le réle de l'opérateur (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/user-guid
es/operator-manual/) est intégré a la conception, mais ne constitue pas l'unique mesure
de protection. Consultez Dual Mode (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/dual-m
ode/) et Automatisation avec opérateur dans la boucle (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/do
cumentation/concepts/human-in-the-loop-automation/).

Pages connexes

e Section Sécurité et conformité (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/category/safety-compli
ance/) — consignes générales de sécurité applicables au site.

e Environnement d’exploitation (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/operating
-environment/) — conditions de site sur lesquelles repose la conception de sécurité.

e Glossaire (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/concepts/glossary/) — niveau
de performance, champ de protection et termes associés.
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Logiciels et integrations

Une méme plateforme matérielle J1600 prend en charge deux versions logicielles :
Standard et Advanced (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/software/software-comparis
on/). Le logiciel Standard (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/software/standard-softwa
re/) convient au déploiement d’'une seule machine sans intégration a d’autres
systemes. Advanced ajoute l'interopérabilité, des API et des fonctions de gestion de
flotte.

Logiciel Standard

¢ Limité aux fonctions essentielles pour une utilisation aussi simple que possible.

¢ Repose sur un systeme d'apprentissage et de répétition (https://info.mobilerobot.
com/fr-fr/documentation/concepts/teach-and-repeat/) sans configuration :
conduisez le J1600 jusqu’a un emplacement, enregistrez-le, puis réutilisez-le
dans des taches.

e Concgu pour qu'un opérateur sachant déja conduire un transpalette puisse l'utiliser
sans autre formation (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/getting-started/ope
rator-training/) que l'initiation de base de 30 minutes.

e |déal pour le déploiement d'une seule machine sans intégration a d’autres
systéemes.

e Lancement des taches sur l'écran tactile et enregistrement des emplacements.

¢ Wi-Fi facultatif (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/installation/network-and-
wi-fi-requirements/) pour le fonctionnement de base dés la mise en service.

Logiciel Advanced

¢ Interopérabilité VDA 5050.

e REST API (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/technical-integration/rest
-api-documentation/) pour l'intégration logicielle.

¢ Fleet Manager (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/software/fleet-manager/).

¢ Planification avancée des taches.
e Intégration avancée a d’autres logiciels et équipements (https://info.mobilerobot.com/f

r-fr/documentation/technical-integration/external-system-integration/).

¢ Mise a niveau facturée séparément.
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Regles de mise a niveau

La mise a niveau Advanced (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/software/advanced-sof
tware/) est plus facile a installer en usine lors de la commande du robot. Un partenaire
peut l'effectuer ultérieurement. Les clients ne peuvent pas l'effectuer eux-mémes.

VDA 5050 et API

Le J1600 prend entierement en charge VDA 5050 (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/produc
ts/software/vda-5050/). VDA 5050 est l'interface d’interopérabilité qui permet a des
robots mobiles de différents fabricants de fonctionner ensemble sous le contréle d'un
systéme compatible de gestion de flotte. L'entreprise collabore avec des fournisseurs
reconnus de systémes de gestion de flotte compatibles VDA 5050. Pour connaitre la
version exacte de VDA 5050, le schéma d'API, le modele d’authentification et les
systémes de gestion de flotte pris en charge, contactez l'entreprise ou un partenaire.

Fonctions d’automatisation par niveau

e Automatisation de base : lancement des taches a l'écran, emplacements
enregistrés, dépose autonome de palettes au sol, déplacement autonome
jusqu’aux emplacements enregistrés, retour vers l'opérateur, départ vers la zone
de stationnement.

e Automatisation avancée : come-to-me (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/
scenarios/come-to-me/) (appel du robot depuis une application mobile ou une
interface web), recharge automatique, gestion de flotte VDA 5050, intégrations
par API.

Cette répartition suit les niveaux de capacité présentés dans Dual Mode (https://info.mo
bilerobot.com/fr-fr/products/ji600/dual-mode/). Le matériel de recharge automatique est
présenté a la page Chargeurs et accessoires (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j16
00/chargers-and-accessories/).

Aucune intégration requise pour 'utilisation de base

Un déploiement de base ne nécessite aucun systéme de gestion d’entrep6t (WMS),
aucun systéme de gestion de flotte et aucune intégration informatique (https://info.mobil
erobot.com/fr-fr/applications/results/lower-integration-complexity/). Le Wi-Fi est facultatif.
L'intégration est une option pour faire évoluer le systéme (https://info.mobilerobot.com/fr-f
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r/documentation/technical-integration/integration-overview/), et non une condition préalable a
sa mise en service. Ce choix découle des principes de conception (https://info.mobilerobo
t.com/fr-fr/products/ji600/features-and-benefits/) du produit.

Tarifs catalogue 2026
Elément logiciel Tarif catalogue pour lutilisateur final
Mise a niveau vers le logiciel Advanced 14500 €
Logiciel Fleet Manager, par robot 6500 €

Le contexte tarifaire complet est présenté a la page Tarifs et retour sur
investissement (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/pricing-and-roi/).

Pages connexes

¢ Fonctionnement (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/ji600/how-it-works/) — le
déroulement des taches pris en charge par le logiciel Standard.

» Navigation et évitement d'obstacles (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/n
avigation-and-obstacle-avoidance/) — l'architecture de navigation autonome sous-
jacente au logiciel.

e Glossaire (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/concepts/glossary/) — VDA
5050, REST API, WMS, Fleet Manager.
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Chargeurs et accessoires

Le J1600 offre deux options de charge : un chargeur manuel a brancher et une station
de charge automatique en option (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/chargers-and-ac
cessories/automatic-charger/). Cette page présente les deux options, les données de la
batterie et les tarifs catalogue.

Charge manuelle

La charge manuelle (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/chargers-and-accessories/man
ual-charger/) fonctionne comme pour un transpalette électrique classique : branchez le
chargeur pendant une pause, avant le déjeuner par exemple, ou chaque fois que la
machine est inutilisée.

Charge automatique

Avec le chargeur automatique en option, le J1600 se rend a la station, se positionne
devant le chargeur, puis une interface de charge se déploie jusqu’aux plaques de
charge du véhicule. Cela permet la recharge d’opportunité (https://info.mobilerobot.co
m/fr-fr/applications/scenarios/automatic-charging/) : le J1600 recharge sa batterie
chaque fois gu'il n’est pas occupé, sans intervention de 'opérateur.

e Lacharge automatique est une fonctionnalité d’automatisation avancée.
Consultez les différents niveaux de capacité sur la page Dual Mode (https://info.mob
ilerobot.com/fr-fr/products/j1600/dual-mode/).

e Lorsque le J1600 est acheté avec le forfait d'installation et de mise en service (htt
ps://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/ji600/pricing-and-roi/), la configuration de la
charge automatique est effectuée des le premier jour de l'installation.
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Batterie et taux

Parametre Valeur

Batterie lithium-fer-phosphate (LiFePO4) de

Batterie 24V, 200 Ah

Taux de charge environ 47 points de pourcentage par heure
Décharge en roulant a pleine charge environ 13 % par heure

Décharge en roulant a vide environ 12 % par heure

Décharge en veille environ 2 % par heure

Fonction de sécurité du relais de courant PL b

de charge

L'autonomie dépasse huit heures sur un cycle d'utilisation typique. Pour toutes les
caractéristiques de la batterie, consultez Dimensions et performances (https://info.mobil

erobot.com/fr-fr/products/j1600/dimensions-and-performance/).

Tarifs catalogue 2026
Article Prix catalogue utilisateur final
Chargeur manuel 3600 €
Chargeur automatique 8400 €

@ CHARGEUR NON COMPRIS DANS LE PRIX DE BASE

Aucun chargeur n'est compris dans le prix d’achat de base du J1600, fixé a
65000 €. Prévoyez 'un des deux chargeurs (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/docume
ntation/installation/charger-installation/) lors de la configuration de l'achat. Consultez
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Pages connexes

¢ Dimensions et performances (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/dimension
s-and-performance/) — données relatives a la batterie et a la puissance.

e Logiciels et intégrations (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/software-and-i
ntegrations/) — fonctions d’automatisation avancée comprenant la charge
automatique.

e Présentation de la sécurité (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/ji600/safety-over
view/) — niveaux de performance, notamment celui du relais de courant de charge.
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Tarifs et retour sur investissement

Les tarifs publics du J1600 sont disponibles. Les achats, essais et prestations de
service sont assurés par le réseau de partenaires (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/produc
ts/buying-and-deployment/find-a-local-partner/) — l'entreprise ne vend pas directement de
robots aux utilisateurs finaux (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/company/about/business-mod
el/). Les prix ci-dessous sont les tarifs publics 2026 en euros.

Tarifs publics pour les utilisateurs finaux

Tarif public utilisateur

Article final
Transpalette a conduite autonome J1600 65000 €
Essai ;?ayant de deux semaines, mise en service et assistance 4000 €
comprises
Installation et mise en service 10000 €
Chargeur manuel 3600 €
Chargeur automatique 8400 €
Mise a niveau vers Advanced software 14500 €
Fleet Manager, par robot 6500 €
Assistance Basic Care, par robot et par an 4900 €
Assistance Full Care, par robot et par an 13000 €
Assistance sur site, par jour, frais de déplacement en sus 2400 €

Le prix de base de 65000 € ne comprend pas de chargeur — voir Chargeurs et
accessoires (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/chargers-and-accessories/).
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Configurations types

¢ J1600 + chargeur manuel (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/chargers-and-acces
sories/manual-charger/) + installation et mise en service : tarif public de 78 600 €.

¢ J1600 + chargeur automatique + installation et mise en service : tarif public de
83400 €.

Une configuration client type devrait colter environ 80 000 € ou moins, ce qui
correspond a la configuration avec chargeur manuel.

Essayer avant d’acheter

Le processus d'évaluation standard commence par une démonstration pratique de 30
a 60 minutes (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buying-and-deployment/request-a-dem
onstration/), suivie d’'un essai pavant de deux semaines (https://info.mobilerobot.com/fr-
fr/products/buying-and-deployment/two-week-trial/) 2 4 000 €, mise en service et
assistance comprises. Le retour est gratuit a tout moment, sans justification. Des
essais de faisabilité sont également possibles sur le site du client. Consultez la
section consacrée a l'assistance (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/category/support/) pour
connaitre les différentes formules d’évaluation.

L’argument des économies de main-d’ceuvre

Le J1600 réduit jusqu’a 80 % le travail manuel et les déplacements de 'opérateur lors
des transports répétitifs (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/results/productivity-im
provements/) — il n'améliore pas de 80 % tous les processus de l'entrepot.
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Le modéle économique est congu pour étre rentable dans une PME fonctionnant avec
une seule équipe, huit heures par jour et cing jours par semaine — aucun
fonctionnement 24 h/24 et 7 j/7 n'est nécessaire. Le prix de base de 65000 €
contraste avec les investissements dans une automatisation intégrale, qui peuvent
atteindre environ 1 million d’euros une fois incluses l'intégration au systéeme de gestion
d’entrepbt et la gestion de flotte (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/results/lower-
integration-complexity/). La proposition : environ 80 % des gains pour une fraction du prix,
avec une mise en service rapide.

Aucun modele complet de calcul du retour sur investissement intégrant les
hypothéses salariales, le taux d'utilisation, les colts de maintenance, le taux de
financement, la fiscalité ou le délai d'amortissement n’est disponible ; établissez
'étude de rentabilité a partir des données de votre propre site.

Bénéfices au-dela des colits de main-d’ceuvre

e Réduction des accidents du travail et des blessures (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/
applications/results/safety-improvements/), ainsi que des dommages aux produits.

e Satisfaction accrue du personnel grace a la suppression des déplacements a pied
répétitifs (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/results/reduction-in-manual-walkin

a/).
e Amélioration du suivi et du controle des stocks dans un processus automatiseé.

¢ Flux de matiéres et cadence plus réguliers.

The Mobile Robot Company — Knowledge Center 52/92


https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/results/lower-integration-complexity/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/results/lower-integration-complexity/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/results/lower-integration-complexity/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/results/safety-improvements/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/results/safety-improvements/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/results/reduction-in-manual-walking/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/results/reduction-in-manual-walking/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/results/reduction-in-manual-walking/

o Utilisation plus productive de la main-d'ceuvre qualifiée (https://info.mobilerobot.com/
fr-fr/applications/results/labor-reallocation/) et réponse plus facile aux pénuries de
personnel.

* Moins de risques liés au déploiement et au changement qu’avec une
automatisation intégrale rigide.

Installation, mise en service et assistance

Le forfait d’installation et de mise en service (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buy
ing-and-deployment/installation-and-commissioning/) de 10000 € comprend l'étude de
faisabilité et 'évaluation des risques avant installation, la configuration sur site avec
jusqu’a 25 points de dépose, la validation des taches et de la sécurité, la formation
des opérateurs (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/getting-started/operator-trainin
g/), la surveillance, les essais de réception et le transfert au client sur cing jours. Les
formules d’'assistance annuelles Basic Care (4900 € par robot et par an) et Full Care
(13000 € par robot et par an) sont disponibles, ainsi qu’une formule Free avec
interventions facturées a la demande. Vous trouverez les détails dans la section
consacrée a l'assistance (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/category/support/).

Acheter aupreés des partenaires

Tous les prix ci-dessus sont des tarifs publics pour les utilisateurs finaux. Les achats
(https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buying-and-deployment/request-a-quote/) passent
par des distributeurs, des intégrateurs et des partenaires de service ; les conditions
commerciales destinées aux partenaires sont présentées dans la section partenaires
(https://info.mobilerobot.com/fr-fr/category/partners/).

Pages connexes

e Vue d’ensemble (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/overview/) — résume
du produit et disponibilité.

e Logiciels et intégrations (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/software-and-i
ntegrations/) — fonctions ajoutées par la mise a niveau Advanced et Fleet Manager
(https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/software/fleet-manager/).

e Fonctionnalités et avantages (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/features-
and-benefits/) — arguments opérationnels a l'origine de ces chiffres.
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Standard Software

Standard software est le logiciel de base du transpalette a conduite autonome J1600
(https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/ji600/overview/). Il est volontairement limité aux
fonctions essentielles pour offrir une simplicité d'utilisation maximale. Il repose sur la
fonction Apprentissage et répétition (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/conce
pts/teach-and-repeat/), QUi ne nécessite aucune configuration, et est congu pour étre
aussi simple a utiliser qu’un produit grand public pour toute personne sachant déja
conduire un transpalette électrique.

Fonctions incluses

e Création de taches (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/user-guides/ta
sk-management/) par apprentissage et répétition — conduisez le J1600 jusqu’a
un point, enregistrez-le, puis réutilisez-le dans des taches autonomes. Aucune
programmation ni configuration n'est requise.

e Lancement des taches sur U'écran tactile — les tdches sont créées et lancées
depuis l'écran tactile multipoint de 15 pouces (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/docum
entation/technical-reference/interface-specifications/) du véhicule.

¢ Emplacements enregistrés — les emplacements sont créés en conduisant le
J1600 jusqu’a un point, puis en appuyant sur Enregistrer 'emplacement (https://i
nfo.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/getting-started/saving-the-first-location/). Le
logiciel ne limite pas le nombre d’emplacements enregistrés.

¢ Fonctions d’automatisation de base — lancement de taches automatiques a
'écran, déplacement autonome vers des emplacements enregistrés, dépot de
palettes au sol, retour vers l'opérateur et déplacement vers la zone de
stationnement.

Utilisation des taches et des emplacements

L'opérateur prend manuellement une palette (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/
scenarios/manual-pickup-and-autonomous-delivery/), choisit une destination enregistrée sur
'écran tactile, puis sélectionne 'action que le robot doit effectuer apres le dépot :
revenir au point de départ, se rendre a un autre point ou a la zone de stationnement, ou
S'arréter et attendre (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/scenarios/deliver-and-wai
t/). Il confirme ensuite le mode autonome (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/u
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ser-guides/autonomous-operation/) a l'aide du bouton de démarrage physique. Les
emplacements peuvent étre combinés librement : il n’est pas nécessaire d’apprendre
chaque trajet possible d’'un point A a un point B. Consultez Dual Mode (https://info.mobile
robot.com/fr-fr/products/j1600/dual-mode/) pour découvrir comment un méme véhicule
associe conduite manuelle et fonctionnement autonome.

Conditions de déploiement

Standard software est congu pour le déploiement d’'une seule machine sans projet
d'intégration de systémes:

¢ | e Wi-Fi est facultatif (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/installation/networ
k-and-wi-fi-requirements/) pour le fonctionnement de base dés la mise en service (htt
ps://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/how-it-works/).

e Aucun systeme de gestion d’entrepot (WMS), Fleet Manager ni aucune intégration
informatique (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/results/lower-integration-compl
exity/) n'est requis.

¢ Aucune modification du batiment, aucun rail, aucun fil de guidage et aucun
réflecteur ne sont nécessaires : la navigation utilise le 3D LiDAR SLAM (https://info.

mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/navigation-and-obstacle-avoidance/).

¢ | a formation (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/getting-started/operator-trai
ning/) d’'un opérateur sachant déja conduire un transpalette électrique dure environ
30 minutes, avec un tutoriel disponible sur le J1600 ou en ligne.

A qui il sS’adresse

Standard software convient aux exploitations qui souhaitent mettre rapidement un
robot en service : un seul J1600 automatise les transports répétitifs de palettes d'un
emplacement au sol a un autre, tandis que les opérateurs ajoutent ou modifient eux-
mémes les emplacements sans faire appel a un spécialiste de l'automatisation.

Mise a niveau

Lorsque les besoins augmentent, la mise a niveau vers Advanced software (https://info.
mobilerobot.com/fr-fr/products/software/advanced-software/) ajoute l'interopérabilité VDA
5050 (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/software/vda-5050/), une REST API (https://i
nfo.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/technical-integration/rest-api-documentation/), Fleet
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Manager (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/software/fleet-manager/), la planification
avancée des taches et une intégration plus poussée aux systemes. Consultez le
comparatif des logiciels (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/software/software-compar
ison/) pour comparer leurs fonctions cote a cote.
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Advanced Software

Advanced software est l'offre de mise a niveau du J1600 (https://info.mobilerobot.com/fr-f
r/products/j1600/overview/). Une méme plateforme matérielle J1600 prend en charge
deux versions logicielles : Standard (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/software/stan
dard-software/), limitée aux fonctions essentielles, et Advanced, qui permet d'intégrer le
véhicule a des flottes et a d’autres systémes.

Fonctions ajoutées

¢ Interopérabilité VDA 5050 — prise en charge complete de l'interface de gestion
de flotte multiconstructeur. Voir VDA 5050 (nhttps://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/
software/vda-5050/).

e REST API — interface logicielle permettant d’intégrer le J1600 a d’autres logiciels
et équipements. Voir REST API et intégrations (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/produc
ts/software/rest-api-and-integrations/).

¢ Fleet Manager — logiciel par robot destiné aux déploiements coordonnés de
plusieurs robots, facturé séparément. Voir Fleet Manager (https://info.mobilerobot.co
m/fr-fr/products/software/fleet-manager/).

¢ Planification avancée des taches — au-dela des modéles de taches standard (h

ttps://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/user-guides/task-management/).

¢ Intégration systéme avancée — connexion du robot a d'autres logiciels et
équipements (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/technical-integration/extern

al-system-integration/) du site.

Prix

Article Tarif catalogue 2026 pour l'utilisateur final

Mise a niveau vers Advanced software 14500 €

Fleet Manager est facturé séparément au prix de 6 500 € par robot. Consultez les
options disponibles (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/chargers-and-accessories/avail
able-options/) pour voir le catalogue complet des options.
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Installation de la mise a niveau

Le plus simple est d'installer la mise a niveau en usine lors de la commande du robot.
Un partenaire peut effectuer ultérieurement la mise a niveau d'un robot existant ; les
clients ne peuvent pas l'installer eux-mémes. Si vous prévoyez une exploitation en
flotte ou des intégrations, commandez la mise a niveau avec le robot.

Quand la choisir

Choisissez Advanced software si vous prévoyez d’exploiter plusieurs robots, de
coordonner le J1600 avec des robots d’autres fournisseurs par l'intermédiaire d'un
systéme de gestion de flotte VDA 5050, de connecter le robot a d’autres systémes via
'API (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/technical-integration/rest-api-documentati
on/) ou d'utiliser la planification avancée des taches. Pour un seul robot effectuant des
transports par apprentissage et répétition (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/
concepts/teach-and-repeat/), Standard software (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/so
ftware/standard-software/) suffit. La mise a niveau reste possible ultérieurement.
Consultez le comparatif des logiciels (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/software/so
ftware-comparison/).
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Fleet Manager

Fleet Manager est un logiciel par robot destiné aux déploiements coordonnés de
J1600. Il fait partie des fonctionnalités Advanced software (https://info.mobilerobot.com/fr
-fr/products/software/advanced-software/) et son prix est calculé par robot. Le colt logiciel
d'une flotte augmente donc avec sa taille.

A quoi sert-il

Un J1600 équipé de Standard software (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/softwar
e/standard-software/) fonctionne de maniére autonome : un opérateur crée et lance les
taches sur l'écran tactile. Fleet Manager devient nécessaire lorsqu’une application
comprend plusieurs robots qui doivent étre coordonnés comme un seul déploiement
plutdt que pilotés individuellement.

Prix
Article Prix catalogue 2026 pour l'utilisateur final
Logiciel Fleet Manager, par robot 6500 €

Consultez les options disponibles (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/chargers-and-a
ccessories/available-options/) pour connaitre tous les prix catalogue.

Configuration

La configuration du systeme de gestion de flotte est proposée en complément du
forfait d’'installation et de mise en service (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buying
-and-deployment/installation-and-commissioning/), avec l'intégration a d’autres logiciels et
équipements (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/technical-integration/external-sys
tem-integration/) et des points de dépose validés supplémentaires.
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Flottes mixtes et systemes tiers de gestion de flotte

Le J1600 prend également entierement en charge VDA 5050 (https://info.mobilerobot.co
m/fr-fr/products/software/vda-5050/) avec Advanced software, et The Mobile Robot
Company travaille avec des fournisseurs reconnus de systemes de gestion de flotte
compatibles VDA 5050. La coordination n’est donc pas limitée a un seul produit : un
J1600 peut fonctionner sous le controle d’'un systéme tiers compatible aux cotés de
robots d’autres fabricants.
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VDA 5050

VDA 5050 est une interface d'interopérabilité (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentat
ion/concepts/vda-5050-explained/) destinée aux flottes de robots mobiles
multifournisseurs. Elle permet a des robots de différents fournisseurs de fonctionner
ensemble dans un méme espace sous un systéme compatible de gestion de flotte,
sans que chaque marque nécessite son propre systeme de commande isolé.

Prise en charge par le J1600

Le J1600 (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/overview/) prend entierement en
charge VDA 5050. Cette interface fait partie du pack Advanced software (https://info.mo
bilerobot.com/fr-fr/products/software/advanced-software/). Elle n’est pas incluse dans
Standard software (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/software/standard-software/).

The Mobile Robot Company travaille avec des fournisseurs reconnus de systemes de
gestion de flotte VDA 5050. Le J1600 peut ainsi étre intégré a une installation VDA
5050 existante sans nécessiter de systéme dédié.

Pourquoi est-ce important ?

De nombreux sites utilisent déja, ou prévoient d'utiliser, des robots mobiles de
plusieurs fournisseurs. Avec VDA 5050 :

¢ le J1600 peut fonctionner aux cotés de robots d'autres fournisseurs sous un
méme systéme de gestion de flotte ;

¢ la circulation et les taches sont coordonnées dans le systeme de gestion de flotte,
et non dans des systémes cloisonnés propres a chaque marque ;

¢ ['ajout du J1600 a un site automatisé n'impose pas le remplacement complet du
logiciel de gestion de flotte existant.

Prise en main

L'exploitation via VDA 5050 (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/technical-integr
ation/vda-5050-documentation/) nécessite la mise a niveau vers Advanced software. Il est

The Mobile Robot Company — Knowledge Center 61/92


https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/concepts/vda-5050-explained/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/concepts/vda-5050-explained/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/overview/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/software/advanced-software/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/software/advanced-software/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/software/standard-software/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/technical-integration/vda-5050-documentation/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/technical-integration/vda-5050-documentation/

plus simple de l'installer en usine lors de la commande du J1600. Un partenaire peut
'ajouter ultérieurement, mais les clients ne peuvent pas l'installer eux-mémes. La
configuration de l'intégration peut étre proposée en option avec l'installation et la
mise en service (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buying-and-deployment/installation-
and-commissioning/). Pour la terminologie, consultez le glossaire (https://info.mobilerobot.co
m/fr-fr/documentation/concepts/glossary/).

The Mobile Robot Company — Knowledge Center 62 /92


https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buying-and-deployment/installation-and-commissioning/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buying-and-deployment/installation-and-commissioning/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buying-and-deployment/installation-and-commissioning/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/concepts/glossary/
https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/concepts/glossary/

REST API et intégrations

Pour le J1600, 'intégration de systémes est facultative (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/a
pplications/results/lower-integration-complexity/), €t non obligatoire. Le fonctionnement de
base avec Standard software (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/software/standard-s
oftware/) ne nécessite ni systéme de gestion d’entrepot (WMS), ni systéme de gestion
de flotte, ni intégration informatique — le Wi-Fi lui-méme est facultatif (https://info.mobile
robot.com/fr-fr/documentation/installation/network-and-wi-fi-requirements/). Lorsqu’une
application nécessite une intégration, le package Advanced software (https://info.mobiler
obot.com/fr-fr/products/software/advanced-software/) fournit les interfaces requises.

Une intégration facultative par conception

Les projets entierement automatisés nécessitent souvent une intégration au WMS et
au systéme de gestion de flotte, une configuration par des experts et des processus
strictement contrélés avant méme de déplacer la premiére palette. L'approche du
J1600 est inverse : il fonctionne immédiatement avec des taches basées sur
l'apprentissage et la répétition (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/concepts/tea
ch-and-repeat/), et l'intégration n’est ajoutée que lorsque l'application prend de
'ampleur. Cela réduit le colt initial et le délai de déploiement (https://info.mobilerobot.co
m/fr-fr/applications/results/faster-deployment/) d'un premier robot. Consultez
Automatisation avec opérateur dans la boucle (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documenta
tion/concepts/human-in-the-loop-automation/) pour découvrir le principe a l'origine de cette
conception.

Ce que fournit Advanced software

o REST API (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/technical-integration/rest
-api-documentation/) — une interface logicielle permettant d’intégrer le J1600 a
d'autres logiciels et équipements.

¢ Intégration systéme avancée — connexion du robot a d'autres logiciels et
équipements (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/technical-integration/extern
al-system-integration/) du site.

¢ Planification avancée des taches — comportements de tache allant au-dela
des modeles standard.
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e VDA 5050 (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/software/vda-5050/) —
linterface d'interopérabilité pour les flottes multiconstructeurs.

¢ Fleet Manager (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/software/fleet-manager/)
— logiciel d'orchestration facturé par robot.

Mise en place d’une intégration

L'intégration a d’autres logiciels et équipements est proposée en option avec le
package d'installation et de mise en service (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buyi
ng-and-deployment/installation-and-commissioning/), tout comme la configuration du
systeme de gestion de flotte et l'ajout de points de dépose validés. Il est plus simple
d’'installer la mise a niveau Advanced software en usine lors de la commande du robot.
Un partenaire peut l'installer ultérieurement, mais les clients ne peuvent pas l'installer
eux-mémes.

Informations connexes sur la connectivité

o |Le Wi-Fi est facultatif pour le processus de travail de base prét a 'emploi. Il peut
étre connecté dés le premier jour de l'installation si nécessaire.

¢ Une fonction d’automatisation avancée, come-to-me (https://info.mobilerobot.com/fr-f
r/applications/scenarios/come-to-me/), permet a un opérateur de faire venir le robot a
un emplacement depuis une application mobile ou une interface web.
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Comparaison des logiciels

Une méme plateforme matérielle J1600 prend en charge deux versions logicielles.
Cette page les compare et présente les différents niveaux de fonctionnalités, de la
conduite manuelle a 'automatisation avanceée.
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Standard et Advanced

Objectif de conception

Création de taches

Lancement des taches
sur l'écran tactile et
emplacements
enregistrés

Connexion Wi-Fi requise

Interopérabilité VDA
5050

REST API
Fleet Manager

Intégration avancée de
systémes

Déploiement prévu

Standard software (https://in
fo.mobilerobot.com/fr-fr/produc
ts/software/standard-softwar
e/)

Fonctions essentielles et
simplicité d'utilisation
maximale

Apprentissage et répétition
sans configuration

Oui (nombre illimité
d’emplacements enregistrés)

Facultative pour le
fonctionnement de base prét
a l'emploi

Non

Non

Non

Non

Une seule unité, sans
intégration de systémes

Niveaux de fonctionnalités

Advanced software (http
s://info.mobilerobot.com/fr-fr/
products/software/advanced-
software/)

Gestion de flotte et
intégration de systémes

Apprentissage et répétition
avec planification avancée
des taches

Oui

Facultative pour une
utilisation de base ;
connexion requise selon les
intégrations

QOui — prise en charge
compléte

Oui

Disponible, tarif par robot

Oui

Flottes, sites multimarques
et processus intégrés

Les fonctions du véhicule sont réparties en trois niveaux. Ces niveaux décrivent les
capacités d'automatisation indépendamment des logiciels Standard et Advanced.
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Niveau Fonctionnalités

Fonctions Prise et dépose de palettes jusqu’a 1,6 m ; commande manuelle
manuelles compléte au timon

Démarrage des taches automatiques a l'écran ; enregistrement
Automatisation d’emplacements ; dépose de palettes au niveau du sol ; déplacement
de base autonome vers des emplacements enregistrés ; retour vers 'opérateur
: déplacement vers la zone de stationnement

Automatisation Come-to-me ; recharge automatique ; gestionnaire de flotte VDA 5050
avancée ; intégrations API

Consultez Dual Mode (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/dual-mode/) pour
savoir comment la conduite manuelle et la conduite autonome sont combinées sur un
méme veéhicule, ainsi que la page Chargeur automatique (https://info.mobilerobot.com/fr-f
r/products/chargers-and-accessories/automatic-charger/) pour la recharge d’opportunité.

Prix catalogue 2026

Elément logiciel Prix catalogue utilisateur final
Mise a niveau vers Advanced software 14500 €
Logiciel Fleet Manager, par robot 6500 €

() PROCEDURE DE MISE A NIVEAU

La mise a niveau vers Advanced est plus facile a installer en usine lors de la
commande du robot. Un partenaire peut l'effectuer ultérieurement sur un robot

Choix du logiciel

¢ Unrobot, des transports répétitifs et une mise en service rapide : Standard
software couvre I'ensemble du processus d’apprentissage et de répétition (https://i
nfo.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/concepts/teach-and-repeat/), avec environ 30
minutes de formation de l'opérateur (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/ge

tting-started/operator-training/).
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¢ Plusieurs robots, une flotte multimarque ou une intégration de systemes:
commandez la mise a niveau vers Advanced et ajoutez Fleet Manager (https://info.
mobilerobot.com/fr-fr/products/software/fleet-manager/) ou une couche de gestion de
flotte VDA 5050 (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/software/vda-5050/)
compatible, selon les besoins du déploiement.

Pour les questions fréquentes sur les fonctionnalités, consultez la FAQ produit (https://i
nfo.mobilerobot.com/fr-fr/support/faq/product-and-capabilities/).
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Chargeur manuel

Le chargeur manuel est la solution la plus simple pour recharger le J1600 (https://info.m
obilerobot.com/fr-fr/products/j1600/overview/). Il s’utilise comme les utilisateurs de
transpalettes électriques en ont 'habitude : branchez le chargeur pendant une pause
ou lorsque la machine est a l'arrét.

Fonctionnement

L'opérateur branche le chargeur, par exemple avant la pause déjeuner ou a la fin d'une
équipe. Aucune station d’accueil, aucun marquage au sol et aucune fonction logicielle
ne sont nécessaires.

Caractéristiques de la batterie et de la recharge

Parametre Valeur

. lithium-fer-phosphate (LiFeP0O4), 24 V, 200
Batterie
Ah
Vitesse de recharge environ 47 points de pourcentage par heure

Décharge en déplacement a pleine .
9 = = environ 13 % par heure

charge
Décharge en déplacement a vide environ 12 % par heure
Décharge en veille environ 2 % par heure

L'autonomie (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/technical-reference/battery-specif
ications/) dépasse huit heures sur un cycle d'utilisation type. Une exploitation en une
seule équipe peut donc généralement effectuer la recharge en dehors des heures de
travail ou pendant les pauses habituelles.
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Prix

Article Tarif public utilisateur final 2026

Chargeur manuel 3600 €

Les chargeurs sont facturés séparément du robot. Consultez les options disponibles (h
ttps://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/chargers-and-accessories/available-options/) pour
connaitre le catalogue complet des options et la page Compatibilité (https://info.mobilero
bot.com/fr-fr/products/chargers-and-accessories/compatibility/) pour veérifier la compatibilité
des chargeurs et des supports de charge.

Quand choisir la recharge manuelle

La recharge manuelle convient aux installations comportant un seul robot et
fonctionnant en une seule équipe, lorsque les périodes d’inactivité du robot sont
prévisibles. Les exploitations qui souhaitent que le robot compléte automatiquement
sa charge entre les taches doivent envisager le chargeur automatique (https://info.mobil
erobot.com/fr-fr/products/chargers-and-accessories/automatic-charger/), qui permet la
recharge d’opportunité sans intervention de l'opérateur.
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Chargeur automatique

Le chargeur automatique est une station de recharge en option a laquelle le J1600 (htt
ps://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/overview/) se connecte seul. L'opérateur n'a
plus a gérer la recharge, et le robot peut effectuer une recharge d'opportunité (https://in
fo.mobilerobot.com/fr-fr/applications/scenarios/automatic-charging/) dés qu'il n’est pas
OoCcupé.

Fonctionnement

1. Le robot rejoint la station de recharge.
2. Il se positionne devant le chargeur.

3. Une interface de charge se déploie depuis la station jusqu'aux plaques de charge
du véhicule.

Chaque J1600 est équipé en standard d'une interface de recharge automatique. La
recharge automatique est une fonction d’automatisation avancée, au méme titre que
come-to-me (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/scenarios/come-to-me/), la gestion
de flotte VDA 5050 (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/concepts/vda-5050-expla
ined/) et les intégrations API (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/technical-integra
tion/rest-api-documentation/).

Recharge d’opportunité

Comme la connexion a la station ne nécessite aucune intervention humaine, le robot
peut recharger sa batterie entre deux taches au lieu d’attendre une recharge planifiée
par branchement. Avec une vitesse de recharge d’environ 47 points de pourcentage
par heure pour la batterie LiFePO4 de 24 V et 200 Ah (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/do
cumentation/technical-reference/battery-specifications/), le véhicule reste disponible tout au
long de la journée de travail. Son autonomie dépasse huit heures dans des conditions
d’utilisation habituelles.
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Installation

Lors de 'achat du chargeur automatique, son installation est effectuée le premier jour
de la prestation d’installation et de mise en service (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/produ
cts/buying-and-deployment/installation-and-commissioning/), avec le déballage, la connexion
Wi-Fi en option, la création des points de dépose ainsi que la validation des taches et
de la sécurité.

Sécurité

Le relais de courant de charge (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/safety-compliance/safety-fu
nctions/charging-safety/) est une fonction de sécurité définie avec un niveau de
performance PL b (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/safety-compliance/safety-functions/perfor
mance-levels/). Pour en savoir plus sur l'architecture de sécurité compléte du véhicule,
consultez le fonctionnement de la sécurité du J1600 (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/saf
ety-compliance/safety-overview/how-j1600-safety-works/).

Prix

Article Prix catalogue 2026 pour Uutilisateur final

Chargeur automatique 8400 €

Le chargeur manuel (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/chargers-and-accessories/man
ual-charger/) est l'alternative la moins colteuse, proposée a 3600 €. Consultez les
options disponibles (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/chargers-and-accessories/avail
able-options/) pour connaitre tous les prix catalogue.
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Options disponibles

Cette page répertorie tout ce qui peut étre commandé avec un J1600 (https://info.mobile
robot.com/fr-fr/products/j1600/overview/), avec les prix catalogue 2026 pour l'utilisateur
final en euros.

() PRIX CATALOGUE

Ces prix catalogue publics pour l'utilisateur final s’appliquent a 'année 2026 et
sont susceptibles d’étre modifiés. Les commandes et les devis sont traités par le
réseau de partenaires locaux (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buying-and-de
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Liste de prix

Prix catalogue pour

Article . .

Uutilisateur final

Transpalette a conduite autonome J1600 65000 €

Chargeur manuel (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/chargers 3600 €

-and-accessories/manual-charger/)

Chargeur automatique (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/ch 8400 €

argers-and-accessories/automatic-charger/)

Mise a niveau Advanced software (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/ 14500 €

products/software/advanced-software/)

Fleet Manager, par robot (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/ 6500 €

software/fleet-manager/)

Installation et mise en service (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/pro 10000 €

ducts/buyving-and-deployment/installation-and-commissioning/)

Offre d'assistance Basic Care, par robot et par an 4900 €

Offre d’assistance Full Care, par robot et par an 13000 €

Assistance sur site, par jour, frais de déplacement en sus 2400 €

Essai de deux semaines (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/b

uying-and-deployment/two-week-trial/), installation et assistance 4000 €

comprises

Configurations types

. . Montant total au prix
Configuration

catalogue
1 h L + installati t mi
J 6QO+C argeur manuel + installation et mise en 78600 €
service
160 chargeur automatique + installation et mise en
J1600 + rgeur au ique + i i i 83400 €

service
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Une configuration client type devrait colter environ 80 000 € ou moins, ce qui
correspond a la configuration avec chargeur manuel. Les chargeurs sont facturés
séparément du robot.

Offres d’assistance

Trois offres aprés-vente sont proposées : Free (interventions et piéces facturées a
'acte au prix catalogue, garantie la premiére année, mises a niveau logicielles la
premiére année et portail d’aide en ligne en libre-service), Basic Care et Full Care. Le
client choisit une offre lors de l'achat ; la souscription d’'un contrat récurrent reste
facultative. Pour plus de détails, consultez la rubrique Assistance (https://info.mobilerobo
t.com/fr-fr/category/support/).

Choix du logiciel

Le robot est livré avec Standard software (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/softwa
re/standard-software/). La mise a niveau Advanced software (https://info.mobilerobot.com/fr-
fr/products/software/advanced-software/) ajoute VDA 5050 (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/
documentation/concepts/vda-5050-explained/), une REST API (https://info.mobilerobot.com/fr-f
r/documentation/technical-integration/rest-api-documentation/), la possibilité d'utiliser Fleet
Manager et la planification avancée des taches. Il est plus facile d'installer cette mise
a niveau en usine lors de la commande du robot. Consultez le comparatif des logiciels
(https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/software/software-comparison/).
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° V4

Compatibilite

Cette page présente les équipements compatibles avec le J1600 (https://info.mobilerobot.
com/fr-fr/products/j1600/overview/) : les deux options de chargeur ainsi que les palettes
et supports de charge que le véhicule peut manutentionner (https://info.mobilerobot.com/f
r-fr/products/j1600/pallet-and-load-compatibility/).

Compatibilité des chargeurs

Les deux chargeurs sont compatibles avec la batterie lithium-fer-phosphate (LiFePO4)
de 24 V et 200 Ah (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/technical-reference/battery
-specifications/) du J1600 :

¢ |e chargeur manuel (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/chargers-and-accessories/
manual-charger/) (prix catalogue : 3600 €) est branché par l'opérateur.

¢ |e chargeur automatique (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/chargers-and-access
ories/automatic-charger/) (prix catalogue : 8400 €) se connecte a l'interface de
recharge automatique et aux plaques de contact de charge présentes sur chaque
J1600.

Avec l'une ou l'autre option, le niveau de charge augmente d'environ 47 points de
pourcentage par heure.

Compatibilité des palettes et supports de charge

Le J1600 nécessite un support de charge a base ouverte, sans plancher inférieur,
pour permettre l'insertion de ses fourches.
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Parameétre Limite ou compatibilite

Longueur maximale de la palette

ou de la charge, débord compris 1250 mm / 49 in

Largeur maximale de la palette

12 49
ou de la charge, débord compris 50 mm / 49in

Hauteur maximale de la charge 1700 mm / 67 in

depuis le sol

Charge utile nominale maximale 1600 kg / environ 3500 lb
Compatibilité EPAL Palette Europe EPAL, EPAL 3, EPAL 6
Compatibilité GMA Toutes les palettes GMA a base ouverte

Tout support de charge a base ouverte pouvant étre
Supports sur mesure pris par les fourches et respectant les limites
dimensionnelles

Les supports compatibles ne se limitent pas aux palettes Europe : les cages ouvertes,
fats, charges fragiles et autres supports de charge a base ouverte sur mesure (https://i
nfo.mobilerobot.com/fr-fr/applications/use-cases/open-cages-and-alternative-load-carriers/) sont
également compatibles s'ils respectent le gabarit admissible. En pratique, la
compatibilité dépend de la géométrie de la base, des dimensions, de la stabilité de la
charge et de l'appréciation de 'opérateur. Aucune approbation générale ne couvre
tous les supports ni toutes les matiéres dangereuses.

Q EVALUATION PAR LOPERATEUR POUR LES CHARGES DIFFICILES

Le Dual Mode (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/jil600/dual-mode/) permet a
'opérateur de manutentionner les charges fragiles ou instables (https://info.mobilero
bot.com/fr-fr/applications/use-cases/sensitive-or-unstable-loads/), telles que des flts ou
des palettes mal empilées, en mode manuel pendant la prise de charge et les
manceuvres a proximité, puis de confier le long trajet de transport au mode
autonome.

Géomeétrie des fourches et du véhicule

Les fourches mesurent 1150 mm de long et 180 mm de large. Leur écartement
extérieur est de 680 mm et leur écartement intérieur de 320 mm. Toutes les
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dimensions figurent sur la page des caractéristiques techniques (https://info.mobilerobot.
com/fr-fr/products/j1600/technical-specifications/).

Limites d’utilisation

Le fonctionnement autonome est prévu en intérieur et sur un sol horizontal (pente
franchissable en mode automatique : O %), a une température de fonctionnement
comprise entre 5 et 40 °C, avec un indice de protection IP21. Consultez les
caractéristiques techniques (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/technical-specif
ications/) pour connaitre toutes les exigences relatives a l'environnement d'utilisation.
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Demander une demonstration

Une démonstration constitue la premiére étape de l'évaluation du J1600 (https://info.mo
bilerobot.com/fr-fr/products/j1600/overview/). Lors de cette session pratique, vous
conduisez vous-méme le véhicule en mode manuel, enregistrez un emplacement (http
s://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/getting-started/saving-the-first-location/), puis lui

confiez une tache autonome.

Déroulement d’une démonstration

e Durée: 30 a 60 minutes de prise en main.

¢ Lieu: dans le centre de démonstration d’'un partenaire — un espace équipé d’'un
robot dédié, de palettes et de chargeurs — ou sur votre propre site.

¢ Contenu : conduite manuelle a l'aide du timon, enregistrement d’'un emplacement
sur l'écran tactile, création d’'une tache, confirmation du mode autonome, puis
observation du robot pendant qu'’il transporte une palette et revient.

Ce format vise a démontrer la simplicité d'utilisation : un nouvel utilisateur peut
généralement découvrir le robot, apprendre a utiliser l'interface et lancer une tache
autonome en 15 minutes environ. Lors d'un essai public, un nouvel utilisateur gui n'avait
auparavant utilisé que des transpalettes électriques conventionnels (https://info.mobilero

bot.com/fr-fr/applications/customer-stories/video-case-stories/) a enregistré un
emplacement, créé une tache de dépobt avec retour, puis observé le robot circuler en

évitant les personnes.

Comment demander une démonstration

Les démonstrations sont organisées par le réseau de partenaires locaux. Faites votre
demande sur www.mobilerobot.com (https://www.mobilerobot.com) Ou €crivez a
hello@mobilerobot.com. Votre demande sera transmise a un partenaire proche de
chez vous. Consultez la page Trouver un partenaire local (https://info.mobilerobot.com/fr-f
r/products/buying-and-deployment/find-a-local-partner/).
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Apres la démonstration

Le parcours d'évaluation standard se poursuit par un essai de deux semaines (https://in
fo.mobilerobot.com/fr-fr/products/buying-and-deployment/two-week-trial/) dans vos propres
locaux ou par une validation de principe (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buying-a
nd-deployment/proof-of-concept/) pour les applications nécessitant une validation plus
approfondie. Les clients ayant déja acheté un J1600 peuvent passer directement a
'achat, sans démonstration ni essai. Consultez la page Demander un devis (https://info.

mobilerobot.com/fr-fr/products/buying-and-deployment/request-a-quote/).
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Essai de deux semaines

L'essai payant met un J1600 (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/ji600/overview/) a
votre disposition sur votre site pendant 14 jours calendaires. Vous pouvez ainsi valider
l'application avec vos palettes, vos sols et votre personnel avant 'achat.

Prestations incluses

» Etude de faisabilité et sélection des taches avant Uessai au moyen d’un outil
en ligne fourni par U'entreprise.

¢ Prét durobot pendant 14 jours calendaires.

¢ Une journée compléte sur site pour la mise en service et la formation — le
robot est configuré et vos opérateurs sont formés au début de l'essai.

¢ Assistance a distance illimitée assurée par The Mobile Robot Company pendant
toute la durée de l'essai.

¢ Point de suivi hebdomadaire, en ligne ou en présentiel, assuré par le partenaire
local (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buying-and-deployment/find-a-local-partne
r/) afin d'évaluer le déroulement de l'essai.

¢ Retour gratuit a tout moment, sans aucune justification.

Prix

Prix catalogue utilisateur final

Article 2026

Essai de deux semaines, mise en service et

. , 4000 €
assistance incluses

Pourquoi choisir un essai payant

L'essai vise a limiter les risques avant 'achat : deux semaines suffisent pour exécuter
de véritables taches de transport en exploitation quotidienne, et le retour sans
justification élimine le risque si la solution ne convient pas (https://info.mobilerobot.com/fr-
fr/applications/planning/is-the-j1600-right-for-my-application/). La mise en service (https://info.
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mobilerobot.com/fr-fr/documentation/getting-started/first-time-setup/) est rapide, car le J1600
ne nécessite ni modification du batiment, ni rails, ni fils de guidage, ni réflecteurs. La
formation des opérateurs (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/getting-started/ope
rator-training/) dure environ 30 minutes.

Place de I’essai dans le parcours client

Le parcours d'évaluation standard (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/company/about/business
-model/) est le suivant : démonstration (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buying-and
-deployment/request-a-demonstration/) > essai > achat - contrat de service aprées-vente.
La démonstration et l'essai peuvent étre omis, par exemple pour les clients qui
effectuent un nouvel achat. Pour valider plus en profondeur une application
particuliere, consultez la page Preuve de concept (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/product
s/buying-and-deployment/proof-of-concept/). Lorsque vous étes prét a acheter, consultez la
page Demander un devis (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buying-and-deployment/r
equest-a-quote/).
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Preuve de concept

Une preuve de concept (POC) consiste a valider sur site une application spécifique du
J1600 avant un achat ou un déploiement a plus grande échelle. Elle va plus loin qu’une
démonstration (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buying-and-deployment/request-a-de
monstration/) ou qu’un essai standard de deux semaines (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/p
roducts/buying-and-deployment/two-week-trial/) et s'adapte a votre application.

Deux facons de réaliser une POC

Essai a Copenhague. Les clients potentiels peuvent effectuer des essais dans la
zone de démonstration et d’essai de Copenhague (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/compa
ny/locations/test-and-demonstration-facility/) de The Mobile Robot Company. Cette
installation permet de réaliser des validations dans des conditions volontairement
représentatives de la réalité, notamment avec des sols irréguliers, des charges
remplies d’eau et plusieurs configurations d’essai. Il ne s’agit pas d'un showroom au
sol parfaitement préparé.

Essai sur votre site. Des machines peuvent étre transportées dans vos propres
locaux afin que la POC soit réalisée avec vos palettes, votre agencement et vos flux
de manutention réels. Les essais sur site et les POC sont pris en charge par le réseau
de distributeurs et d'intégrateurs.

Comment organiser une POC

Discutez de votre POC avec l'équipe commerciale et technique a l'adresse
hello@mobilerobot.com ou sur www.mobilerobot.com (https://www.mobilerobot.com), Ou
avec votre partenaire local. Consultez Trouver un partenaire local (https://info.mobilerobo
t.com/fr-fr/products/buying-and-deployment/find-a-local-partner/). Le périmetre, le lieu et la
configuration sont définis au cas par cas.

Points généralement évalués lors d’une POC

Les POC conviennent aux applications pour lesquelles une évaluation standard laisse
des questions en suspens, par exemple :
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e la compatibilité avec des supports de charge autres que les palettes Europe
standard, notamment les cages ouvertes, les futs et les autres supports de charge

a base ouverte (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/use-cases/open-cages-and-
alternative-load-carriers/), dans les limites de la plage de compatibilité (https://info.mobi
lerobot.com/fr-fr/products/chargers-and-accessories/compatibility/) ;

o |'état des sols (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/installation/floor-requireme
nts/), la longueur des trajets et la circulation dans linstallation réelle ;

* les modeéles de taches (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/user-guides/task
-management/) et le comportement aprés dépose pour le flux prévu ;

¢ ['adéquation avec une configuration logicielle (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/produc
ts/software/software-comparison/) prévue, par exemple pour le fonctionnement en
flotte ou les intégrations.

Apres la POC

Une POC concluante débouche généralement sur un achat et, si cette option est
retenue, sur une installation et une mise en service (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/produ
cts/buying-and-deployment/installation-and-commissioning/) formelles. Consultez Demander

un devis (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buying-and-deployment/request-a-quote/).
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Installation et mise en service

L'installation et la mise en service constituent un forfait de déploiement a prix fixe
pour le J1600 (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/overview/). Ce service est
facultatif : le robot standard est prét a l'emploi (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/document
ation/getting-started/first-time-setup/) aprés environ 30 minutes de formation de
l'opérateur (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/getting-started/operator-training/)
et peut étre configuré en quelques heures ou en une journée (https://info.mobilerobot.com/
fr-fr/applications/results/faster-deployment/). Ce forfait réduit les risques liés a la mise en
exploitation grace a une préparation structurée du site (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/d
ocumentation/installation/site-readiness-guide/), a la formation, a la validation et a une
remise formelle au client.

Prix

Elément Prix catalogue 2026 pour l'utilisateur final

Installation et mise en service 10000 €

Contenu du forfait

Avant I'installation

 Etude de faisabilité de toutes les taches et charges sélectionnées.

o Evaluation des risques (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/safety-compliance/safe-deploym

ent/site-risk-assessment/).

¢ Plan de projet.

Sur site — jour 1

¢ Déballage (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/getting-started/delivery-and-un
packing/).

e Connexion au Wi-Fi, si souhaitée — le Wi-Fi est facultatif pour une utilisation de
base (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/installation/network-and-wi-fi-require
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ments/).
¢ Configuration de la recharge automatique, si un chargeur automatique (https://info.
mobilerobot.com/fr-fr/products/chargers-and-accessories/automatic-charger/) a été achete.

e Creéation de jusqu’a 25 points de dépose (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentati
on/installation/mapping-and-drop-point-setup/).

e Validation des taches et de la sécurité.

Sur site — jour 2

e Formation collective de tous les opérateurs.

e Exercices pratiques individuels pour un maximum de six opérateurs.

Sur site — jours 3 et 4

e Suivi des performances du robot.
e Dépannage et assistance sur site.
* Formation complémentaire des opérateurs selon les besoins.

Sur site — jour 5

e Test de réception.
¢ Remise au client.

Options supplémentaires

e [ntégration avec d'autres logiciels ou équipements — voir REST API et intégrations

(https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/software/rest-api-and-integrations/).

¢ Points de dépose validés supplémentaires au-dela des 25 inclus.

e Configuration du systeme de gestion de flotte — voir Fleet Manager (https://info.mo
bilerobot.com/fr-fr/products/software/fleet-manager/).
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Déploiement prét a ’emploi ou avec mise en service

Effort de
configuration

Points de
dépose

Formation

Validation

Prét a U'emploi

De quelques heures a une journée,
par votre propre équipe a l'aide du
tutoriel intégré

Ajoutés par les opérateurs selon

les besoins, sans limite logicielle

Environ 30 minutes par opérateur

Appréciation de 'opérateur

Avec le forfait de mise en
service

Cing jours structurés sur site,
assurés par du personnel formé

Jusqu'a 25 points validés lors de
la mise en exploitation

Formation collective et exercices
individuels pour un maximum de
Six opérateurs

Validation formelle des taches
et de la sécurité, ainsi que test
de réception

La commande et la livraison sont assurées par le réseau de partenaires locaux — voir
Trouver un partenaire local (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buying-and-deploymen

t/find-a-local-partner/) et Demander un devis (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buyin

g-and-deployment/request-a-quote/).
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Trouver un partenaire local

The Mobile Robot Company ne vend pas directement ses robots aux utilisateurs finaux
(https://info.mobilerobot.com/fr-fr/company/about/business-model/). Les démonstrations, les
essais, la vente, l'installation et la maintenance sont assurés par des distributeurs,
intégrateurs et partenaires de maintenance (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/partners/prog
ram/partner-types/) locaux. L'entreprise leur fournit les robots, les pieces détachées, les
logiciels, la formation et 'assistance technique nécessaires.

Zones d’intervention des partenaires

Le J1600 est disponible dans le monde entier (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/partners/be
come-a-partner/country-availability/), notamment aux Etats-Unis, au Canada, en Australie
et en Chine. En juin 2026, le réseau comptait des distributeurs partenaires dans huit
pays et continuait de s'étendre. Renseignez-vous aupres de 'entreprise ou de votre
partenaire local pour connaitre les partenaires présents dans votre pays, les prix, les
taxes, la couverture de maintenance et les délais de livraison.

Services proposés par un partenaire

e organise des démonstrations (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buying-and-dep
loyment/request-a-demonstration/) pratiques dans un centre de démonstration — un
espace équipé d'un robot dédié, de palettes et de chargeurs — ou sur votre site ;

e organise des essais de deux semaines (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buyin
g-and-deployment/two-week-trial/) et vous accompagne dans la réalisation de
preuves de concept (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buying-and-deployment/pr
oof-of-concept/) sur votre site de production ;

e geére 'achat (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buying-and-deployment/request-a-
quote/) et, si vous le souhaitez, l'installation et la mise en service (https://info.mobilero
bot.com/fr-fr/products/buying-and-deployment/installation-and-commissioning/) ;

e assure le service apres-vente local, avec le soutien de 'entreprise pour les piéces
détachées, les logiciels et l'assistance a distance.
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Comment entrer en contact avec un partenaire

Envoyez une demande sur www.mobilerobot.com (https://www.mobilerobot.com) ou
écrivez a hello@mobilerobot.com. Les demandes des clients sont attribuées par
l'intermédiaire du réseau de partenaires. Vous étes ainsi mis en relation avec un
partenaire intervenant dans votre secteur.

Devenir partenaire

Les intégrateurs, distributeurs et partenaires de maintenance qualifiés (https://info.mobil
erobot.com/fr-fr/partners/become-a-partner/who-we-are-looking-for/) peuvent déposer une
candidature pour leur pays (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/partners/program/application-pro
cess/) afin de rejoindre le réseau. Consultez la rubrique Partenaires (https://info.mobilerob
ot.com/fr-fr/category/partners/) pour en savoir plus sur le programme de partenariat.
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Demander un devis

Les tarifs catalogue du J1600 (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/j1600/pricing-and-r
0i/) sont publics. Vous pouvez donc chiffrer une configuration (https://info.mobilerobot.co
m/fr-fr/products/chargers-and-accessories/available-options/) avant de prendre contact. Le
devis est établi par un partenaire local : The Mobile Robot Company transmet les
demandes de clients & son réseau de partenaires (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/compa
ny/about/business-model/) au lieu de vendre directement.

Tarifs catalogue 2026 pour les clients finaux

Article Prix catalogue
Transpalette a conduite autonome J1600 65000 €
Chargeur manuel 3600 €
Chargeur automatique 8400 €
Mise a niveau vers Advanced software 14500 €
Fleet Manager, par robot 6500 €
Installation et mise en service 10000 €
Formule d’assistance Basic Care, par robot et par an 4900 €
Formule d’assistance Full Care, par robot et par an 13000 €
Essai de deux semaines, configuration et assistance comprises 4000 €

@ LES PRIX PEUVENT CHANGER

Il s’agit des tarifs catalogue 2026 en euros. Votre partenaire local vous confirme
les prix applicables dans votre pays, les taxes et les conditions de livraison (http
s://info.mobilerobot.com/fr-fr/partners/become-a-partner/country-availability/).
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Prix totaux de configurations types

¢ J1600 + chargeur manuel + installation et mise en service : prix catalogue de
78600 €.

¢ J1600 + chargeur automatique + installation et mise en service : prix catalogue de
83400 €.

Le prix d'une configuration client type devrait se situer autour de 80 000 €, voire en
dessous.

Choix a effectuer avant votre demande
Quatre choix déterminent le devis complet :
1. Chargeur : manuel (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/chargers-and-accessories/

manual-charger/) ou automatique (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/chargers-and
-accessories/automatic-charger/). Les chargeurs sont facturés séparément du robot.

2. Logiciel : Standard software (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/software/standa
rd-software/) Ou mise a niveau vers Advanced software (https://info.mobilerobot.com/fr-
fr/products/software/advanced-software/). Il est plus simple d'installer cette mise a
niveau en usine lors de la commande du robot.

3. Déploiement (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/planning/deployment-sc
ope-examples/) : configuration initiale (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/g
etting-started/first-time-setup/) par votre propre équipe ou forfait de cinqg jours
d’installation et de mise en service (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buying-a
nd-deployment/installation-and-commissioning/).

4. Formule d’assistance : a choisir lors de l'achat parmi Free, Basic Care et Full
Care. Voir Assistance (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/category/support/).

Comment demander un devis

Utilisez le formulaire de demande de devis sur www.mobilerobot.com (https://www.mobil
erobot.com) en indiquant votre nom, votre adresse e-mail et le nom de votre entreprise,
ou écrivez a hello@mobilerobot.com. Votre demande est transmise a un partenaire
proche de chez vous. Voir Trouver un partenaire local (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/pro
ducts/buying-and-deployment/find-a-local-partner/). Si vous n'avez pas encore évalué le
robot, commencez par une démonstration (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buying
-and-deployment/request-a-demonstration/) ou un essai de deux semaines (https://info.mobile
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https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buying-and-deployment/two-week-trial/

robot.com/fr-fr/products/buying-and-deployment/two-week-trial/). Les clients qui renouvellent
une commande peuvent omettre ces deux étapes et passer directement commande.
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