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Planification de I’essai

Un essai payant de deux semaines vous permet d'utiliser un J1600 dans votre propre
établissement, avec vos palettes et sur vos trajets, configuration et assistance
incluses. L'essai constitue généralement la deuxiéme étape du parcours d’évaluation,
aprés une démonstration pratique et avant la décision d’achat. Le client peut restituer
le robot gratuitement a tout moment, sans avoir a se justifier.

L’essai en bref

Elément

Durée

Prix

Déploiement

Assistance
Suivi

Fin de
l'essai

Détail
14 jours calendaires

4000 € au tarif catalogue pour l'utilisateur final, configuration et
assistance incluses

Une journée compléte de déploiement sur site et d'accompagnement a la
formation

Assistance a distance illimitée pendant l'essai

Point de suivi hebdomadaire en ligne ou en présentiel avec le partenaire

Retour sans frais a tout moment, sans justification a fournir

Contenu de ’essai

1. Evaluation de faisabilité avant Uessai. Avant l'arrivée du robot (https://info.mobiler
obot.com/fr-fr/documentation/getting-started/delivery-and-unpacking/), la faisabilité des

taches sélectionnées est évaluée a l'aide d’'un outil en ligne fourni par The Mobile
Robot Company, puis les taches de l'essai sont convenues.

2. Mise a disposition du robot pendant 14 jours calendaires.

3. Une journée compléte de déploiement et de formation sur site. Le robot est
configuré, les emplacements sont enregistrés et les opérateurs sont formeés. La
formation (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/documentation/getting-started/operator-trainin
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g/) d'un conducteur utilisant déja un transpalette électrique dure environ 30
minutes.

4. Assistance a distance illimitée assurée par The Mobile Robot Company pendant
toute la durée de l'essai.

5. Points de suivi hebdomadaires avec votre partenaire afin d’évaluer 'lavancement
de l'essai au regard des criteres de réussite convenus.

Avant I’essai : vérifiez I’adéquation et préparez le site
Préparez-vous avant le premier jour afin de tirer le meilleur parti des 14 jours :
e Parcourez la liste de contréle de qualification de 'application (https://info.mobilerobo

t.com/fr-fr/applications/planning/application-qualification-checklist/) et traitez les points
en suspens.

e Parcourez a pied les trajets prévus en utilisant la liste de contréle des trajets et
du sol (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/planning/route-and-floor-suitability/).

o Veérifiez vos palettes et vos supports de charge a l'aide des critéres d’adéquation
des palettes et des charges (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/planning/palle
t-and-load-suitability/) — base ouverte de 1250 x 1250 mm maximum, jusqu’a 1600
kg.

e Choisissez les taches de transport a automatiser. Les flux répétitifs d'un point a
un autre sont de bons premiers candidats : livraison avec retour (https://info.mobilero
bot.com/fr-fr/applications/scenarios/deliver-and-return/), dépose avec attente (https://info.
mobilerobot.com/fr-fr/applications/scenarios/deliver-and-wait/) ou un trajet de la
réception au stockage (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/use-cases/inbound-
receiving/).

e Désignez les personnes qui utiliseront le robot. Tout conducteur de transpalette
électrique peut l'utiliser ; aucune expérience en automatisation n’est requise.
e Réservez un emplacement de recharge prées d’'une prise (https://info.mobilerobot.com/

fr-fr/documentation/installation/charger-installation/) pour effectuer une recharge
manuelle pendant les pauses.

Pendant I’essai

Le fonctionnement de base repose sur 'apprentissage et la répétition (https://info.mobile
robot.com/fr-fr/documentation/concepts/teach-and-repeat/) : conduisez en mode manuel,
enregistrez les emplacements, prenez les palettes en charge manuellement, puis
envovyez le robot effectuer les transports en mode autonome (https://info.mobilerobot.com/
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fr-fr/applications/scenarios/manual-pickup-and-autonomous-delivery/) depuis l'écran tactile.
Mesurez les éléments importants pour votre analyse de rentabilité : le temps
opérateur libére sur les trongons automatisés, la régularité d’exécution des taches et
la facilité avec laquelle votre équipe ajoute ou modifie des emplacements sans aide
extérieure (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/scenarios/temporary-location-setup/).
La valeur de référence a vérifier est une réduction pouvant atteindre 80 % du temps
opérateur consacré aux transports répétitifs (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/

results/productivity-improvements/).

Commencez par une démonstration

Avant de vous engager dans un essai, participez a une démonstration pratique de 30 a
60 minutes dans le centre de démonstration d’'un partenaire ou sur votre propre site.
Les personnes qui découvrent le J1600 créent et lancent généralement une tache
autonome en 15 minutes environ. Une vidéo publique montre un nouvel utilisateur en
train d'effectuer exactement cette opération ; consultez les témoignages clients en

vidéo (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/customer-stories/video-case-stories/).

Apres I'essai

Si 'essai est concluant, 'étape suivante est l'achat, avec éventuellement le forfait
d'installation et de mise en service de cing. jours (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applicati
ons/planning/deployment-scope-examples/) pour une mise en exploitation structurée, ainsi
qu'un contrat de service aprés-vente (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/support/faq/service-
and-warranty/). Si 'application nécessite d’abord une validation plus approfondie,
planifiez une preuve de concept (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/applications/planning/proo
f-of-concept-planning/). Les essais sont organisés par l'intermédiaire du réseau de
partenaires. Les demandes envoyées via mobilerobot.com (https://www.mobilerobot.com)
sont transmises a un partenaire local (https://info.mobilerobot.com/fr-fr/products/buying-and

-deployment/find-a-local-partner/).
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