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Standard Software

Standard software es el software basico de la transpaleta autonoma J1600 (https://inf
o.mobilerobot.com/es-es/products/j1600/overview/). Se ha reducido deliberadamente a las
funciones esenciales para ofrecer la maxima facilidad de uso. Se basa en el método
de aprendizaje vy repeticion (https://info.mobilerobot.com/es-es/documentation/concepts/teach
-and-repeat/), que no requiere configuracion, y esta disefiado para resultar tan sencillo
como un producto de consumo para cualquier persona que ya maneje una transpaleta
eléctrica.

Qué incluye

¢ Creacion de tareas (https://info.mobilerobot.com/es-es/documentation/user-guides/t
ask-management/) mediante aprendizaje y repeticion — conduzca hasta un
punto, guardelo y reutilicelo en tareas autonomas. No requiere programacion ni
configuracion.

¢ |Inicio de tareas desde la pantalla tactil — las tareas se crean e inician desde la
pantalla multitactil de 15 pulgadas (https://info.mobilerobot.com/es-es/documentation/te
chnical-reference/interface-specifications/) del vehiculo.

¢ Ubicaciones guardadas — las ubicaciones se crean conduciendo hasta un punto
y_pulsando Guardar ubicacion (https://info.mobilerobot.com/es-es/documentation/gettin
g-started/saving-the-first-location/). EL software no limita el numero de ubicaciones
guardadas.

* Funciones basicas de automatizacion — inicio de tareas automaticas desde la
pantalla, conduccion autonoma hasta ubicaciones guardadas, depdsito de palés a
nivel del suelo, retorno al operador y desplazamiento a la zona de
estacionamiento.

Trabajo con tareas y ubicaciones

El operario recoge manualmente un palé (https://info.mobilerobot.com/es-es/applications/sce
narios/manual-pickup-and-autonomous-delivery/), elige un destino guardado en la pantalla
tactil, selecciona qué debe hacer el robot después de la entrega —volver al origen,
dirigirse a otro punto o a la zona de estacionamiento, o parar vy esperar (https://info.mobil
erobot.com/es-es/applications/scenarios/deliver-and-wait/)— y confirma el modo autonomo (h
ttps://info.mobilerobot.com/es-es/documentation/user-guides/autonomous-operation/) con el
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boton fisico de arranque. Las ubicaciones se pueden combinar libremente, por lo que
no es necesario ensenar todas las variantes posibles de A a B. Consulte Dual Mode (htt
ps://info.mobilerobot.com/es-es/products/j1600/dual-mode/) para saber cOmo un mismo
vehiculo combina el funcionamiento manual y auténomo.

Requisitos de implantacion

Standard software esta pensado para implantaciones de una sola unidad sin
necesidad de un proyecto de integracion de sistemas:

e | a conexion wifi es opcional (https://info.mobilerobot.com/es-es/documentation/installatio
n/network-and-wi-fi-requirements/) para el flujo de trabajo basico listo para usar (http
s://info.mobilerobot.com/es-es/products/ji600/how-it-works/).

* No se requiere un sistema de gestion de almacenes (WMS), Fleet Manager ni
integracion informatica (https://info.mobilerobot.com/es-es/applications/results/lower-inte

gration-complexity/).

* No se requieren modificaciones en el edificio, carriles guia, cables ni reflectores —
la navegacion utiliza 3D LiDAR SLAM (https://info.mobilerobot.com/es-es/products/j160
0/navigation-and-obstacle-avoidance/).

e La formacion (https://info.mobilerobot.com/es-es/documentation/getting-started/operator-tr
aining/) dura unos 30 minutos para un operario con experiencia en transpaletas
eléctricas y se complementa con un tutorial integrado en el vehiculo o disponible
en linea.

A quién va dirigido

Standard software es adecuado para operaciones que quieran poner en marcha
rapidamente un solo robot: un unico J1600 automatiza el transporte repetitivo entre
posiciones a nivel del suelo, vy los propios operarios pueden afadir o cambiar
ubicaciones sin recurrir a un especialista en automatizacion.

Actualizacion

Cuando aumentan las necesidades de la aplicacion, la actualizacion a Advanced
software (https://info.mobilerobot.com/es-es/products/software/advanced-software/) ahade
interoperabilidad con VDA 5050 (https://info.mobilerobot.com/es-es/products/software/vda-5
050/), una REST API (https://info.mobilerobot.com/es-es/documentation/technical-integration/res
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t-api-documentation/), Fleet Manager (https://info.mobilerobot.com/es-es/products/software/flee
t-manager/), planificacion avanzada de tareas y una integracion mas completa con
otros sistemas. Consulte la comparativa de software (https://info.mobilerobot.com/es-es/pr
oducts/software/software-comparison/) para ver las opciones lado a lado.
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