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Recepcion de mercancias

La recepcion de mercancias es una de las principales aplicaciones del J1600 vy
muestra claramente como funciona el Dual Mode (https://info.mobilerobot.com/es-es/produ
cts/j1600/dual-mode/) mediante el reparto del trabajo (https://info.mobilerobot.com/es-es/app
lications/scenarios/mixed-manual-and-autonomous-work/): el muelle queda en manos del
operario; el desplazamiento posterior, no. Un operario descarga manualmente el
camion y después envia cada palé de forma autonoma (https://info.mobilerobot.com/es-es/
applications/scenarios/manual-pickup-and-autonomous-delivery/) a inspeccion de recepcion o
almacenamiento.

Flujo de recepcion

1. El operario descarga un palé del camién en modo manual (https://info.mobilerobot.co
m/es-es/documentation/user-guides/manual-operation/). El J1I600 se maneja como una
transpaleta eléctrica convencional con conductor acompafante.

2. En la pantalla tactil, el operario selecciona el destino guardado —zona de
inspeccion, zona de almacenamiento o punto de almacenamiento intermedio— vy
la accion que debe realizar después de la entrega.

3. El operario confirma el modo autdnomo (https://info.mobilerobot.com/es-es/documentati
on/user-guides/autonomous-operation/) con el boton fisico de arranque y se aleja del
vehiculo.

4. El J1600 se desplaza hasta el destino, sortea los obstaculos del trayecto,
deposita el palé a nivel del suelo v, siguiendo el habitual patron «<Boomerang» (http
s://info.mobilerobot.com/es-es/applications/scenarios/deliver-and-return/), vuelve al muelle

para recoger el siguiente palé.

Mientras el robot realiza el trayecto, el operario sigue descargando. Asi, los
desplazamientos repetitivos a pie entre el muelle y el almacén dejan de formar parte
de su jornada.

Por qué se sigue trabajando manualmente en el
muelle

La recepcion concentra las situaciones en las que el criterio humano es superior a la
automatizacion:
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* Puentes de carga e interiores de remolques. El modo autonomo tiene una
capacidad de superar pendientes del O % y requiere suelos nivelados (https://info.m
obilerobot.com/es-es/applications/planning/route-and-floor-suitability/). Las
irregularidades, las pendientes y los puentes de carga mal alineados se superan
manualmente. En modo manual, el J1600 admite pendientes del 5 % sin carga y
del 3 % a plena carga, con un resalto maximo franqueable de 25 mm y una
separacion maxima de 20 mm.

¢ Palés y mercancias danados. El operario detecta una tabla inferior rota, un clavo
saliente, una fuga o una esquina aplastada antes de que cause un atasco o un
problema para el cliente.

e Cargas inestables y enfardadas. El operario evalia y corrige durante la recogida
las pilas con el centro de gravedad alto (https://info.mobilerobot.com/es-es/applications/
use-cases/sensitive-or-unstable-loads/) y los extremos sueltos del film estirable.

e Zonas de recepcion congestionadas (https://info.mobilerobot.com/es-es/applicatio
ns/scenarios/operation-in-crowded-environments/). El operario decide sobre la
marcha una ruta segura a través de una zona congestionada que detendria a un
vehiculo totalmente automatizado.

Este reparto demuestra la utilidad practica de la automatizacion con intervencion
humana (https://info.mobilerobot.com/es-es/documentation/concepts/human-in-the-loop-automat

ion/).

Configuracion de un flujo de recepcion

Los destinos se crean conduciendo una vez hasta el punto (https://info.mobilerobot.com/es
-es/applications/scenarios/temporary-location-setup/) y pulsando Guardar ubicacion. Las
zonas de inspeccion, los pasillos de almacenamiento y las zonas temporales de
almacenamiento adicional (https://info.mobilerobot.com/es-es/applications/use-cases/tempora
ry-storage/) pueden guardarse como ubicaciones con nombre, sin que el software limite
Su numero. Las ubicaciones pueden combinarse libremente en las tareas, por lo que la
recepcion puede abastecer varias zonas sin tener que registrar por separado cada
trayecto entre un muelle y una zona.

Compatibilidad de las cargas en el muelle

Las mercancias recibidas llegan sobre distintos soportes de carga. El J1600 admite
palés europeos EPAL, EPAL 3, EPAL 6, palés GMA de base abierta y cualquier soporte
de carga de base abierta manipulable con horquillas (https://info.mobilerobot.com/es-es/ap
plications/planning/pallet-and-load-suitability/) con unas dimensiones maximas de 1.250 x
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1.250 mm vy un peso total maximo de 1.600 kg. Los soportes deben tener una base
abierta, sin tabla inferior. Mas informacion en las especificaciones técnicas (https://info.
mobilerobot.com/es-es/products/j1600/technical-specifications/).

Paginas relacionadas

e Almacenamiento (https://info.mobilerobot.com/es-es/applications/industries/warehousing/)
— el siguiente destino de los palés

e Envio y expedicion (https://info.mobilerobot.com/es-es/applications/industries/shipping-and
-dispatch/) — el proceso inverso de salida

» Reduccion de los desplazamientos a pie (https://info.mobilerobot.com/es-es/application
s/results/reduction-in-manual-walking/) — la principal ventaja en la zona de recepcion
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