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Roboter wechselt nicht in den
Autonommodus

Der J1600 fahrt nur dann autonom, wenn das Bedienpersonal ihm ausdricklich eine
Aufgabe erteilt und den Moduswechsel bestatigt (https://info.mobilerobot.com/de-de/docum
entation/getting-started/manual-and-autonomous-modes/) hat. In den meisten Fallen ist eine
der folgenden Voraussetzungen flur den Autonommodus nicht erfullt.

Stellung des Schlisselschalters prufen

Mit dem Dreistellungs-Schlisselschalter (https://info.mobilerobot.com/de-de/safety-complia
nce/safety-functions/mode-selection/) wahlen Sie zwischen Aus, ausschlieBlich manuellem
Modus und Autonommodus. In der Stellung far ausschlieBlich manuellen Betrieb fahrt
der Roboter niemals selbststandig. Drehen Sie den Schlissel in die Automatikstellung.

Aufgabe auswahlen und bestatigen

Eine autonome Fahrt (https://info.mobilerobot.com/de-de/documentation/user-guides/autonomo
us-operation/) beginnt immer mit einer Aufgabe:

1. Erstellen oder wahlen Sie auf dem Touchscreen eine Aufgabe mit einer
gespeicherten Zielposition.

2. Fuhren Sie die Aufgabe aus. Der Roboter fordert Sie auf, den Wechsel in den
Autonommodus zu bestatigen.

3. Bestatigen Sie mit der physischen LED-Start-/Fortsetzen-Taste. Die Auswahl auf
dem Bildschirm allein startet keine autonome Fahrt.

Wenn die bendtigte Zielposition nicht in der Liste enthalten ist, wurde sie noch nicht
gespeichert. Weitere Informationen finden Sie unter Probleme mit Aufgaben und
Positionen (https://info.mobilerobot.com/de-de/support/troubleshooting/task-and-location-proble
ms/).
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Abstand zum Roboter halten

Nach der Bestatigung fordert die Bedienoberflache Sie auf, vom Roboter
zuruckzutreten. Das 360-Grad-Schutzfeld des Roboters muss frei sein, bevor er
anfahrt. Wenn Sie oder eine andere Person sich innerhalb des durch die blauen
Bodenleuchten gekennzeichneten Schutzfelds befinden, fahrt der Roboter nicht an.
Siehe Stopps durch Hindernisse oder das Schutzfeld (https://info.mobilerobot.com/de-de/su
pport/troubleshooting/obstacle-or-safety-field-stops/).

Deichsel loslassen

Das Ergreifen oder Bewegen der Deichsel aktiviert den Mechanismus zur manuellen
Ubernahme (https://info.mobilerobot.com/de-de/safety-compliance/safety-overview/emergency-s
tops-and-manual-takeover/), durch den die Steuerung des J1600 wieder an das
Bedienpersonal Ubergeht. Die Deichselpositionsschalter (https://info.mobilerobot.com/de-d
e/safety-compliance/safety-functions/tiller-detection/) sind Teil des Sicherheitssystems.
Vergewissern Sie sich beim Bestatigen des Autonommodus, dass die Deichsel
losgelassen wurde und sich in ihrer Normalstellung befindet.

Boden prufen

Der Autonommodus ist fur den Einsatz auf ebenen Bdden ausgelegt (https://info.mobilero
bot.com/de-de/applications/planning/route-and-floor-suitability/): Die Steigfahigkeit im
Autonommodus betragt O %. Steigungen, Rampen und Uberladebriicken dirfen nur im
manuellen Modus befahren werden. Wenn die Aufgabe den Roboter Gber eine Steigung
oder ein Gefalle fiUhren wirde, fahren Sie diesen Abschnitt stattdessen manuell (https://

info.mobilerobot.com/de-de/documentation/user-guides/manual-operation/).

Weiterhin im manuellen Modus

Wenn alle Voraussetzungen erfullt sind und der Roboter den Moduswechsel weiterhin
nicht ausfuhrt, wenden Sie sich an den Support. Siehe Supportanfrage stellen (https://in
fo.mobilerobot.com/de-de/support/contact/submit-a-support-request/). Eine Beschreibung der
vorgesehenen Ubergabe der Steuerung zwischen den Modi finden Sie unter Dual Mode
(https://info.mobilerobot.com/de-de/products/j1600/dual-mode/).
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