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Netzwerk- und WLAN-Anforderungen

Der J1600 benétigt fur seine Kernaufgabe kein Netzwerk. Diese Seite erlautert,
welche Funktionen ohne Netzwerkanbindung verfugbar sind, welche eine Verbindung
nutzen und welche Vorbereitungen daflur erforderlich sind.

Grundbetrieb: kein Netzwerk erforderlich

Der standardmaBige Ablauf ab Werk (https://info.mobilerobot.com/de-de/products/j1600/how
-it-works/) — manuelles Fahren, Speichern von Positionen (https://info.mobilerobot.com/de-d
e/documentation/getting-started/saving-the-first-location/), Erstellen von Aufgaben auf dem
Touchscreen und autonome Transportfahrten — funktioniert ohne WLAN und ohne IT-
Integration:

e FUr den Grundbetrieb ist kein WLAN erforderlich.

e Ein Lagerverwaltungssystem (WMS), Fleet Manager oder eine andere
Systemintegration ist nicht erforderlich.

e Kartierung und Navigation erfolgen direkt auf dem J1600 mithilfe von 3D LiDAR

SLAM (https://info.mobilerobot.com/de-de/products/ji600/navigation-and-obstacle-avoidanc
e/). Es besteht keine Abhangigkeit von Infrastruktur oder Netzwerk.

Ein einzelner Roboter, der Transporte nach dem Teach-and-Repeat-Prinzip (https://info.
mobilerobot.com/de-de/documentation/installation/mapping-and-drop-point-setup/) ausfuhrt,
kann auch in einem Betrieb ohne nutzbares WLAN eingesetzt werden.

Funktionen mit Netzwerkanbindung

Eine Netzwerkanbindung wird relevant, wenn Sie Gber den Grundbetrieb
hinausgehende Funktionen nutzen:
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Funktion Warum sie ein Netzwerk benétigt

Der Roboter wird Uber eine mobile App oder eine Weboberflache zu einer

Come-to-me .
Position gerufen.

Interoperabilitat auf Flottenebene mit einem kompatiblen

VDA 5050

Flottenmanagementsystem.
REST API Integration mit anderer Software und anderen Anlagen.
Fleet

Koordination mehrerer Roboter.
Manager

Im Supportportal kénnen Supportanfragen eingereicht und
Fernsupport pporip bp 9 9

Gerateprotokolle hochgeladen werden.

Come-to-me (https://info.mobilerobot.com/de-de/applications/scenarios/come-to-me/), die
Koordination des automatischen Ladens, das Flottenmanagement Uber VDA 5050 (http
s://info.mobilerobot.com/de-de/documentation/concepts/vda-5050-explained/) und API-
Integrationen sind erweiterte Automatisierungsfunktionen. VDA 5050, die REST API (htt
ps://info.mobilerobot.com/de-de/documentation/technical-integration/rest-api-documentation/),
der Fleet Manager (https://info.mobilerobot.com/de-de/documentation/technical-integration/flee
t-manager-guide/) und die erweiterte Aufgabenplanung erfordern das Softwarepaket
Advanced software (https://info.mobilerobot.com/de-de/products/software/advanced-softwar
e/). Unter Softwareupdates (https://info.mobilerobot.com/de-de/documentation/service-mainten
ance/software-updates/) und Dual Mode (https://info.mobilerobot.com/de-de/products/j1600/dua
-mode/) erfahren Sie, wie die Funktionsumfange aufeinander aufbauen.

Wann die WLAN-Verbindung eingerichtet wird

Wenn Sie den Roboter online betreiben méchten, wird die WLAN-Verbindung am ersten
Tag des Inbetriebnahmepakets (https://info.mobilerobot.com/de-de/documentation/installatio
n/deployment-checklist/) eingerichtet. Sie ist tatsachlich optional. Sie kénnen auch ohne
Netzwerk beginnen und die Netzwerkanbindung spater erganzen, wenn eine
Anwendung Flotten- oder Integrationsfunktionen (https://info.mobilerobot.com/de-de/docum
entation/technical-integration/integration-overview/) benotigt.
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Planungshinweise

* Legen Sie vor der Lieferung fest, ob erweiterte Funktionen vorgesehen sind. So
kann die WLAN-Abdeckung entlang der Routen des Roboters rechtzeitig gepruft
werden.

e Der Roboter muss nicht online sein, damit Sie Unterstltzung erhalten. Das Menu
Help/Support am Gerat zeigt einen QR-Code an, ber den technische Anfragen
direkt gesendet werden kénnen. Siehe Diagnose und Protokollerfassung (https://inf
o.mobilerobot.com/de-de/documentation/service-maintenance/diagnostics-and-log-collectio
n/).

¢ Detaillierte Netzwerkspezifikationen erhalten Sie von Ihrem Partner oder unter
hello@mobilerobot.com, wenn Sie ein Flotten- oder Integrationsprojekt planen (http
s://info.mobilerobot.com/de-de/documentation/technical-integration/system-integrator-technic

al-guide/).
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