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Checkliste fur die Inbetriebnahme

Diese Checkliste fuhrt von der Standortprifung bis zum taglichen Betrieb des J1600.
Es gibt zwei Varianten: die grundlegende Inbetriebnahme direkt nach dem Auspacken
(https://info.mobilerobot.com/de-de/documentation/getting-started/first-time-setup/), die je nach

Umfang (https://info.mobilerobot.com/de-de/applications/planning/deployment-scope-examples/)
Ublicherweise einige Stunden bis zu einem Tag dauert, und das strukturierte
funftagige Inbetriebnahmepaket.

Vor der Lieferung

Die Umgebungsbedingungen liegen innerhalb der Grenzwerte: Innenbereich, 5-
40 °C, 20-80 % relative Luftfeuchtigkeit, nicht kondensierend — siehe Anforderungen
an die Betriebsumgebung_(https://info.mobilerobot.com/de-de/documentation/installation/opera
ting-environment-requirements/).

Die Boden wurden auf jeder geplanten autonomen Route geprift: eben (0O %
Steigfahigkeit im Automatikmodus), Ebenheit nach TR34 FM3, Unebenheiten = 25 mm,
Spalten = 20 mm — siehe Anforderungen an den Boden (https://info.mobilerobot.com/de-d
e/documentation/installation/floor-requirements/).

Gange, Durchfahrten und Wendebereiche wurden anhand der
Fahrzeugabmessungen und des Wenderadius von 1.501 mm geprift — siehe
technische Daten (https://info.mobilerobot.com/de-de/products/ji600/technical-specifications/).

Es wurde bestatigt, dass die Paletten und Ladungstrager (https://info.mobilerobot.com/
de-de/products/j1600/pallet-and-load-compatibility/) einen offenen Unterbau haben und die
Abmessungen von 1.250 x 1.250 mm, die Lasthéhe von = 1.700 mm sowie die Nutzlast
von = 1.600 kg einhalten.

Das Ladegerat wurde bestellt (manuell 3.600 € oder automatisch 8.400 € laut

Listenpreis) und ein Standort daflir wurde vorgesehen — siehe Installation des
Ladegerats (https://info.mobilerobot.com/de-de/documentation/installation/charger-installation/).

Die Konnektivitat wurde festgelegt: keine Verbindung fur den Grundbetrieb, WLAN
bei Nutzung erweiterter Funktionen — siehe Netzwerk- und WLAN-Anforderungen (http
s://info.mobilerobot.com/de-de/documentation/installation/network-and-wi-fi-requirements/).

Die vorgesehenen Absetzpositionen und Aufgabenmuster (https://info.mobilerobot.co
m/de-de/documentation/user-guides/task-management/) wurden gemeinsam mit dem
Bedienpersonal grob geplant.
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Der Leitfaden zur Standortvorbereitung (https://info.mobilerobot.com/de-de/documentation/in
stallation/site-readiness-guide/) beschreibt diese Prufungen ausfuhrlich.

Variante 1: Grundlegende Inbetriebnahme direkt nach
dem Auspacken

Der J1600 ist in der Standardausfihrung bei Lieferung_einsatzbereit (https://info.mobilero
bot.com/de-de/documentation/getting-started/delivery-and-unpacking/) — ohne Umbauten am
Gebaude, Schienen, Leitdrahte oder Reflektoren und ohne obligatorische Integration in
ein WMS, einen Fleet Manager oder die IT (https://info.mobilerobot.com/de-de/applications/re
sults/lower-integration-complexity/).

Schalten Sie den J1600 ein und folgen Sie dem Bildschirmtutorial (https://info.mobiler
obot.com/de-de/documentation/getting-started/j1600-quick-start-guide/).

Fahren Sie den J1600 im manuellen Modus durch die Betriebsstatte, damit er sie
kartiert. Speichern Sie jede Absetzposition — siehe Kartierung und Einrichtung von
Absetzpositionen (https://info.mobilerobot.com/de-de/documentation/installation/mapping-and-
drop-point-setup/).

Erstellen und starten Sie die erste Aufgabe (https://info.mobilerobot.com/de-de/document
ation/getting-started/creating-the-first-task/). Bestatigen Sie den Automatikmodus mit der
physischen Starttaste.

Schulen Sie das Bedienpersonal (https://info.mobilerobot.com/de-de/documentation/gettin
g-started/operator-training/) — etwa 30 Minuten pro Person, sofern diese bereits einen
elektrischen Hubwagen fahrt. Verwenden Sie dazu das Tutorial auf dem Gerat oder die
Onlineversion.

Legen Sie den Ladeablauf (https://info.mobilerobot.com/de-de/documentation/user-guides/
charging/) fest: Laden per Kabel wahrend der Pausen oder automatische
Zwischenladung.

Die Einrichtung dauert je nach Umfang ublicherweise einige Stunden bis zu einem Tag.

Variante 2: Funftagiges Inbetriebnahmepaket

Das Installations- und Inbetriebnahmepaket (https://info.mobilerobot.com/de-de/products/bu
ying-and-deployment/installation-and-commissioning/) (Listenpreis fir Endkunden: 10.000 €)
ist eine optionale Dienstleistung. Durch strukturierte Vorbereitung, Validierung,
Schulung und Ubergabe verringert es die Risiken bei der Betriebsaufnahme. Es ist
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nicht mit der grundlegenden Einsatzbereitschaft der Maschine direkt nach dem
Auspacken zu verwechseln.

Vor der Installation

Machbarkeitsprufung fur alle ausgewahlten Aufgaben und Lasten.

Risikobeurteilung_(https://info.mobilerobot.com/de-de/safety-compliance/safe-deployment/si
te-risk-assessment/).

Projektplan.

1. Tag vor Ort

Auspacken.

WLAN-Verbindung, falls gewilnscht.

Einrichtung der automatischen Ladestation, falls erworben.
Anlegen von bis zu 25 Absetzpositionen.

Validierung der Aufgaben.

Sicherheitsvalidierung.

2. Tag vor Ort

Gruppenschulung fur das gesamte Bedienpersonal.
Individuelle praktische Ubungen fir bis zu sechs Bediener und Bedienerinnen.

3.-4. Tag vor Ort

Leistung des Roboters im realen Betrieb Uberwachen.
Fehlerbehebung und Support vor Ort.
Zusatzliche Schulung des Bedienpersonals nach Bedarf.

5. Tag vor Ort

Abnahmeprufung.
Ubergabe.
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Verfligbare Zusatzleistungen

¢ Integration in andere Software oder Anlagen.
e Zusatzliche validierte Absetzpositionen.

e Einrichtung des Flottenmanagementsystems (https://info.mobilerobot.com/de-de/docu
mentation/technical-integration/fleet-manager-guide/).

Nach der Betriebsaufnahme

Wahlen Sie beim Kauf einen Kundendienstplan — Free, Basic Care oder Full Care.
Siehe den Support-Bereich (https://info.mobilerobot.com/de-de/category/support/).

Machen Sie sich mit dem Supportweg vertraut: Das Meni Help/Support am Gerat
zeigt einen QR-Code an, Uber den Sie technische Anfragen direkt senden kénnen —
siehe Diagnose und Protokollerfassung_(https://info.mobilerobot.com/de-de/documentation/s

ervice-maintenance/diagnostics-and-log-collection/).

Halten Sie die Software im Rahmen |hres Supportplans auf dem aktuellen Stand —
siehe Softwareupdates (https://info.mobilerobot.com/de-de/documentation/service-maintenanc

e/software-updates/).

Flgen Sie neue Absetzpositionen hinzu, wenn sich die Ablaufe andern: Fahren Sie
dorthin, tippen Sie auf Position speichern — fertig.
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