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Manueller Modus und Autonommodus

Der J1600 ist ein Fahrzeug mit Dual Mode: eine Maschine, die sowohl als
herkdbmmlicher handgefihrter Elektrohubwagen als auch als selbstfahrender Roboter
eingesetzt wird. Das Verstandnis der beiden Modi und der Ubergabe zwischen ihnen
ist fur die Bedienung grundlegend. Informationen zum zugrunde liegenden Konzept
finden Sie unter Dual Mode (https://info.mobilerobot.com/de-de/products/j1600/dual-mode/)
und Automatisierung_mit menschlicher Kontrolle (https://info.mobilerobot.com/de-de/docum

entation/concepts/human-in-the-loop-automation/).

Manueller Modus

Im manuellen Modus steuert eine Person die Deichsel und die Hubfunktionen wie bei
einem herkdémmlichen Elektrohubwagen:

e Palettenaufnahme und -abgabe in Hohen bis zu 1.600 mm (63 in);

¢ volle Tragfahigkeit von 1.600 kg;

e prazise Aufnahme, schwierige Anfahrten, empfindliche oder instabile Lasten (http
s://info.mobilerobot.com/de-de/applications/use-cases/sensitive-or-unstable-loads/), hohes

Verkehrsaufkommen und Ausnahmefalle (https://info.mobilerobot.com/de-de/application
s/scenarios/handling-exceptions-and-irregular-loads/);

o Steigfahigkeit von 5 % ohne Last und 3 % bei voller Last — Rampen und
Uberladebriicken miissen manuell befahren werden.

WeiBe Leuchten zeigen den manuellen Modus an. Die vollstandige Anleitung finden Sie
unter Manueller Betrieb (https://info.mobilerobot.com/de-de/documentation/user-guides/manua
l-operation/).

Autonommodus

Im Autonommodus fahrt der J1600 mit bis zu 5,4 km/h selbststandig zu einer
gespeicherten Zielposition, weicht Hindernissen aus, setzt die Palette auf Bodenhéhe
ab und fahrt anschlieBend je nach Aufgabe zurlck, zur Parkposition, weiter oder
wartet:
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e Autonomes Fahren darf nur in Innenbereichen und auf ebenen Boden (https://info.mo
bilerobot.com/de-de/documentation/installation/floor-requirements/) erfolgen (O %
Steigfahigkeit);

¢ Dblaue Lichtstreifen auf dem Boden zeigen das Schutzfeld an, das sich mit
zunehmender Geschwindigkeit vergréBert (https://info.mobilerobot.com/de-de/safety-co

mpliance/safety-functions/safety-field-adjustment/);

e ein 360°-Schutzfeld deckt die Vorwarts- und Rickwartsfahrt ab.

Die vollstandige Anleitung finden Sie unter Autonomer Betrieb (https://info.mobilerobot.co
m/de-de/documentation/user-guides/autonomous-operation/).

Der Schlisselschalter

Ein Schlusselschalter mit drei Stellungen (https://info.mobilerobot.com/de-de/safety-complia
nce/safety-functions/mode-selection/) wahlt den Betriebszustand:

Stellung Bedeutung
Ausgeschaltet Fahrzeug ausgeschaltet
Manuell Nur manueller Betrieb
Automatik Autonome Aufgabenausfuhrung freigegeben

Ubergabe: Autonommodaus aktivieren

Das Bedienpersonal — niemals der Roboter — startet den autonomen Betrieb (https://in
fo.mobilerobot.com/de-de/documentation/user-guides/operator-manual/):

1. Erstellen oder wahlen Sie auf dem Touchscreen eine Aufgabe und fihren Sie sie
aus.

2. Der Roboter fordert Sie auf, das Aktivieren des Autonommodus (https://info.mobilero
bot.com/de-de/safety-compliance/safety-overview/manual-and-autonomous-mode-safety/)
zu bestatigen.

3. Bestatigen Sie mit der physischen LED-Taste zum Starten/Fortsetzen.

4. Die Bedienoberflache fordert Sie auf, den Bereich zu verlassen; der Roboter
startet erst nach der Bestatigung.
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Ubernahme: zur manuellen Steuerung zuriuckkehren
Die manuelle Steuerung kann jederzeit sofort Gbernommen werden:

e Beim Ergreifen oder Bewegen der Deichsel wechselt das Fahrzeug zurtck zur
manuellen Steuerung;

¢ Deichselpositionsschalter (https://info.mobilerobot.com/de-de/safety-compliance/safety-f
unctions/tiller-detection/) schalten je nach Deichselstellung auf Not-Halt oder
manuelle Steuerung;

¢ drei Not-Halt-Taster (https://info.mobilerobot.com/de-de/safety-compliance/safety-overvie
w/emergency-stops-and-manual-takeover/) und ein Auffahrschalter am Deichselkopf
(Stopp und Riickwartsfahrt) sorgen fir sofortiges Anhalten.

Die sofortige Ubernahme durch eine Person ist ein zentraler Bestandteil des
Produktkonzepts — menschliches Urteilsvermdégen gilt als Bestandteil des Systems
und nicht als Fehlerfall.

Funktionsstufen

Stufe Funktionsumfang

Palettenaufnahme und -abgabe bis 1,6 m; vollstdndige manuelle

Manuelle Funktionen .
Deichselsteuerung

Automatische Aufgaben auf dem Bildschirm starten; Positionen
speichern; Paletten auf Bodenhdhe absetzen; selbststandig zu
gespeicherten Positionen fahren; zum Bedienpersonal
zuruckkehren; zur Parkposition fahren

Basisautomatisierung

Erweiterte Come-to-me; automatisches Laden; VDA 5050 Fleet Manager;
Automatisierung APIl-Integrationen

Die Funktionsstufen beschreiben die Fahigkeiten der Maschine. Sie sind von den im
Benutzerhandbuch zum J1600 (https://info.mobilerobot.com/de-de/documentation/user-guide

s/j1600-user-manual/#software-versions) beschriebenen Paketen Standard software und
Advanced software getrennt zu betrachten.
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