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Navigationsproblemer

J1600 navigerer ved hjeelp af 3D LiDAR SLAM (https://info.mobilerobot.com/da-dk/products/
j1600/navigation-and-obstacle-avoidance/) (samtidig lokalisering og kortleegning) pa en
industriel NVIDIA Jetson Al-computer. Den opbygger og opdaterer lgbende et
tredimensionelt kort over anlaegget, mens en operatgr kgrer den manuelt, og
planleegger derefter selv ruter til gemte destinationer — uden spor, ledninger,
reflektorer eller andre bygningsaendringer. Hvis navigationen ikke fungerer korrekt,
skal du kontrollere punkterne nedenfor.

Indretningen er sendret

J1600 opdaterer lgbende sin registrering af omgivelserne under manuel kgrsel. Efter
en stagrre aendring af indretningen (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/scenarios/
dynamic-route-changes/) — flyttede reoler, nye veegge eller flyttede arbejdsstationer —
skal du kgre J1600 manuelt gennem det eendrede omrade, sa den kan opdatere sit
kort. Almindelige sendringer sdsom parkerede paller og personer i beveegelse
handteres af forhindringsregistreringen og kreever ikke ny kortleegning. Se Problemer
med kortlaegning_(https://info.mobilerobot.com/da-dk/support/troubleshooting/mapping-problem
s/).

Ruten er blokeret

J1600 registrerer forhindringer og kerer uden om dem i dynamiske miljger. Hvis en rute
er helt blokeret, skal du fjerne forhindringen (https://info.mobilerobot.com/da-dk/support/trou
bleshooting/obstacle-or-safety-field-stops/) eller overtage manuelt med styrestangen — at
finde en farbar vej gennem et omrade med teet trafik (https://info.mobilerobot.com/da-dk/a
pplications/scenarios/operation-in-crowded-environments/) er netop den type vurdering, som
operatgren fortsat foretager pa et karetgj med Dual Mode (https://info.mobilerobot.com/da
-dk/products/j1600/dual-mode/).

Der kan defineres foretrukne karezoner, sa J1600 prioriterer sikrere ruter gennem
produktionsomrader.
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Gulvet opfylder ikke specifikationerne

Autonom karsel forudseetter et plant indendgrs gulv (https://info.mobilerobot.com/da-dk/ap

plications/planning/route-and-floor-suitability/):

Forhold Graense
Stigeevne, automatisk tilstand 0°/ 0%
Maksimal hgjde pa en overkarbar ujsevnhed 25mm/1in
Maksimal bredde pa en overkgrbar fuge 20mm/ 0,8in
Gulvets planhed/niveau TR34 FM3 (FF 25 / FL 20)

Ramper og leessebroer skal passeres i manuel tilstand (https://info.mobilerobot.com/da-d
k/documentation/user-guides/manual-operation/), hvor stigeevnen er 5% uden last og 3%
med fuld last.

Omgivelserne opfylder ikke specifikationerne

J1600 har kapslingsklasse IP21 og kan anvendes ved 5-40 °C (41-104 °F) og 20-80%
relativ luftfugtighed uden kondensering. Kale- og fryselagre, udendgrsarealer og
vadomrader ligger uden for de tilladte driftsbetingelser (https://info.mobilerobot.com/da-d
k/documentation/installation/operating-environment-requirements/). Se de fulde tekniske
specifikationer (https://info.mobilerobot.com/da-dk/products/ji600/technical-specifications/).

Problemet fortsaetter

Hvis navigationsproblemerne fortsaetter pa et gulv, der opfylder specifikationerne, og
kortet er opdateret, skal du kontakte support — se Indsend en supportanmodning (http
s://info.mobilerobot.com/da-dk/support/contact/submit-a-support-request/).
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