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Navigation og kortlaegning

Ofte stillede spgrgsmal om, hvordan J1600 finder vej, hvordan du indleerer lokationer,
og hvor den kan kare.

Hvordan navigerer J16007?

Med 3D LiDAR SLAM (https://info.mobilerobot.com/da-dk/products/j1600/navigation-and-obsta
cle-avoidance/) (samtidig lokalisering og kortleegning), som behandles af en industriel
NVIDIA Jetson-Al-computer. Robotten opbygger og opdaterer lgbende et
tredimensionelt kort over anlaegget, mens en operatgr karer den. Derefter lokaliserer
den sig pa kortet og planleegger ruter til gemte destinationer. Den scanner strukturer i
omgivelserne i hgjder op til 70 m over kgretgjet, og dens 3D-kortleegning er udviklet til
at give starre preecision og driftssikkerhed end traditionel 2D-navigation i komplekse
eller skiftende omgivelser.

Skal jeg installere skinner, ledninger, reflektorer eller
markgrer?

Nej. J1600 kraever ingen faste skinner, ledninger, reflektorer eller eendringer af
bygningen. Den kortleegger anleegget, som det er.

Hvordan opretter jeg kortet?

Kar robotten manuelt gennem anleegget (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/g
etting-started/creating-the-first-map/) med styrestangen. Den opbygger og opdaterer
lebende sin model af omgivelserne, mens du kgrer. Du skal ikke gennemfgare en
seerskilt kortleegningsprocedure.

Hvordan tilfgjer jeg en destination?

Kegr manuelt til det gnskede afsaetningspunkt pa gulvet (https://info.mobilerobot.com/da-d
k/documentation/installation/mapping-and-drop-point-setup/), tryk pa Gem lokation pa
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touchskeermen, og navngiv lokationen. Gentag dette for hver destination, du har brug
for. Operatgrerne tilfgjer selv lokationer. Det kreever ikke hjeelp fra en
automationsspecialist eller IT.

Hvor mange lokationer kan jeg gemme?

Der er ingen softwaremaessig greense for antallet af gemte lokationer (https://info.mobile
robot.com/da-dk/documentation/user-guides/location-management/). De praktiske
begraensninger afhaenger af den tilgeengelige plads pa lageret.

Skal jeg indlaere alle ruter?

Nej. Lokationer kan kombineres frit. Robotten navigerer fra sin aktuelle position til
enhver gemt lokation. Du behgver ikke demonstrere alle mulige kombinationer af
start- og destinationspunkter. Det ggr transport mellem flere punkter (https://info.mobiler
obot.com/da-dk/applications/use-cases/multi-point-pallet-transport/), f.eks. cross-docking (http
s://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/use-cases/cross-docking/), praktisk anvendelig.
Se Paller og_laster (https://info.mobilerobot.com/da-dk/support/faq/pallets-and-loads/) for at
fa oplysninger om, hvad den transporterer pa disse ruter.

Hvordan handterer den forhindringer og personer?

J1600 registrerer og undgar forhindringer i dynamiske omgivelser og planleegger ruter
uden om personer 0g genstande (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/scenarios/o
peration-in-crowded-environments/) ved hjeelp af sit labende opdaterede 3D-kort.
Personsikkerheden varetages af et separat, certificeret 2D-sikkerhedssystem (https://in
fo.mobilerobot.com/da-dk/safety-compliance/safety-overview/navigation-sensors-vs-safety-sensor
s/) med to 2D-LiDAR-sikkerhedsscannere og en uafhaengig sikkerhedsstyring. Dette
system er adskilt fra navigationssensorerne. Se Sikkerhed (https://info.mobilerobot.com/da
-dk/support/faq/safety/) og Sadan fungerer sikkerheden pa J1600 (https://info.mobilerobot.c
om/da-dk/safety-compliance/safety-overview/how-j1600-safety-works/).

Kan jeg styre, hvor den helst skal kgre?

Ja. Du kan definere foretrukne kereomrader, sa ruter gennem produktionsomrader
bliver sikrere.
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Fungerer den i eksisterende anlaeg og ved aendringer i
indretningen?

Ja. J1600 er udviklet til eksisterende anlaeg_(https://info.mobilerobot.com/da-dk/application
s/use-cases/brownfield-automation/) 0g skiftende indretninger: 3D-kortlaegningen
handterer dynamiske omgivelser, robotten karer uden om forhindringer pa sin vej, og
operatgrerne kan genindleere eller tilfgje lokationer (https://info.mobilerobot.com/da-dk/doc
umentation/concepts/teach-and-repeat/) pa fa minutter, nar indretningen aendres (https://inf
o.mobilerobot.com/da-dk/applications/scenarios/dynamic-route-changes/).

Hvilke krav stiller den til gulvet og omgivelserne?

Parameter Krav
Stigningsevne, automatisk tilstand 0°/ 0 % — kun plane gulve
Stigningsevne, manuel tilstand 2,86° / 5 % uden last; 1,72° / 3 % med fuld last
Maksimal farbar forhgjning 25mm/1in
Maksimal farbar abning 20 mm/ 0,8in
Gulvets planhed/vandrethed TR34 FM3 (FF 25 / FL 20)
Driftstemperatur 5-40°C / 41-104 °F
Relativ luftfugtighed 20-80 %, ikke-kondenserende
Kapslingsklasse IP21 — indendgars brug

Kersel i autonom tilstand er beregnet til indendgrs brug_pa plane gulve (https://info.mobil
erobot.com/da-dk/applications/planning/route-and-floor-suitability/). Stejle rampeplader og
heeldninger skal fortsat passeres manuelt.

Hvilke navigationssensorer bruger den helt praecist?

En 3D-LiDAR og et RGB-Al-kamera leverer data til navigations- og styresystemet, som
karer pa den industrielle NVIDIA Jetson-PC. Der er ikke offentliggjort preecise veerdier
for sensorernes geometri, reekkevidde, ngjagtighed, mindste gangbredde,

lokaliseringstolerance eller forhindringsklasser. Se de tekniske specifikationer (https://i
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nfo.mobilerobot.com/da-dk/products/ji600/technical-specifications/) for den komplette
hardwareliste.
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