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Sadan gar du

Korte instruktioner til de mest almindelige funktioner pa J1600. Hvert punkt linker til
den komplette vejledning med baggrund og detaljer.

Sadan tilfgjer du en afssetningslokation og opretter en
opgave

1. Kgr J1600 manuelt til afseetningsstedet (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documenta
tion/installation/mapping-and-drop-point-setup/) — den betjenes som en almindelig
elektrisk pallelgfter.

2. Tryk pa Gem lokation, og navngiv stedet, f.eks. palletil eller "Palleplads 1”.

3. Tryk pa Opret opgave, og veelg Drop Pallet at Location.

4. Veelg, hvad J1600 skal gare efter palleafsaetningen — vende tilbage til
udgangspunktet, kare til et andet sted eller en parkeringsplads eller Stop og vent
(https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/scenarios/deliver-and-wait/).

5. Start opgaven, bekraeft automatisk tilstand med den fysiske start-/kar-knap, og
treed veek.

Komplette vejledninger: Administration af lokationer (https://info.mobilerobot.com/da-dk/do

cumentation/user-guides/location-management/), Administration af opgaver (https://info.mobil
erobot.com/da-dk/documentation/user-guides/task-management/).

Sadan sender du robotten afsted med en palle

1. Tag_manuelt en egnet palle op (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/scenario

s/manual-pickup-and-autonomous-delivery/).

2. Veelg eller opret en opgave pa touchskaermen, og start den.
3. Bekreeft automatisk tilstand med start-/fortseet-knappen, og treed veek.

Robotten karer selv, undgar forhindringer, seetter pallen pa gulvet og udfgrer den
valgte handling efter palleafseetningen. Komplet vejledning: Autonom drift (https://info.

mobilerobot.com/da-dk/documentation/user-guides/autonomous-operation/).
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Sadan overtager du styringen igen

e Tag fati eller beveeg styrestangen — kagretgjet skifter straks tilbage til manuel
styring.

¢ Brug ngdstopknapperne (https://info.mobilerobot.com/da-dk/safety-compliance/safety-ov
erview/emergency-stops-and-manual-takeover/) eller mavekontakten til et gjeblikkeligt
stop.

* Drej ngglekontakten til manuel tilstand for kun at betjene kgretgjet manuelt.

Komplet vejledning: Manuel betjening_(https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/use
r-guides/manual-operation/).

Sadan oplader du robotten

¢ Manuel opladning (https://info.mobilerobot.com/da-dk/products/chargers-and-access
ories/manual-charger/): Tilslut opladeren i en pause, eller nar maskinen ikke er i
brug — f.eks. far frokost.

e Automatisk opladning (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/scenarios/a
utomatic-charging/) (oplader som ekstraudstyr): Robotten karer til stationen og
placerer sig korrekt. Ladegreensefladen kares frem til robotens ladeplader, sa den
kan mellemlade, nar den er ledig.

Komplet vejledning: Opladning_(https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/user-guide
s/charging/).

Sadan kontrollerer du, om J1600 kan handtere en last

Kontrollér, at lastbaereren har en aben underside uden bundbreet, hgjst maler 1.250 x
1.250 mm inklusive udhaeng, har en lasthgjde pa hgjst 1.700 mm og vejer hgjst
1.600 kg. Komplet vejledning: Paller og_laster, der kan hdndteres (https://info.mobilerobot.

com/da-dk/documentation/user-guides/supported-pallets-and-loads/).

Sadan far du hjaelp til et teknisk problem

Abn menuen pa maskinens skaerm, ga til Help/Support, og scan QR-koden for at
sende en teknisk supportanmodning direkte. Vilkarene for fjernsupport afheenger af
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din serviceaftale — se brugervejledningen til J1600 (https://info.mobilerobot.com/da-dk/doc

umentation/user-guides/j1600-user-manual/#getting-help).

Opsaetning fra bunden

Har du en ny maskine? Start med J1600-lynstartvejledningen (https://info.mobilerobot.co
m/da-dk/documentation/getting-started/j1600-quick-start-guide/) 0g resten af afsnittet Kom
godt i gang.
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