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Interfacespecifikationer

Reference til alle interfaces pa J1600: operatgrens betjeningselementer, maskinens
indikatorer, ladeinterfacet og de softwareinterfaces, der er tilgeengelige til integration
(https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/integration-overview/).

Betjeningselementer

Betjeningselement Funktion
15-tommers HMI med Oprettelse af opgaver, gemte lokationer, vejledninger og
multitouch menuen Hjselp/Support
LED-belyst

Fysisk bekreeftelse og udfagrelse af automatiske opgaver
start-/fortsaetknap v 9 Pe

Ngglekontakt med tre Veelger slukket, kun manuel tilstand eller automatisk
positioner tilstand

Manuel kgrsel og lgftefunktion som pa en konventionel

Betjeningsgreb .
elektrisk pallelgfter

En kontakt til ngdstop og én til manuel betjening — nar
operatgren griber fat i eller beveeger betjeningsgrebet,
overtager operatgren straks den manuelle styring

Kontakter til registrering af
betjeningsgrebets position

Ngdstopknapper Tre knapper placeret pa kgretgjet

Sikkerhedsknap pa

b:etjer:ingsgrebth Stop- og bakbeskyttelse ved betjeningsgrebet
Operatgren skal bekreefte skift til automatisk tilstand (https://info.mobilerobot.com/da-dk/
documentation/getting-started/manual-and-autonomous-modes/) med den fysiske
start-/fortseetknap. Interfacet instruerer operatgren i at treede veek, far J1600 starter.
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Indikatorer og tilbagemeldinger

Indikator Betydning
Bla lysstriber Viser det aktuelle beskyttelsesfelt/sikkerhedsomrade i automatisk
(tre) tilstand. Feltet udvides i takt med hastigheden

Gulvindikatorlys Viser status for automatisk tilstand pa gulvet omkring kgretgjet
Hvid lysindikator Manuel tilstand

Hgjttaler Lydsignaler og instruktioner

Ladeinterface

Karetgjet har ladekontakter til den valgfri automatiske lader (https://info.mobilerobot.com/
da-dk/products/chargers-and-accessories/automatic-charger/): J1600 placerer sig ved
ladestationen, hvorefter laderens kontaktmodul fgres frem til ladekontakterne. Ved
manuel opladning (https://info.mobilerobot.com/da-dk/products/chargers-and-accessories/manu
al-charger/) anvendes en lader med stik. Se elektriske specifikationer (https://info.mobilero
bot.com/da-dk/documentation/technical-reference/electrical-specifications/).

Supportinterface

Menuen Hjeelp/Support pa HMl'et viser en QR-kode, som kan bruges til at sende
tekniske forespgrgsler direkte fra maskinen.
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Software- og integrationsinterfaces

Interface

VDA 5050 (https://info.mobilerobot.com/d
a-dk/documentation/technical-integration/
vda-5050-documentation/)

REST API (https://info.mobilerobot.com/da
-dk/documentation/technical-integration/re

st-api-documentation/)

Fleet Manager (https://info.mobilerobot.c
om/da-dk/documentation/technical-integra

tion/fleet-manager-guide/)

Wi-Fi

Relateret reference

* Produktdatablade (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-reference/

Formal

Samspil mellem flader fra
flere leverandarer

Integration med anden
software og andet udstyr

Koordineret drift af flere
J1600-enheder

Valgfrit. Kreeves kun til
opkoblede funktioner som
come-to-me

Tilgaengelighed

Advanced
software

Advanced
software

Licens pr. J1600

Alle enheder

product-data-sheets/) — samlet oversigt over specifikationerne.

e Sadan fungerer sikkerheden pa J1600 (https://info.mobilerobot.com/da-dk/safety-compli

ance/safety-overview/how-j1600-safety-works/) — Sikkerhedsarkitekturen bag

betjeningselementerne og beskyttelsesfelterne.
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