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Vejledning til Fleet Manager

Fleet Manager er The Mobile Robot Companys software til koordineret drift af flere

J1600-palleløftere. Denne side beskriver, hvornår der er behov for flådestyring,

hvordan Fleet Manager licenseres, og hvordan systemet konfigureres.

Hvornår du har brug for flådestyring

En enkelt J1600 har ikke brug for flådestyring: Operatøren opretter og starter opgaver

direkte på touchskærmen. Et flådestyringslag bliver relevant, når anvendelsen vokser

— for eksempel når flere palleløftere deler ruter og zoner, når opgaver på tværs af et

anlæg skal koordineres, eller når robotter fra andre leverandører skal indgå i driften.

Flådedrift er en del af J1600's design til gradvis skalering (https://info.mobilerobot.com/da

-dk/documentation/technical-integration/integration-overview/): Start med én selvstændig

enhed, og tilføj flådestyringssoftware, når anvendelsen kræver det.

Det får du med Fleet Manager

koordinering af flere J1600-palleløftere i én installation;

avanceret opgaveplanlægning ud over indlærte opgaver, som en enkelt palleløfter

gentager;

mulighed for skalering med samme hardware og samme arbejdsgang for

operatøren (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/exampl

e-workflows/).

Fleet Manager er en del af produktporteføljen Advanced software (https://info.mobilerobo

t.com/da-dk/products/software/advanced-software/) sammen med kompatibilitet med VDA

5050 (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/vda-5050-docume

ntation/) og REST API (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/re

st-api-documentation/).
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Licensering

Produkt Listepris for slutbruger

Fleet Manager-software, pr. palleløfter 6.500 €

Opgradering til Advanced software 14.500 €

Fleet Manager licenseres pr. palleløfter. Opgraderingen til Advanced software

installeres nemmest på fabrikken, når palleløfteren bestilles. En partner kan installere

den senere, men kunder må ikke selv udføre installationen.

Fleet Manager eller et VDA 5050-flådestyringslag fra en
tredjepart

J1600 understøtter VDA 5050 fuldt ud, og The Mobile Robot Company samarbejder

med etablerede udbydere af VDA 5050-flådestyring. Lagre, der allerede bruger eller

planlægger at bruge en flåde med robotter fra flere leverandører under et VDA 5050-

lag, kan integrere J1600 i dette lag. Drøft under afklaringen af projektets omfang med

The Mobile Robot Company eller din partner, hvilken flådeløsning der passer til dit

lager.

Konfiguration og idriftsættelse

Konfiguration af Fleet Management System kan tilkøbes til installations- og

idriftsættelsespakken (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integratio

n/system-integrator-technical-guide/#commissioning-services), som også omfatter oprettelse

af afsætningspunkter (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/installation/mapping-

and-drop-point-setup/), validering af opgaver og sikkerhed, oplæring af operatører og

accepttest. Ved problemer efter idriftsættelsen kan partnerne bruge fejlfinding af

integrationen (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/integratio

n-troubleshooting/).
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