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Guide til klargering af driftsstedet

Denne side opsummerer, hvad driftsstedet skal have pa plads, fer en J1600 (https://info.
mobilerobot.com/da-dk/products/ji600/overview/) leveres (https://info.mobilerobot.com/da-dk/do
cumentation/getting-started/delivery-and-unpacking/). J1I600 kraever ingen
bygningsaendringer, skinner, ledninger eller reflektorer. Klargaringen bestar derfor
primeert i at kontrollere, at driftsmiljget ligger inden for J1600's driftsgreenser, og
beslutte, hvor afleveringsstederne og laderen skal placeres.

Kontrollér driftsmiljeet

J1600 er beregnet til indendgrs transport af paller pa plane gulve. Kontrollér ferst de
grundleeggende forhold:

¢ Omgivelsestemperatur mellem 5 °C og 40 °C (41 °F og 104 °F).
¢ Relativ luftfugtighed mellem 20 % og 80 %, ikke-kondenserende.

e J1600 har kapslingsklasse IP21. Den er beskyttet mod genstande over 12,5 mm og
lodret dryppende vand, men ikke mod afvaskning eller udendgars forhold.

e Autonome ruter skal ga over plane gulve: Stigningsevnen i automatisk tilstand er
0 %. Karsel pa skraninger og leessebroer skal udferes i manuel tilstand.

Du finder alle veerdier under Krav til driftsmiljget (https://info.mobilerobot.com/da-dk/docum

entation/installation/operating-environment-requirements/).

Kontrollér gulvene

Ved autonom drift skal gulvets planhed opfylde TR34 FM3 (FF 25 / FL 20). J1600 kan
passere ujeevnheder pa op til 25 mm (1in) og mellemrum pa op til 20 mm (0,8 in). Se
den komplette liste, herunder stigningsevnen i manuel tilstand, under Krav til gulve (htt
ps://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/installation/floor-requirements/).

Kontrollér pladsen langs ruterne

Vigtige mal til planleegning af gange, dgrabninger og vendeomrader:
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Mal Vaerdi

Kgretgjets leengde 1.893 mm (75 in)
Keretgjets bredde 850 mm (33 in)
Karetgjets hgjde med seenkede gafler 2.060 mm (81in)
Kgretgjets hgjde med gaflerne i maksimal hgjde 2.350 mm (93 in)
Venderadius 1.501 mm (59 in)

Du finder alle mal pa siden med tekniske specifikationer for J1600 (https://info.mobilerob
ot.com/da-dk/products/j1600/technical-specifications/).

Kontrollér paller og lastbzerere

J1600 kreever en lastbaerer med dben bund uden nederste deekbreet (https://info.mobiler
obot.com/da-dk/products/j1600/pallet-and-load-compatibility/), sa gaflerne kan fgres ind.
Kontrollér, at dine lastbeerere overholder disse greenser:

Maksimal leengde pa palle eller last inklusive udhaeng: 1.250 mm (49 in).

Maksimal bredde pa palle eller last inklusive udhaeng: 1.250 mm (49 in).
Maksimal lasthgjde fra gulvet: 1.700 mm (67 in).
Maksimal nyttelast: 1.600 kg (ca. 3.500 lb).

Understoattede formater omfatter EPAL-europaller, EPAL 3, EPAL 6, GMA-paller med
aben bund og alle andre lastbaerere med aben bund, som kan handteres med gafler og
holder sig inden for malene, f.eks. abne bure og_tromler (https://info.mobilerobot.com/da-d
k/applications/use-cases/open-cages-and-alternative-load-carriers/).

Planleeg placeringen af laderen

Beslut far levering, hvor den manuelle lader (https://info.mobilerobot.com/da-dk/products/ch
argers-and-accessories/manual-charger/) — eller den automatiske ladestation, der fas som
ekstraudstyr — skal installeres. Ved automatisk opladning (https://info.mobilerobot.com/da
-dk/applications/scenarios/automatic-charging/) k@rer J1600 selyv til ladestationen mellem

opgaverne. Se Installation af lader (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/installa

tion/charger-installation/).
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Veelg forbindelsesmuligheder

Den grundleeggende drift kraever hverken Wi-Fi eller |IT-integration (https://info.mobilerob
ot.com/da-dk/applications/results/lower-integration-complexity/). Wi-Fi- og
netveerksplanlaegning er kun ngdvendig, hvis du vil bruge avancerede funktioner som
come-to-me (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/scenarios/come-to-me/),
fladeintegration via VDA 5050 (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/concepts/v
da-5050-explained/) eller REST API (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technica
l-integration/rest-api-documentation/). Se Krav til netvaerk og Wi-Fi (https://info.mobilerobot.co
m/da-dk/documentation/installation/network-and-wi-fi-requirements/).

Planlaeg afleveringssteder og opgaver

Ga de planlagte ruter igennem, og notér, hvor pallerne skal seettes af. Lokationerne
oprettes efter levering ved at kare J1600 til hvert sted og gemme lokationen. Der er
ingen softwaremaessig begraensning pa antallet af gemte lokationer. Se Opseetning_ af
kort og_afleveringssteder (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/installation/mappi
ng-and-drop-point-setup/).

Overvej pakken til installation og idriftsaettelse

Hvis du gnsker et struktureret driftsstartforlgb, kan du veelge en femdages pakke til
installation og_ idriftseettelse (https://info.mobilerobot.com/da-dk/products/buying-and-deploy
ment/installation-and-commissioning/) (listepris for slutbrugere: 10.000 €). Pakken
omfatter en gennemfoarlighedskontrol fgr installationen af alle valgte opgaver og
laster, en risikovurdering_(https://info.mobilerobot.com/da-dk/safety-compliance/safe-deployme
nt/site-risk-assessment/) 0og en projektplan, fer arbejdet pa driftsstedet begynder.
Tjeklisten til idriftseettelse (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/installation/depl
oyment-checklist/) viser bade standardforlgbet og forlabet med pakken.

O 1P

Operatarer, der allerede karer elektriske pallelgftere, har brug for cirka
30 minutters oplaering (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/getting-started/

operator-training/). Planleeg en kort oplaering for hver operatar pa leveringsdagen i
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