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Hurtigstartvejledning til J1600

Denne vejledning fagrer dig fra en nyleveret J1600 til den fagrste autonome levering af
en palle. J1600 (nhttps://info.mobilerobot.com/da-dk/products/j1600/overview/) er Klar til brug
ved levering: Den kreever hverken skinner, ledninger, reflektorer eller
bygningsaendringer, og Wi-Fi er valgfrit til grundleeggende brug (https://info.mobilerobot.c
om/da-dk/documentation/installation/network-and-wi-fi-requirements/). En typisk opsaetning
tager nogle timer eller én dag afheengigt af omfanget (https://info.mobilerobot.com/da-dk/
applications/planning/deployment-scope-examples/), 0g en operatgar, der allerede kgrer en
elektrisk pallelgfter, behgver ca. 30 minutters oplaering.

Det grundleeggende arbejdsforlgb er: Kortlaeg ved at kere, gem destinationer, tag
paller op manuelt, og lever dem autonomt (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applicat
ions/scenarios/manual-pickup-and-autonomous-delivery/).

For du gar i gang

Kontrollér, at driftsstedet og lasterne ligger inden for J1600's anvendelsesomrade (http
s://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/planning/is-the-j1600-right-for-my-application/):

¢ Indendgrs transport fra gulv til gulv pa plane gulve (https://info.mobilerobot.com/da-d
k/documentation/installation/floor-requirements/). | autonom tilstand er stigningsevnen
0 %. Ramper og leesseplader skal kgres i manuel tilstand.

o Driftstemperatur (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/installation/operating-
environment-requirements/) pa 5-40 °C (41-104 °F) og relativ luftfugtighed pa 20-
80 % uden kondensering.

e Paller og lastbaerere skal have aben bund uden bundbraedder og ma hgjst male
1.250 x 1.250 mm (49 x 49 in) inklusive lastudhaeng. Den maksimale lasthgjde er
1.700 mm (67 in). Se Kompatible paller og laster (https://info.mobilerobot.com/da-dk/do

cumentation/user-guides/supported-pallets-and-loads/).

e Den maksimale nyttelast er 1.600 kg (ca. 3.500 Lb).

Se Levering_og udpakning_(https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/getting-started/d
elivery-and-unpacking/) vedrgrende modtagelse og udpakning.
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Trin 1 — Taend, og felg vejledningen

Drej ngglekontakten for at teende robotten, og folg vejledningen pa 15-tommers
touchskeermen (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-reference/interface
-specifications/). Vejledningen findes bade pa enheden og online.

Trin 2 — Kortlaeg driftsomradet ved at kere

Brug styrestangen til at kere J1600 manuelt rundt pa driftsomradet, praecis som du
ville kare en almindelig elektrisk pallelgfter. Mens du kgrer, opbygger og opdaterer
robotten lgbende et tredimensionelt kort over omgivelserne ved hjeelp af 3D LiDAR
SLAM (https://info.mobilerobot.com/da-dk/products/j1600/navigation-and-obstacle-avoidance/)
(samtidig lokalisering og kortleegning). Der kreeves ingen aendringer af infrastrukturen.
Se Oprettelse af det farste kort (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/getting-sta
rted/creating-the-first-map/).

Trin 3 — Gem dine destinationer

Ker til hver lokation, hvor robotten skal aflevere paller autonomt, tryk pa Gem lokation
pa touchskaermen, og giv lokationen et navn. Gentag dette for alle de destinationer, du
skal bruge — softwaren begreenser ikke antallet af gemte lokationer. Se Sddan
gemmer du den fgrste lokation (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/getting-star
ted/saving-the-first-location/).

Trin 4 — Tag en palle op manuelt

Paller skal altid tages op manuelt (https://info.mobilerobot.com/da-dk/support/troubleshootin
g/task-and-location-problems/). Brug styrestangen og lgftebetjeningen til at tage en
kompatibel palle eller lastbaerer op. | manuel tilstand (https://info.mobilerobot.com/da-dk/d

ocumentation/user-guides/manual-operation/) kan paller optages og afseettes i hgjder pa op
til 1.600 mm (63 in).

Trin 5 — Opret og ker den ferste opgave

1. Abn opgaveoprettelsen pa touchskaermen.

2. Veelg opgavetypen og en gemt afleveringslokation.
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3. Veelg, hvad der skal ske efter leveringen: returnering til udgangspunktet, karsel til
en anden lokation eller parkering eller Stop og_vent (https://info.mobilerobot.com/da-d

k/applications/scenarios/deliver-and-wait/).

4. Start opgaven.

5. Robotten beder dig om at skifte til autonom tilstand (https://info.mobilerobot.com/da-d
k/support/troubleshooting/robot-will-not-enter-autonomous-mode/). Bekreeft med den
fysiske start-/kar-knap.

6. Ga veek fra robotten, nar skeermen giver besked om det.

J1600 kgrer autonomt (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/user-guides/autono
mous-operation/) med op til 5,4 km/h, undgar forhindringer undervejs, afseetter pallen i
gulvniveau og udfgrer den handling efter leveringen, som du har valgt. Se Oprettelse
af den fgrste opgave (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/getting-started/creatin
g-the-first-task/).

Overtag styringen

Du kan til enhver tid overtage den manuelle styring ved at tage fat i eller beveege

styrestangen eller ved at bruge stop- og overstyringsfunktionerne. Operatgren starter
altid opgaverne og afggr, hvornar maskinen ma skifte til autonom tilstand (https://info.m
obilerobot.com/da-dk/safety-compliance/safety-overview/human-responsibilities/). Se Manuel og
autonom tilstand (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/getting-started/manual-an

d-autonomous-modes/).

@ FOREL@BIGE SPECIFIKATIONER

De specifikationer for J1600 fra januar 2026, der henvises til i denne vejledning,
er forelgbige og kan blive aendret. Se de tekniske specifikationer (https://info.mobile
robot.com/da-dk/products/ji600/technical-specifications/) for de aktuelle vaerdier.

Naeste skridt

e Fgrstegangsopsaetning (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/getting-starte
d/first-time-setup/) — opsaetningsprocessen i flere detaljer, herunder den valgfrie
idriftseettelsespakke.

e Operatgropleering (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/getting-started/opera
tor-training/) — hvad operatgrerne skal lsere, og hvor lang tid det tager.
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¢ Opgavestyring (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/user-guides/task-manag
ement/) — alle opgavemgnstre ud over den fgrste levering.

¢ Opladning (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/user-guides/charging/) —
muligheder for manuel og automatisk opladning.
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