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Oprettelse af det forste kort

J1600 leerer din bygning at kende, nar du karer den igennem bygningen. Der kreeves
ingen seerskilt opmaling, fast infrastruktur eller seerlig viden om
kortredigeringssoftware: Du karer, og J1600 opretter kortet.

Sadan fungerer kortlaegning

J1600 navigerer ved hjeelp af 3D LIDAR SLAM (https://info.mobilerobot.com/da-dk/product
s/j1600/navigation-and-obstacle-avoidance/) (samtidig lokalisering og kortlaegning), som
behandles pa en industriel NVIDIA Jetson Al-computer. Mens en operater kegrer J1600
manuelt med styrestangen, opbygger den et tredimensionelt kort over omgivelserne
og opdaterer det lgbende under efterfalgende manuel kgrsel. Den scanner strukturer i
omgivelserne i hgjder op til 70 m over kgretgjet.

3D-kortleegning er udviklet med henblik pa starre praecision og driftssikkerhed end
traditionel 2D-navigation i komplekse eller skiftende miljger. Det gor teknologien
velegnet til eksisterende anleeg (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/use-cases/br
ownfield-automation/), hvor indretningen aendres, og forhindringer flyttes.

Kortlaegning af bygningen

1. Teend J1600, og gennemfer vejledningen pa skaermen, hvis du ikke allerede har
gjort det.

2. Kar J1600 manuelt gennem de omrader, hvor den skal arbejde. Den betjenes som
en almindelig elektrisk pallelgfter.

3. Kar til hvert sted, hvor J1600 skal afseette paller autonomt, og gem lokationen —

se S&ddan gemmer du den farste lokation (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documenta
tion/getting-started/saving-the-first-location/).

J1600 lokaliserer derefter sig selv pa kortet og planleegger selv ruter til de gemte
destinationer. Du skal ikke indleere ruter fra punkt til punkt. Nar lokationerne er
oprettet, navigerer J1600 til ethvert gemt punkt, uden at du skal demonstrere alle
mulige kombinationer af startsteder og destinationer.
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Ingen aendringer af infrastrukturen

Kortlaegning kreever ingen skinner, ledninger, reflektorer, markarer eller
bygningseendringer og intet wi-fi (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/installati
on/network-and-wi-fi-requirements/). Det g@r det muligt at idriftseette J1600 pa fa timer
eller én dag og flytte den mellem bygninger eller omrader ved at kortleegge igen (http
s://info.mobilerobot.com/da-dk/support/troubleshooting/mapping-problems/) frem for at aendre
anleegget.

Kortlaegning og sikkerhedssensorer

3D-LiDAR'en og RGB-Al-kameraet indgar i navigationssystemet. Personbeskyttelsen
handteres separat (https://info.mobilerobot.com/da-dk/safety-compliance/safety-overview/navig
ation-sensors-vs-safety-sensors/) af to 2D-sikkerheds-LiDAR'er, certificerede
komponenter og en uafhaengig sikkerhedsstyring — se Sadan fungerer sikkerheden pa
J1600 (https://info.mobilerobot.com/da-dk/safety-compliance/safety-overview/how-j1600-safety-
works/).

Nar omgivelserne aendrer sig

Kortet fastlases ikke under opsaetningen. J1600 opdaterer lgbende sin model af
omgivelserne under manuel karsel, registrerer og undgar forhindringer under autonom
karsel og giver operatagrer mulighed for at tilfgje nye lokationer nar som helst. Der kan
defineres foretrukne kareomrader for at opna sikrere ruteplanleegning gennem
produktionsomrader.

Naeste trin

Sadan gemmer du den farste lokation (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/get

ting-started/saving-the-first-location/).
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