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Teknisk integration

Sadan forbinder du J1600 med fladestyringssystemer, lagersystemer og andet udstyr
via VDA 5050 og REST API - og hvornar integration slet ikke er ngdvendig.

B

Teknisk vejledning til systemintegratorer

Teknisk introduktion til systemintegratorer, der implementerer J1I600 — platformarkitektur,
softwareniveauer, integrationsgraenseflader, krav til installationsstedet og...

B

Oversigt over integration

J1600's integrationsmuligheder pa alle niveauer — fra selvsteendig brug direkte fra levering
uden et IT-projekt til VDA 5050, REST APl og Fleet Manager med Advanced software.

B

Dokumentation til REST API

Hvad J1600 REST API bruges til, hvilket softwareniveau der inkluderer det, hvordan det
installeres, og_hvor du kan anmode om den detaljerede greensefladereference.

B

VDA 5050-dokumentation

J1600's understottelse af VDA 5050 — hvad interoperabilitetsgreensefladen muligggr, hvordan
den indgar i flader med kgretgjer fra flere leverandgrer, hvilket softwareniveau den kreever, og...

i)

Vejledning til Fleet Manager
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https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/system-integrator-technical-guide/
https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/integration-overview/
https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/rest-api-documentation/
https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/vda-5050-documentation/
https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/fleet-manager-guide/

J1600 Fleet Manager-softwaren — funktioner, licensering_pr. pallelgfter til en listepris pa
6.500 €, sammenhaengen med VDA 5050, og hvordan fldden konfigureres og idriftsaettes.

B

Integration med eksterne systemer
Tilslutning af J1600 til lagersystemer, lokal software og_andet udstyr — hvornar integration
skaber veerdi, hvilken greenseflade der skal bruges, og hvem der udfgrer arbejdet.

B

Eksempler pa arbejdsgange
Eksempler pa J1600-opgavemgnstrene Boomerang, Simple ABC, Come to me, Drop and wait,
Deliver and park og Multi-point to multi-point samt standardarbejdsgange for levering_og...

B

Fejlfinding af integration
Partnertjekliste til diagnosticering af integrationsproblemer med J1600 — krav til
softwareniveau, kontrol af netveerksforbindelse, miljgmeessige greenser og_eskalering_til...
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https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/fleet-manager-guide/
https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/external-system-integration/
https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/example-workflows/
https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/integration-troubleshooting/

Teknisk vejledning til systemintegratorer

Denne vejledning giver systemintegratorer en introduktion til implementering af den
selvkgrende pallelgfter J1600 (https://info.mobilerobot.com/da-dk/products/j1600/overview/),
enten som en selvsteendig enhed eller som del af et stagrre automatiseringssystem.
Den opsummerer platformen, de to softwareniveauer, de tilgeengelige
integrationsgreenseflader og de forhold pa installationsstedet, der skal kontrolleres,
far et projekt starter.

Kort om platformen

Omrade Det tilbyder J1600
Navigation 3D LiDAR SLAM (samtidig positionsbestemmelse og
9 kortleegning) pa en industriel NVIDIA Jetson Al-computer
. Labende indleering af omgivelserne, mens en operataer karer;
Kortleegning

ingen spor, ledninger, reflektorer eller bygningsaendringer

Uafhaengig sikkerhedsstyring, to 2D-sikkerheds-LiDAR'er,
Sikkerhed hastighedsafheengigt 360-graders beskyttelsesfelt og
certificerede komponenter

15-tommers HMI med multitouch, LED-knap til
Operatgrgreenseflade start/genoptagelse, ngglekontakt med tre positioner og
styrestang

Wi-Fi er valgfrit til grundleeggende brug; ingen obligatorisk IT-

Forbindelse ) .
integration

Integrationsgreenseflader VDA 5050 og REST API (Advanced software), Fleet Manager

Navigationen og sikkerhedssystemet er adskilte (https://info.mobilerobot.com/da-dk/safety-
compliance/safety-overview/navigation-sensors-vs-safety-sensors/): 3D LiDAR og RGB Al-
kameraet bruges til navigation og undvigelse af forhindringer (https://info.mobilerobot.co
m/da-dk/products/j1600/navigation-and-obstacle-avoidance/), mens personbeskyttelsen
varetages af to dedikerede 2D-sikkerheds-LiDAR'er og certificerede komponenter. Se
sadan fungerer sikkerheden pd J1600 (https://info.mobilerobot.com/da-dk/safety-complianc
e/safety-overview/how-j1600-safety-works/).
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Afgar, om integration overhovedet er ngdvendig

J1600 er udviklet til at fungere direkte efter levering. En enkelt J1600, der udfgrer
opgaver med indleering_ 0g_gentagelse (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/co
ncepts/teach-and-repeat/), kreever hverken et lagerstyringssystem (WMS), Fleet Manager
eller netveerksforbindelse (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/installation/netw
ork-and-wi-fi-requirements/). Betragt systemintegration som en mulighed for skalering (htt
ps://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/results/lower-integration-complexity/), ikke som en
forudseetning — mange installationer far aldrig brug for det. Integrationsoversigten (htt
ps://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/integration-overview/)
beskriver mulighederne.

Softwareniveauer

En J1600-hardwareplatform understgtter to softwareversioner (https://info.mobilerobot.co
m/da-dk/products/software/software-comparison/):

Standard software Advanced software

Grundleeggende funktioner og
maksimal brugervenlighed

Systemintegration og skalering af

FCLCE fladen

Oprettelse af
opgaver

Greenseflader

Flade

Forbindelse

Konfigurationsfri indleering og
gentagelse

Kun touchskaerm

Enkelt enhed

Wi-Fi er valgfrit

Indleering og gentagelse samt
avanceret opgaveplanlaegning

VDA 5050, REST API

Fleet Manager, koordinering af
flere J1600-enheder

Kraeves til netveerksforbundne
funktioner
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Opgraderingen til Advanced software (https://info.mobilerobot.com/da-dk/products/software/
advanced-software/) koster €14.500. Den er nemmest at installere pa fabrikken, nar
J1600 bestilles. En partner kan udfegre opgraderingen senere, men kunden kan ikke
selv udfgre den. Planleeg softwareniveauet under projekteringen, ikke efter levering.
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Integrationsgraenseflader

VDA 5050 (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/v
da-5050-documentation/) — fuld understgttelse af interoperabilitetsgreensefladen,
der gar det muligt at styre J1600-enheder fra forskellige leverandgrer via ét
kompatibelt fladestyringssystem.

REST API (https://info.mobilerobot.com/da-dk /documentation/technical-integration/res
t-api-documentation/) — softwaregraenseflade til integration af J1600 med anden
software og andet udstyr.

Fleet Manager (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integrati

on/fleet-manager-guide/) — software pr. J1600 til koordinerede installationer med
flere J1600-enheder, €6.500 pr. J1600.

¢ Integration med eksterne systemer (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documenta

tion/technical-integration/external-system-integration/) — metoder til at forbinde

J1600 med WMS, udstyr og lokal software.

Krav til installationsstedet

Autonom drift er beregnet til indendgars brug pa plane gulve (https://info.mobilerobot.com/d
a-dk/documentation/installation/floor-requirements/). Kontrollér disse graenser i

gennemfgrlighedsfasen:

Parameter

Maksimal heeldning,
automatisk tilstand

Gulvets planhed/niveau
Maksimal farbar ujeevnhed
Maksimal farbar spalte
Driftstemperatur

Relativ luftfugtighed

Kapslingsklasse

Lastbeerere
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Krav

0°/ 0 % — kun plane gulve

TR34 FM3 (FF 25 / FL 20)
25mm/1in

20mm/ 0,8in

5-40 °C / 41-104 °F

20-80 %, ikke-kondenserende
IP21 — til indendgrs brug

Med dben bund, tilgeengelige for gafler og hgjst 1.250 x
1.250 mm inklusive udhaeng; lasthgjde op til 1.700 mm
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Palleoptagning foregar altid manuelt, og autonom palleafsaetning sker i gulvniveau.
Ramper, laessebroer og skraninger skal fortsat kgres i manuel tilstand.

@ FORELOBIGE SPECIFIKATIONER

Specifikationerne (https://info.mobilerobot.com/da-dk/products/j1600/technical-specificati
ons/) fra januar 2026 er forelgbige og kan sendres. Kontrollér de aktuelle veerdier i
den nyeste produktdokumentation, fer et design feerdiggares.

|driftsaettelsesydelser

En installations- og_ idriftseettelsespakke (https://info.mobilerobot.com/da-dk/products/buyin
g-and-deployment/installation-and-commissioning/) til fast pris (slutbrugerens listepris:
€10.000) omfatter vurdering af gennemfarligheden far installation, risikovurdering_(http
s://info.mobilerobot.com/da-dk/safety-compliance/safe-deployment/site-risk-assessment/) 09
projektplanleegning, opseetning af op til 25 afleveringssteder (https://info.mobilerobot.co
m/da-dk/documentation/installation/mapping-and-drop-point-setup/), validering af opgaver og
sikkerhed, operatgruddannelse (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/getting-sta
rted/operator-training/), overvagning, godkendelsestest og overdragelse over fem dage.
Tilvalg omfatter integration med anden software og andet udstyr, yderligere validerede
afleveringssteder og opsaetning af Fleet Management System.

Teknisk support pa installationsstedet koster €2.400 pr. dag plus rejseomkostninger.

Sadan far du hjaelp

Send tekniske spargsmal via din lokale partner eller hello@mobilerobot.com. Du kan
oprette sager og uploade enhedslogfiler i supportportalen. Menuen Help/Support pa
J1600 viser desuden en QR-kode, som du kan bruge til at sende tekniske
forespgrgsler direkte. Partnere kan se fejlfinding_ved integration (https://info.mobilerobot.c
om/da-dk/documentation/technical-integration/integration-troubleshooting/).
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Oversigt over integration

Denne side beskriver J1600's integrationsmuligheder, fra én selvsteendig enhed til en
fldde med karetgjer fra flere leverandgrer. Brug den til at afgere, hvilket
softwareniveau og hvilke greenseflader en installation kraever.

Integration er valgfri

J1600 (https://info.mobilerobot.com/da-dk/products/j1600/overview/) fungerer direkte fra
levering. Grundleeggende brug kraever ikke wi-fi (https://info.mobilerobot.com/da-dk/docum
entation/installation/network-and-wi-fi-requirements/), et lagerstyringssystem (WMS), en
fladestyring eller et IT-integrationsprojekt (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/r
esults/lower-integration-complexity/). En operatgr kortlaegger bygningen ved at kgre rundt
(https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/getting-started/creating-the-first-map/),
gemmer lokationer og starter opgaver fra touchskaermen. Integrationsfunktionerne
gor det muligt at opskalere — de er aldrig en forudseetning for produktiv drift.

Funktionstrin

Niveau Funktioner Krav

Optagning og afsaetning af paller op til 1,6 m;

Manuelle funktioner Ingen

fuld manuel betjening med styrestangen 9

Start af opgaver pé skeermen; gemte
Grundleeggende lokationer; autonom kgrsel; afseetning ved Standard
automatisering gulvniveau; returnering til operatgren; karsel til software

parkering

Advanced
Avanceret Come-to-me; automatisk opladning; VDA
L . . . . software og

automatisering 5050-fladestyring; API-integrationer tilvalg

Come-to-me (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/scenarios/come-to-me/) kalder
J1600 til en lokation via en mobilapp eller webgreenseflade. Derfor kreever de
netveerksforbundne funktioner pa det avancerede trin adgang til et netveerk.
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Standard software og Advanced software

En hardwareplatform understgatter to softwareversioner (https://info.mobilerobot.com/da-d

k/products/software/software-comparison/):

o Standard software (https://info.mobilerobot.com/da-dk/products/software/standard-
software/) er begraenset til de vigtigste funktioner for at gere betjeningen sa enkel
som muligt. Den er baseret pa konfigurationsfri indleering og_gentagelse (https://inf
o.mobilerobot.com/da-dk/documentation/concepts/teach-and-repeat/) 0g er beregnet til
installationer med én enhed uden systemintegration.

e Advanced software (https://info.mobilerobot.com/da-dk/products/software/advance
d-software/) tilfgjer kompatibilitet med VDA 5050 (https://info.mobilerobot.com/da-dk/d
ocumentation/technical-integration/vda-5050-documentation/), en REST API (https://info.mo
bilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/rest-api-documentation/), Fleet

Manager (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/fleet-man
ager-guide/), avanceret opgaveplanlaegning og avanceret integration med anden
software og andet udstyr.

Opgradering

Opgraderingen til Advanced software prisseettes separat:

Produkt Listepris for slutbruger
Opgradering til Advanced software 14500 €
Fleet Manager, pr. J1600 6.500 €

Det er nemmest at installere opgraderingen pa fabrikken, nar J1600 bestilles. En
partner kan udfgre den senere. Kunden kan ikke selv udfgre opgraderingen. Hvis
fladedrift eller systemintegration kan blive relevant i J1600's levetid, bgr Advanced
software bestilles sammen med J1600.

Naeste trin

¢ Planleegning af et komplet projekt: teknisk vejledning_til systemintegratorer (http
s://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/system-integrator-techni

cal-guide/)
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e Tilslutning til et WMS eller andet udstyr: integration med eksterne systemer (http
s://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/external-system-integrati
on/)

e Flader med karetgjer fra flere leverandgrer: VDA 5050-dokumentation (https://info.
mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/vda-5050-documentation/) 0g
forklaring af VDA 5050 (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/concepts/vda-
5050-explained/)

o Typiske opgaveforlgb: eksempler pa arbejdsgange (https://info.mobilerobot.com/da-d
k/documentation/technical-integration/example-workflows/)
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Dokumentation til REST API

J1600 har et REST API til integration af J1I600 med anden software og_andet udstyr (ht
tps://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/external-system-integratio
n/). Denne side forklarer, hvad APl'et bruges til, hvilke krav der gaelder, og hvordan du
far den detaljerede greensefladereference. Den er beregnet til integratorer og teknisk
personale, der planleegger en forbundet installation.

Hvad APl'et bruges til

REST APl'et er J1600's softwaregreenseflade til kundetilpassede integrationer. Det
forbinder J1600 med virksomhedens software og udstyr ud over de arbejdsgange, der
kan udfgres via touchskeermen (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-i
ntegration/example-workflows/). APl'et er en del af de avancerede
automatiseringsfunktioner sammen med come-to-me (https://info.mobilerobot.com/da-dk/
applications/scenarios/come-to-me/), automatisk opladning og flddestyring via VDA 5050
(https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/vda-5050-documentatio

n/).

APl'et er aldrig nadvendigt til grundleeggende brug. En enkeltstdende J1600 udfarer

indleer-og-gentag-opgaver (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/concepts/teach
-and-repeat/) uden netveerksforbindelse (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/in
stallation/network-and-wi-fi-requirements/) 0g uden et integrationsprojekt (https://info.mobiler

obot.com/da-dk/applications/results/lower-integration-complexity/).

Krav

Adgang til APl'et er inkluderet i pakken Advanced software (https://info.mobilerobot.co
m/da-dk/products/software/advanced-software/) sammen med kompatibilitet med VDA
5050, Fleet Manager (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/f
leet-manager-guide/), avanceret opgaveplanlaegning og avanceret systemintegration.
Opgraderingen har en listepris pa 14.500 €.

Det er nemmest at installere opgraderingen pa fabrikken, nar J1600 bestilles. En
partner kan installere den pa en eksisterende J1600 pa et senere tidspunkt. Kunden
kan ikke selv udfgre opgraderingen.
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Valg mellem APl'et og VDA 5050

Brug VDA 5050 (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/vda-50
50-documentation/), nar malet er fladekoordinering via et kompatibelt
fladestyringssystem, herunder flader med J1600 og karetgjer fra andre producenter.
Brug REST APl'et til direkte integration mellem J1600 og anden software eller andet
udstyr. Begge dele kan bruges samtidig med den samme Advanced software-pakke.

Sadan far du graensefladereferencen

Den detaljerede reference over APl-endpoints udleveres pd anmodning. Kontakt din
lokale partner eller hello@mobilerobot.com for at fa den aktuelle API-dokumentation,
nar du planleegger en integration.

Integrationssupport

Integration med anden software og andet udstyr fas som tilvalg til installations- og
idriftseettelsespakken (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integratio
n/system-integrator-technical-guide/#commissioning-services). Teknisk support pa
installationsstedet har en listepris pa 2.400 € pr. dag plus rejseomkostninger. Hvis en
integration ikke fungerer korrekt efter idriftseettelsen, kan partneren falge
vejledningen til fejlfinding_af integrationer (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentatio
n/technical-integration/integration-troubleshooting/).

The Mobile Robot Company — Knowledge Center 11/21


https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/vda-5050-documentation/
https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/vda-5050-documentation/
mailto:hello@mobilerobot.com
https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/system-integrator-technical-guide/#commissioning-services
https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/system-integrator-technical-guide/#commissioning-services
https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/system-integrator-technical-guide/#commissioning-services
https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/integration-troubleshooting/
https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/integration-troubleshooting/

VDA 5050-dokumentation

J1600 understatter VDA 5050 fuldt ud. Denne side beskriver, hvad det betyder i
praksis ved en implementering: Hvad greensefladen muliggar, hvad den kreever, og
hvordan opsaetningen af en VDA 5050-flade leveres. Du kan leese om selve
standarden under Forklaring af VDA 5050 (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentatio
n/concepts/vda-5050-explained/).

Hvad VDA 5050 muligger pa J1600

VDA 5050 er en interoperabilitetsgreenseflade, der gar det muligt for mobile robotter
fra forskellige leverandgrer at arbejde sammen i det samme omrade under et
kompatibelt fladestyringssystem. Nar VDA 5050 er aktiveret, kan J1600:

e indga i en flade, der koordineres af en VDA 5050-fladestyring;

e arbejde side om side med robotter fra andre leverandgrer under samme
fladestyring;

o skaleres fra én enhed med indleering og gentagelse til en koordineret
implementering med flere robotter uden aendringer af hardwaren.

The Mobile Robot Company samarbejder med etablerede leverandgrer af VDA 5050-
fladestyring.

Krav

Understattelse af VDA 5050 er en del af pakken Advanced software (https://info.mobi
lerobot.com/da-dk/products/software/advanced-software/) (slutbrugerlistepris: 14.500
€), som ogsa omfatter REST API (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-
integration/rest-api-documentation/), Fleet Manager (https://info.mobilerobot.com/da-dk/docume
ntation/technical-integration/fleet-manager-guide/) 0g avanceret opgaveplanlaegning.
Opgraderingen er nemmest at installere pa fabrikken, nar J1600 bestilles. En partner
kan installere den senere, men kunder ma ikke selv installere den.

Fladedrift med opkobling kreever et netveerk. Det ger grundleeggende, selvsteendig
brug af J1600 ikke — Wi-Fi er som standard valgfrit (https://info.mobilerobot.com/da-dk/do
cumentation/installation/network-and-wi-fi-requirements/).
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Planlaegning af en VDA 5050-implementering

1. Bestil J1600-enhederne med Advanced software, eller fa en partner til at
opgradere eksisterende enheder.

2. Afklar de konkrete greensefladespecifikationer med The Mobile Robot Company
eller din partner under projektafgraensningen. Det omfatter den understgttede
VDA 5050-version og de fladestyringsprodukter, der er valideret til projektet.

3. Medtag opsaetning af fladestyringssystemet i idriftseettelsens omfang. Det er en
tilvalgsydelse til installations- og_idriftseettelsespakken (https://info.mobilerobot.com/
da-dk/documentation/technical-integration/system-integrator-technical-guide/#commissioning
-services).

4. Validér opgaver og sikkerhed pa stedet som en del af idriftseettelsen far
overdragelse.

Nar VDA 5050 ikke er det rette veerktg;j

En enkelt J1600, der betjener ét transportflow, har ikke brug for fladestyring.
Indleering_og_gentagelse (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/concepts/teach-an
d-repeat/) med Standard software (https://info.mobilerobot.com/da-dk/products/software/stand
ard-software/) deekker behovet. Brug REST API (https://info.mobilerobot.com/da-dk/document
ation/technical-integration/rest-api-documentation/) til direkte punktintegrationer med
stedets software eller udstyr i stedet for fladekoordinering.
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Vejledning til Fleet Manager

Fleet Manager er The Mobile Robot Companys software til koordineret drift af flere
J1600-pallelgftere. Denne side beskriver, hvornar der er behov for flddestyring,
hvordan Fleet Manager licenseres, og hvordan systemet konfigureres.

Hvornar du har brug for fladestyring

En enkelt J1600 har ikke brug for fladestyring: Operatgren opretter og starter opgaver
direkte pa touchskaermen. Et flddestyringslag bliver relevant, nar anvendelsen vokser
— for eksempel nar flere pallelgftere deler ruter og zoner, nar opgaver pa tveers af et
anleeg skal koordineres, eller nar robotter fra andre leverandgrer skal indga i driften.
Fladedrift er en del af J1600's design til gradvis skalering (https://info.mobilerobot.com/da
-dk/documentation/technical-integration/integration-overview/): Start med én selvstaendig
enhed, og tilfgj flddestyringssoftware, nar anvendelsen kraever det.

Det far du med Fleet Manager

e koordinering af flere J1600-pallelgftere i én installation;
e avanceret opgaveplanlaegning ud over indleerte opgaver, som en enkelt pallelgfter
gentager;

e mulighed for skalering med samme hardware og samme arbejdsgang_for
operatgren (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/exampl

e-workflows/).

Fleet Manager er en del af produktportefaljen Advanced software (https://info.mobilerobo
t.com/da-dk/products/software/advanced-software/) sammen med kompatibilitet med VDA

5050 (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/vda-5050-docume
ntation/) 0g REST API (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/re

st-api-documentation/).
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Licensering

Produkt Listepris for slutbruger
Fleet Manager-software, pr. pallelgfter 6.500 €
Opgradering til Advanced software 14.500 €

Fleet Manager licenseres pr. pallelgfter. Opgraderingen til Advanced software
installeres nemmest pa fabrikken, nar pallelgfteren bestilles. En partner kan installere
den senere, men kunder ma ikke selv udfere installationen.

Fleet Manager eller et VDA 5050-fladestyringslag fra en
tredjepart

J1600 understgtter VDA 5050 fuldt ud, og The Mobile Robot Company samarbejder
med etablerede udbydere af VDA 5050-fladestyring. Lagre, der allerede bruger eller
planleegger at bruge en flade med robotter fra flere leverandgrer under et VDA 5050-
lag, kan integrere J1600 i dette lag. Drgft under afklaringen af projektets omfang med
The Mobile Robot Company eller din partner, hvilken fladelasning der passer til dit
lager.

Konfiguration og idriftsaettelse

Konfiguration af Fleet Management System kan tilkgbes til installations- og
idriftseettelsespakken (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integratio
n/system-integrator-technical-guide/#commissioning-services), Som ogsa omfatter oprettelse
af afseetningspunkter (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/installation/mapping-
and-drop-point-setup/), validering af opgaver og sikkerhed, oplaering af operatarer og
accepttest. Ved problemer efter idriftseettelsen kan partnerne bruge fejlfinding_af
integrationen (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/integratio

n-troubleshooting/).
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Integration med eksterne systemer

Denne side beskriver, hvordan J1600 forbindes med systemer uden for pallelgfteren:
lagerstyringssystemer (WMS), fladestyringssystemer, lokal software og andet udstyr.
Den er beregnet til teams, der skal beslutte, om, hvornar og hvordan der skal
integreres.

Integration er et valg, ikke et krav

J1600's grundleeggende arbejdsgang (https://info.mobilerobot.com/da-dk/products/j1600/ho
w-it-works/) — opret et kort ved at kare, gem lokationer (https://info.mobilerobot.com/da-dk/
documentation/getting-started/saving-the-first-location/), 0g start opgaver fra touchskaermen
— kraever hverken WMS, fladestyring, Wi-Fi (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentati
on/installation/network-and-wi-fi-requirements/) eller et IT-projekt. Valgfri frem for
obligatorisk systemintegration er et grundlaeggende designprincip (https://info.mobilerob
ot.com/da-dk/company/about/our-approach-to-automation/): En installation kan fungere
selvsteendigt i hele sin levetid eller udvides til et forbundet system, nar behovet
vokser.

Det har betydning for omkostningerne. Fuld automatisering af et palleflow kraever
typisk integration mellem WMS og fladestyring, preecise lastdata og stramt styrede
processer. Nar operatgren bevarer kontrollen, kan J1600 undvaere dette lag i de fleste
installationer. Se automatisering_ med operatgren i kontrol (https://info.mobilerobot.com/da-
dk/documentation/concepts/human-in-the-loop-automation/).
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Tilgaengelige integrationsmuligheder

Graenseflade

VDA 5050 (https://info.mobilerobo
t.com/da-dk/documentation/technic

al-integration/vda-5050-documenta

tion

REST API (https://info.mobilerobot.c
om/da-dk/documentation/technical-

integration/rest-api-documentation/)

Fleet Manager (https://info.mobiler

obot.com/da-dk/documentation/tec

hnical-integration/fleet-manager-gui

de/)

Brug den til

Fladdekoordinering, herunder flader med
keretgjer fra flere producenter under ét
kompatibelt flAdestyringssystem

Direkte integration med anden software
og andet udstyr

Koordinerede installationer med flere
J1600 og avanceret
opgaveplanleegning

Kraever

Advanced
software

Advanced
software

Licens pr.
J1600

Opgraderingen til Advanced software (https://info.mobilerobot.com/da-dk/products/software/

advanced-software/) (14.500 € i vejledende slutbrugerpris) omfatter VDA 5050, REST
API, avanceret opgaveplanleegning og avanceret systemintegration med anden

software og andet udstyr. Det er nemmest at installere opgraderingen pa fabrikken
sammen med bestillingen af J1600. En partner kan eftermontere den, men kunder kan

ikke selv installere den.

Hvem udfegrer integrationen

Integration med anden software og andet udstyr tilbydes som et tilvalg til den fem
dage lange installations- og idriftseettelsespakke (https://info.mobilerobot.com/da-dk/docu

mentation/technical-integration/system-integrator-technical-guide/) (10.000 € i vejledende

slutbrugerpris). Pakken omfatter ogsa gennemfarlighedsvurdering, afleveringspunkter,
validering af opgaver og sikkerhed, undervisning og overtagelsesprgvning. Vejledende
pris for teknisk support pa stedet er 2.400 € pr. dag plus rejseomkostninger. Partnere
og The Mobile Robot Company udfgrer dette arbejde. Kontakt din partner eller
hello@mobilerobot.com for at afklare projektets omfang.

Typisk udvidelsesforigb

1. Start uden integration. En J1600, Standard software (https://info.mobilerobot.com/da
-dk/products/software/standard-software/) 0g indleer-og-gentag_ (https://info.mobilerobot.c
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om/da-dk/documentation/concepts/teach-and-repeat/)-opgaver. Veerdi fra fgrste dag
uden integration (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/results/lower-integration-

complexity/).

2. Forbundne funktioner. Tilfgj Wi-Fi for at bruge come-to-me (https://info.mobilerobot.
com/da-dk/applications/scenarios/come-to-me/) (tilkald J1600 fra en mobilapp eller
webgraenseflade) og automatisk opladning.

3. Flade og systemer. Opgrader til Advanced software for at bruge VDA 5050, REST
APl og Fleet Manager, nar der tilfgjes flere J1600 eller eksterne systemer.

Se eksempler pa arbejdsgange (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-i
ntegration/example-workflows/) for konkrete opgavemgnstre pa hvert trin.
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Eksempler pa arbejdsgange

Denne side samler J1600's standardopgavemgnstre og komplette arbejdsgange. Brug
den til at finde en opgavetype, som J1600 allerede understgtter, og som passer til
materialeflowet pa dit driftssted.

Standardarbejdsgangen for levering

Den mest almindelige opgave bestar af manuel palleoptagelse og autonom levering (ht
tps://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/scenarios/manual-pickup-and-autonomous-deliver
y/), afseetning i gulvniveau og retur til udgangspunktet (https://info.mobilerobot.com/da-dk/
applications/scenarios/deliver-and-return/):

1. Optag manuelt en understgttet palle eller lastbeerer (https://info.mobilerobot.com/da-d
k/products/j1600/pallet-and-load-compatibility/).

2. Abn oprettelse af opgaver pa touchskaermen.

3. Veelg opgavetypen og en gemt afsaetningslokation.

4. Veelg, hvad der skal ske efter leveringen: Kar tilbage til udgangspunktet, ker til en
anden lokation eller en parkeringslokation, eller stop og vent.

5. Start opgaven.

6. Robotten beder dig skifte til autonom tilstand. Bekraeft med den fysiske
start-/genoptag-knap.

7. Treed veek, nar brugerfladen beder dig om det.

8. J1600 karer autonomt (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/user-guides/aut
onomous-operation/), karer uden om forhindringer, afseetter pallen i gulvniveau og
udfgrer den valgte handling efter leveringen.

Ruten kan veere fa meter eller langt over 100 meter — arbejdsgangen er den samme.
Pallen optages altid manuelt, og ved autonom levering afseettes den altid i gulvniveau.
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Navngivne opgavemgnstre

Monster

Boomerang

Simple ABC
Drop and wait

Deliver and
park

Multi-point to
multi-point

Come to me

Funktionsmade

Lever til en destination, og vend derefter
tilbage til udgangspunktet/operataren

Lever fra A til B, og kar derefter videre til C
Lever, afseet pallen, og bliv pa destinationen

Afseet pallen, og fortseet derefter til en
defineret parkeringslokation

Kombiner frit gemte lokationer til cross-
docking og skiftende materialeflow

Tilkald robotten til en lokation fra en
mobilapp eller webgreenseflade

Softwareniveau

Basisautomatisering

Basisautomatisering

Basisautomatisering

Basisautomatisering

Basisautomatisering

Avanceret
automatisering

Du opretter en lokation ved at kare til stedet og trykke pa Gem lokation — se
indleering_og_gentagelse (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/concepts/teach-an

d-repeat/). Gemte lokationer kan kombineres frit: Du behgver ikke indlaere alle
variationer fra A til B, og softwaren seetter ingen greense for antallet af gemte
lokationer (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/user-guides/location-managemen

t/).

Arbejdsgang ved forste opsaetning

1. Teend J1600, og folg vejledningen pa skaermen.

2. Kgr manuelt rundt pa driftsstedet (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/get

ting-started/creating-the-first-map/) med styrearmen. Robotten indleerer og opdaterer

lebende sit 3D-kort.

3. Kar til hver gnsket autonom lokation til afseetning_i gulvniveau (https://info.mobilerob
ot.com/da-dk/documentation/installation/mapping-and-drop-point-setup/).

4. Tryk pa Gem lokation, navngiv lokationen, og gentag dette for hver destination.

Eksempel: Kar til en palleplads, gem den som "Palleplads 1", opret en opgave med
Drop Pallet at Location, veelg stop 0g vent (https://info.mobilerobot.com/da-dk/application
s/scenarios/deliver-and-wait/), start opgaven, bekraeft autonom tilstand, og treed tilbage.

The Mobile Robot Company — Knowledge Center

20/21


https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/concepts/teach-and-repeat/
https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/concepts/teach-and-repeat/
https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/user-guides/location-management/
https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/user-guides/location-management/
https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/user-guides/location-management/
https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/getting-started/creating-the-first-map/
https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/getting-started/creating-the-first-map/
https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/installation/mapping-and-drop-point-setup/
https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/installation/mapping-and-drop-point-setup/
https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/scenarios/deliver-and-wait/
https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/scenarios/deliver-and-wait/

Arbejdsgange for opladning

¢ Manuel opladning (https://info.mobilerobot.com/da-dk /documentation/user-guides/ch
arging/): Tilslut opladeren i en pause, eller nar maskinen ikke er i brug, ligesom
med en almindelig elektrisk pallelgfter.

e Automatisk opladning (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/scenarios/a
utomatic-charging/) (avanceret automatisering): Robotten kgarer til stationen og
placerer sig korrekt, hvorefter ladetilslutningen kgres ud mod ladepladerne pa
karetgjet. Det muligger mellemladning, nar robotten ikke udferer en opgave.

Eksempler pa materialeflow

¢ Varemodtagelse (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/use-cases/inboun
d-receiving/): Aflees lastbilen manuelt, og send derefter pallen autonomt til kontrol
eller lagerplacering.

¢ Produktionsforsyning (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/use-cases/p
roduction-supply/): En operatar plukker eller klargar en palle. J1600 leverer
materialerne til produktionslinjen efter behov.

¢ Cross-docking (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/use-cases/cross-doc
king/): Flyt paller mellem flere udgangspunkter og destinationer ved at kombinere
gemte lokationer — uden en saerskilt opgave for hvert par.

e Midlertidig opbevaring (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/use-cases/
temporary-storage/): Opret midlertidige lagerlokationer pa fa minutter, nar behovet
aendrer sig.

e Styring af buffer- og klarggringsomrader (https://info.mobilerobot.com/da-dk/appl
ications/use-cases/buffer-and-staging-management/): Transportér mellem
produktionslinjer, klarggringsomrader og lagerzoner.

¢ Varemodtagelse-lager—-produktion—forsendelse (https://info.mobilerobot.com/d
a-dk/applications/use-cases/production-to-shipping-transport/): Automatiser de
lange transportstreekninger, der forbinder almindelige lagerzoner.

Se oversigten over J1600 (https://info.mobilerobot.com/da-dk/products/j1600/overview/) for
de miljger, som disse materialeflow egner sig til. Se integrationsoversigten (https://info.
mobilerobot.com/da-dk/documentation/technical-integration/integration-overview/) for
integration af arbejdsgange med fladestyring eller driftsstedets software.
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