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Falsomme eller ustabile laster

Nogle laster ma aldrig tages op pa autopilot: tender, veeskebeholdere, stakke med hgijt
tyngdepunkt, skrgbelige varer og skeevt leessede paller. JI600 lgser dette ved at dele
opgaven op. Operataren bruger sin erfaring og situationsfornemmelse under optagning
0g mangvrering pa trange steder. J1I600 overtager kun den gentagne kgrsel mellem
disse arbejdstrin.

Den manuelle del: vurdering ved gaflerne

| manuel tilstand (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/user-guides/manual-operat
ion/) betjenes J1600 som en almindelig elektrisk pallelgfter, og operatgren har fuld
kontrol:

¢ Stabilitetsvurdering for lgft — identificér laster med hgjt tyngdepunkt,
skaevheder eller darlig stabling.

¢ Kontrol af tilstanden — opdag beskadigede paller, knuste hjgrner eller leekager
for transport.

¢ Kontrolleret loft. Gaffelhastighederne (https://info.mobilerobot.com/da-dk/products/j16
00/dimensions-and-performance/) er ngje afstemt: 0,10 m/s ved lgft uden last, 0,08
m/s ved lgft med fuld last, 0,08 m/s ved seenkning uden last og 0,12 m/s ved
saenkning med fuld last.

* Mangvrering pa trange steder omkring forhindringer og andre laster samt ved
snaevre tilkarsler, mens palledetektering og valg af hgjde styres manuelt.

* Den ngdvendige hgjde — manuel optagning og afsaetning op til 1.600 mm.
Operatgren placerer manuelt tander og bure, der star vanskeligt tilgeengeligt.

Demonstrationer af denne anvendelse med tgnder viser netop dette mgnster: manuel
vurdering under den fglsomme del og derefter autonom transport over afstanden.

Den autonome del: jeevn og forudsigelig karsel

Nar lasten star sikkert pa gaflerne, veelger operataren destinationen, bekraefter
autonom tilstand (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/user-guides/autonomous-o
peration/) og treeder veek. Den autonome del er konstrueret med henblik pa stabilitet:
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e kun afsaetning i gulvniveau — J1600 seetter aldrig lasten af autonomt fra hgjden;

e karsel pa plant gulv (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/planning/route-and-fl
oor-suitability/) (O % stigeevne i autonom tilstand) — ingen haeldninger eller
leessebroer i autonom tilstand;

e ensartet, repeterbar kagrsel med op til 5,4 km/h og forhindringsundgaelse (https://in
fo.mobilerobot.com/da-dk/products/ji600/navigation-and-obstacle-avoidance/);

¢ en lastdetekteringssensor (https://info.mobilerobot.com/da-dk/safety-compliance/safety-f
unctions/load-detection/) 0g et hastighedsafhaengigt 360-graders sikkerhedsfelt
under hele karslen — se sddan fungerer sikkerheden pa J1600 (https://info.mobilerob
ot.com/da-dk/safety-compliance/safety-overview/how-j1600-safety-works/).

Virksomhedens testfacilitet i Kabenhavn (https://info.mobilerobot.com/da-dk/company/locati
ons/test-and-demonstration-facility/) validerer denne funktion med bevidst vanskelige
testscenarier, herunder vandfyldte laster pa ujsevne gulve fra virkelige driftsmiljzer.

Understgttede lastbaerere

Falsomme laster leveres ofte pa lastbaerere, der ikke falger standardmal. J1I600 kan
handtere alle lastbaerere med aben bund, der kan laftes med gafler og holder sig inden
for maskinens arbejdsomrade — herunder abne bure, tender pa lastbserere med aben
bund og formater ud over europaller — afhaengigt af bundgeometri, starrelse, stabilitet
og operatgrens vurdering. Der findes ingen generel godkendelse af alle lastbaerere
eller farlige materialer. Se Abne bure o0g_alternative lastbeerere (https://info.mobilerobot.co
m/da-dk/applications/use-cases/open-cages-and-alternative-load-carriers/) for de preecise
greenser.

Relateret laesning

e Hele arbejdsgangen fra optagning til levering: Manuel optagning og autonom
levering (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/scenarios/manual-pickup-and-auto

nomous-delivery/)

¢ Alle vurderinger, som fortsat foretages af operategren: Handtering af undtagelser
0g uregelmaessige laster (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/scenarios/handl

ing-exceptions-and-irregular-loads/)

e Konceptet bag opdelingen: Dual Mode (https://info.mobilerobot.com/da-dk/products/j160
O/dual-mode/) 0g automatisering med operatgren i kontrol (https://info.mobilerobot.co
m/da-dk/documentation/concepts/human-in-the-loop-automation/)
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