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Automatisering i eksisterende anlaeg

Et brownfield-anleeg er et eksisterende anleeg, hvor processer og layout ikke er
udformet til ny automatisering. De fleste lagre (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applicatio
ns/industries/warehousing/) 0g fabrikker (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/industr
ies/manufacturing/) er brownfield-anlaeg. Deres faktiske forhold — skiftende layout,
blandet feerdsel, ujsevne gulve og manglende gnske om et byggeprojekt — er netop
det, J1600 er udviklet til.

Ingen infrastruktur - helt bevidst
J1600 kreever intet, der skal bygges, monteres eller indlejres:

¢ ingen skinner, ledninger, magneter eller reflektorer;
¢ ingen bygningseendringer;
o Wi-Fi er valgfrit til grundleeggende brug_(https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentat

ion/installation/network-and-wi-fi-requirements/);

e ingen obligatorisk integration med lagerstyringssystem, fladestyringssystem eller
IT-systemer (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/results/lower-integration-comp
lexity/);

e klar til brug ved levering med typisk opseetning pa fa timer eller én dag afhaengigt

af omfanget (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/planning/deployment-scope-e
xamples/).

Navigationen anvender 3D LiDAR SLAM (https://info.mobilerobot.com/da-dk/products/j1600/
navigation-and-obstacle-avoidance/) pa en industriel NVIDIA Jetson Al-computer. Robotten
opbygger og opdaterer lgbende et tredimensionelt kort, mens en operatar kgrer den.
Derefter bestemmer den sin position og planleegger selv ruter til gemte lokationer. 3D-
kortleegning er udviklet til at give starre preecision og driftssikkerhed end traditionel
2D-navigation i komplekse eller skiftende miljger. Den scanner strukturer i
omgivelserne i hgjder pa op til 70 m over kgretgjet.

Nar layoutet aendrer sig

Gulvarealer i eksisterende anleeg eendrer sig: Paller placeres midt i en gang, reoler
flyttes, og seesonomrader (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/use-cases/tempora
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ry-storage/) abnes og lukkes. J1600 handterer dette pa tre mader:

1. Den finder vej uden om forhindringer. Modellen af omgivelserne opdateres
lebende, og robotten navigerer uden om det, der star i vejen — se Dynamiske
rutesendringer (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/scenarios/dynamic-route-ch
anges/).

2. Operatgrerne kan genindlaere pa fa minutter. Et flyttet afsaetningssted
opdateres ved at kare derhen og trykke pa Gem lokation — uden en
automationsspecialist og uden et omprogrammeringsprojekt. Se Midlertidig
opseetning af lokationer (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/scenarios/tempo
rary-location-setup/).

3. Operatgren er altid en del af processen. Alt det, der opstar pa anleegget, og
som automatiseringen ikke selv skal tage stilling til — en blokeret gang, en
beskadiget palle eller en midlertidig lagerplads — handteres ved straks at
overtage manuelt. Se Handtering af undtagelser og uregelmaessig last (https://info.
mobilerobot.com/da-dk/applications/scenarios/handling-exceptions-and-irregular-loads/).

Krav til gulvet

Muligheden for drift i eksisterende anleeg har malbare greenser. Autonom drift kreever:

Krav Grzense
Stigningsevne, automatisk tilstand 0 % — kun plane gulve
Stigningsevne, manuel tilstand 5 % uden last / 3 % ved fuld last
Maksimal overkgrbar forhgjning 25 mm (1in)
Maksimal overkgrbar spalte 20 mm (0,8 in)
Gulvets planhed/vandrethed TR34 FM3 / FF 25, FL 20
Temperatur 5-40 °C (41-104 °F), indendgrs
Luftfugtighed 20-80 %, ikke-kondenserende
Kapslingsklasse P21

Virksomheden validerer bevidst under kraevende forhold — dens test- og
demonstrationsanleeg_i Kgbenhavn (https://info.mobilerobot.com/da-dk/company/locations/te
st-and-demonstration-facility/) har gulve med bevidst indbyggede ujeevnheder som i
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virkelige driftsmiljger — men ovenstdende greenser geelder stadig for
implementeringer. Alle oplysninger: Tekniske specifikationer for J1600 (https://info.mobil
erobot.com/da-dk/products/j1600/technical-specifications/).

Trinvis af natur

Automatisering af eksisterende anleeg med J1600 begynder med ét transportflow —
ofte en enkelt arbejdscelle (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/use-cases/local-w
ork-cell-automation/), varemodtagelsesbane (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/u
se-cases/inbound-receiving/) eller transportstreekning fra lager til produktion (https://info.m
obilerobot.com/da-dk/applications/use-cases/warehouse-to-production-transport/) — og udvides
lokation for lokation. Avancerede automatiseringsfunktioner (automatisk opladning_(htt
ps://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/scenarios/automatic-charging/), come-to-me (http

s://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/scenarios/come-to-me/), VDA 5050 (https://info.mob
ilerobot.com/da-dk/products/software/vda-5050/)-fladestyring og APl'er) er tilgeengelige,
nar anvendelsen skaleres, men er aldrig pakreevet fra forste dag. Se oversigten over
J1600 (https://info.mobilerobot.com/da-dk/products/j1600/overview/).
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