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Drift i omrader med taet trafik

Lagergulve er feelles arbejdsomrader: Personer feerdes til fods, pallelaftere krydser
hinandens ruter, og gods placeres, hvor der er plads. J1600 er konstrueret til at kare
autonomt i denne trafik — med et certificeret beskyttelsesfelt omkring kgretgjet — og
til at overlade de mest kaotiske situationer til en person.

Beskyttelsesfeltet

e Et 360-graders sikkerhedsfelt omgiver karetgjet og understatter autonom
korsel bade fremad og bagleens.

¢ To 2D-sikkerheds-LiDAR-scannere, én foran og én bagp3, leverer certificeret
persondetektering (https://info.mobilerobot.com/da-dk/safety-compliance/safety-function
s/person-detection/) — uafhaengigt af 3D-navigations-LiDAR'en og RGB Al-kameraet
(https://info.mobilerobot.com/da-dk/safety-compliance/safety-overview/navigation-sensors-vs
-safety-sensors/), som indgar i navigationssystemet.

* Feltet er hastighedsafhaengigt: Det udvides, nar kgrehastigheden stiger, og
tilpasses, nar karetgjet seenker farten.

e Bla lysstriber projicerer det aktuelle beskyttede omrade ned pa gulvet, sa
personer i neerheden hurtigt kan se zonen. Hvidt lys betyder, at kgretgjet er i
manuel tilstand.

Persondetekteringen i sikkerhedsfeltet og bremsesystemet (https://info.mobilerobot.com/d
a-dk/safety-compliance/safety-functions/braking/) er klassificeret til Performance Level d (ht
tps://info.mobilerobot.com/da-dk/safety-compliance/safety-functions/performance-levels/).
Tilpasning_af sikkerhedsfeltets starrelse (https://info.mobilerobot.com/da-dk/safety-complian
ce/safety-functions/safety-field-adjustment/) er ogsa klassificeret til PL d. En uafheengig
sikkerhedsstyring, tre ngdstopknapper, en mavekontakt til stop og tilbagekgrsel samt
certificerede motorstyringer og encodere fuldender sikkerhedsarkitekturen — se
sadan fungerer sikkerheden pd J1600 (https://info.mobilerobot.com/da-dk/safety-complianc
e/safety-overview/how-j1600-safety-works/).

Karsel blandt personer

Ved et offentligt testarrangement sendte en farstegangsbruger J1600 ud pé en
leveringsopgave (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/customer-stories/video-case-s
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tories/) 0og sa den finde vej uden om personer undervejs — det er
standardfunktionalitet, ikke et opvisningsnummer. Navigationen med 3D LiDAR SLAM
(https://info.mobilerobot.com/da-dk/products/j1600/navigation-and-obstacle-avoidance/)
opdaterer labende sin model af omgivelserne og karer uden om bade beveaegelige og
stillestaende forhindringer med op til 5,4 km/t. Der kan defineres foretrukne
karezoner, s autonom trafik holdes i mere sikre korridorer gennem travle
produktionsomrader. Se Dynamiske rutesendringer (https://info.mobilerobot.com/da-dk/appl

ications/scenarios/dynamic-route-changes/).

For enhver autonom karsel (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/user-guides/aut
onomous-operation/) starter, bekreefter operatgren skiftet af tilstand (https://info.mobilerob
ot.com/da-dk/safety-compliance/safety-overview/manual-and-autonomous-mode-safety/), 09
J1600 beder operatgren om at treede veek — autonom karsel starter aldrig uventet.

Nar taet trafik bliver kaotisk

Der er forskel pa trafik og fastlast treengsel. Et overfyldt varemodtagelsesomrade
uden en fri kgrebane kreever menneskelig vurdering: Tag fat i styrestangen —
overtagelsen sker med det samme — og kgr pallen igennem manuelt (https://info.mobiler
obot.com/da-dk/documentation/user-guides/manual-operation/). Karsel pa meget
uoverskuelige og overfyldte gulvarealer er en af de opgaver, der bevidst er overladt til
mennesker. Se Handtering af undtagelser og_uregelmaessig last (https://info.mobilerobot.c
om/da-dk/applications/scenarios/handling-exceptions-and-irregular-loads/) 0g Kombineret
manuel og autonom drift (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/scenarios/mixed-ma

nual-and-autonomous-work/).

Hvor dette er vigtigst

e Cross-docking (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/use-cases/cross-docking/)
pa arealer med opstillet gods og konstant trafik

e Varemodtagelse (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/use-cases/inbound-receiv
ing/) i spidsbelastningsperioder under afleesning

e Produktionsomrader (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/use-cases/productio
n-supply/), hvor autonom trafik deler korridorer med produktionsmedarbejdere

e Udgaende opstillingsomréder (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/use-case
s/buffer-and-staging-management/), nar forsendelsesmaengden stiger

Der offentligggres ingen kurver for bremseleengde eller tabeller over
sikkerhedsafstande. Den aktuelle produktdokumentation geelder som grundlag for
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beslutninger om implementering. Det lagdelte design er beregnet til at ggre
transporten mere forudsigelig og kan reducere arbejdsulykker (https://info.mobilerobot.co

m/da-dk/applications/results/safety-improvements/) sammenlignet med manuel
pallehandtering.
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