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Mindre manuel gang

"Automatiser gaarbejdet” er et centralt designprincip (https://info.mobilerobot.com/da-dk/c
ompany/about/our-approach-to-automation/) for J1600. Produktet forsgger ikke at
automatisere alle aspekter af pallehandtering — det fjerner den gentagne transport,
som fylder operatgrens arbejdsdag uden at skabe veerdi.

Gangproblemets omfang

Palletransport er en omfattende aktivitet med en lav grad af automatisering_(https://inf
o.mobilerobot.com/da-dk/documentation/concepts/pallet-automation-fundamentals/): Der
saelges hvert ar over en million pallelgftere pa verdensplan, heraf mere end 300.000
alene i Europa, og over seks millioner mennesker bruger pallelgftere i deres daglige
arbejde. Kun omkring 1% af pallehandteringen er automatiseret. For de fleste af disse
seks millioner mennesker betyder hver flyttet palle, at de skal ga hele ruten med den —
i begge retninger.

Det aendrer sig med J1600

Med J1600 (https://info.mobilerobot.com/da-dk/products/ji600/overview/) slipper operatgren
for at ga den gentagne del af opgaven:

1. Operatgren henter pallen manuelt (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/scena
rios/manual-pickup-and-autonomous-delivery/) — den del, der kraever vurdering.

2. Operatgren veelger en gemt destination pa touchskaermen, bekreefter autonom
tilstand og treeder veek.

3. J1600 tilbageleegger i stedet ruten: Den karer autonomt, undgar forhindringer,
seetter pallen ned i gulvniveau og vender tilbage, parkerer, venter eller fortseetter
som konfigureret.

Uanset om ruten er fa meter eller over 100 meter, skal operatgren nu ikke gé noget af
den. | det almindelige "boomerang”-opgavemgnster (https://info.mobilerobot.com/da-dk/ap
plications/scenarios/deliver-and-return/) vender J1600 tilbage til operatgren for at hente
den neeste palle, mens operatgren fortsaetter arbejdet ved afhentningsstedet — losser
en lastbil, klarggr den naeste last eller udfgrer en helt anden opgave.
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Effekten for medarbejderne

At fjerne gentagen gang gger medarbejdertilfredsheden og reducerer ikke kun
omkostningerne: mindre traettende og ensformig beveegelse og mere tid til arbejde,
der kreaever vurdering og kompetencer. Virksomhedens holdning er, at robotter skal
hjeelpe operatgrerne frem for at erstatte dem — operatgren bevarer kontrollen over
opgaven og star fortsat for afhentning og handtering af undtagelser (https://info.mobilero
bot.com/da-dk/applications/scenarios/handling-exceptions-and-irregular-loads/), mens den
ensformige transport overlades til J1600. Se automatisering_ med operataren i kontrol
(https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/concepts/human-in-the-loop-automation/).

Gang, der fortsat er ngdvendig

Ikke al transport skal udfgres af J1600. Laessebroer og ramper (J1600 kan ikke kare
autonomt péa stigninger), omrader med teet trafik, forkert placerede paller og akutte
aendringer i prioriteringen er situationer, hvor det er hurtigst og sikrest, at en person
gar hen og overtager med styrestangen. J1600 understgtter gjeblikkelig manuel
overtagelse, netop sa den resterende gang begraenses til sjeeldne situationer, hvor den
er ngdvendig.

Relaterede sider

¢ Produktivitetsforbedringer (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/results/produ
ctivity-improvements/) — samme effekt malt i operatartid

o Sikkerhedsforbedringer (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/results/safety-im
provements/) — treethed og risiko ved handtering
e Varemodtagelse (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/industries/goods-receivin

g/) — et vareflow, hvor gang mellem leesserampe og lagerplads udggr den stgrste
del
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