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Egnethed af driftsstedet

J1600 er konstrueret til eksisterende indendars bygninger og kreever ingen
bygningseendringer, skinner, ledninger eller reflektorer. Driftsstedet skal dog opfylde
en reekke miljgmaessige og fysiske krav til autonom drift. Denne side angiver kravene,
sa du kan vurdere en bygning far en afprgvning eller idriftseettelse.

@ FORELDBIGE SPECIFIKATIONER

Specifikationerne fra januar 2026 pa denne side er forelgbige og kan blive
aendret. Kontrollér greenseveerdierne i den aktuelle produktdokumentation, far du

treeffer beslutning om idriftseettelse.

Driftsmiljg

Parameter
Placering
Driftstemperatur

Relativ
luftfugtighed

Kapslingsklasse

Krav

Indendgars

5-40 °C (41-104 °F)

20-80 %, ikke-kondenserende

IP21 — beskyttet mod genstande over 12,5 mm og lodret dryppende
vand

IP21 udelukker omrader med nedspuling, vandsprgijt og stdende vand pa ruten.
Uopvarmede omrader, hvor temperaturen falder til under 5 °C — herunder frostlagre —
ligger uden for driftsomradet (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/installation/o

perating-environment-requirements/).
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Gulve

Parameter
Maksimal stigning, automatisk tilstand
Maksimal stigning, manuel tilstand, uden last
Maksimal stigning, manuel tilstand, med fuld last
Maksimal hgjde pa passageegnede ujsevnheder
Maksimal bredde pa passageegnede mellemrum

Gulvets planhed/niveau

Krav
0° / 0 % — kun plane gulve
286°/5%
1,72°/ 3 %
25 mm (1in)
20 mm (0,8 in)

TR34 FM3 (FF 25 / FL 20)

Autonom tilstand er kun beregnet til plane gulve. Kgreplader og ramper skal fortsat
passeres manuelt. Se Egnethed af rute 0og gulv (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applicati

ons/planning/route-and-floor-suitability/) for at vurdere hele ruten.

Plads og friplads

Planleeg gange, dgrabninger og vendearealer ud fra kgretgjets mal (https://info.mobilerob

ot.com/da-dk/documentation/technical-reference/dimensions/):

Parameter
Karetgjets leengde
Koretgjets bredde
Karetgjets hgjde med seenkede gafler
Kgretgjets hgjde med gaflerne i maksimal hgjde
Venderadius

Frihgjde

Metrisk Britisk/amerikansk
1.893 mm 75in
850 mm 33in
2.060 mm 81in
2.350 mm 93in
1.501 mm 59in
30 mm 1,2 in

LiDAR-enheden til 3D-navigation scanner bygningsdele i hgjder op til 70 m over
karetgjet. J1I600 bestemmer derfor sin position ud fra selve bygningen — ogsa i

bvgninger med hgijt til loftet.
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Opladningssteder

Planleeg en af to opladningsl@gsninger (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/use
r-guides/charging/):

¢ Manuel opladning: En oplader tilsluttes i pauser eller perioder uden drift pa
samme made som ved opladning af en elektrisk pallelgfter. Reservér en
parkeringsplads (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/scenarios/deliver-and-par
k/) i neerheden af en stikkontakt.

e Automatisk opladning (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/scenarios/a
utomatic-charging/): Med den automatiske oplader, der fas som ekstraudstyr, karer
J1600 til stationen og kobler sig selv til for at lade op i ledige perioder. Reservér
gulvplads til stationen (https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentation/installation/char
ger-installation/). Opsaetningen udfares pa installationens dag 1, hvis den
automatiske oplader er tilkgbt.

Batteriet er en 24 V, 200 Ah litiumjernfosfat-enhed (LiFePO4)_(https://info.mobilerobot.co
m/da-dk/documentation/technical-reference/battery-specifications/), der oplades med cirka 47
procentpoint i timen. Driftstiden overstiger otte timer ved en typisk arbejdscyklus. Se
Oplysninger om opladning (https://info.mobilerobot.com/da-dk/products/j1600/technical-specifi
cations/).

Netvaerksforbindelse

Wi-Fi er valgfrit ved grundleeggende brug_(https://info.mobilerobot.com/da-dk/documentatio
n/installation/network-and-wi-fi-requirements/), 0g integration med lagerstyringssystem,
Fleet Manager eller andre IT-systemer (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/result
s/lower-integration-complexity/) er ikke pakraevet. Driftssteder, der planleegger fladedrift
eller softwareintegration, skal have netveerksdaekning for at bruge funktionerne i
Advanced software (https://info.mobilerobot.com/da-dk/products/software/advanced-softwar
e/). Se Eksempler pd omfanget af en idriftssettelse (https://info.mobilerobot.com/da-dk/appli
cations/planning/deployment-scope-examples/).

Faktiske forhold pa driftsstedet

J1600 valideres pa virksomhedens testanleeg i Kgbenhavn (https://info.mobilerobot.com/d
a-dk/company/locations/test-and-demonstration-facility/) under bevidst uperfekte forhold,
herunder ujeevne gulve og vandfyldte testlaster. Dynamiske forhindringer, personer og
skiftende indretning handteres af 3D LiDAR SLAM-navigation med undvigelse af
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forhindringer (https://info.mobilerobot.com/da-dk/products/j1600/navigation-and-obstacle-avoida
nce/) — men ovenstaende graenser geelder stadig. Hvis forholdene pa driftsstedet
ligger teet pa en greense, skal de valideres ved en afprgvning_(https://info.mobilerobot.co
m/da-dk/applications/planning/trial-planning/) eller et proof of concept (https://info.mobilerobo
t.com/da-dk/applications/planning/proof-of-concept-planning/).
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