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Videocases

The Mobile Robot Company udgiver videoer (https://info.mobilerobot.com/da-dk/newsroom/v
ideos/full-video-library/), der viser J1600 i virkelige driftsmiljger — livedemonstrationer (h
ttps://info.mobilerobot.com/da-dk/newsroom/videos/product-demonstrations/) ved offentlige
arrangementer (https://info.mobilerobot.com/da-dk/newsroom/events/trade-shows/), en ny
bruger, der opretter en autonom opgave, eksempler pa lasthandtering og validering pa
virksomhedens testfacilitet i Kgbenhavn (https://info.mobilerobot.com/da-dk/company/locatio
ns/test-and-demonstration-facility/). Denne side samler historierne fra videoerne og linker
til hver enkelt video.

En ny bruger automatiserer en palletransport

Pa TEST CAMP INTRALOGISTICS 2026 (https://info.mobilerobot.com/da-dk/newsroom/event
s/test-camp/) i Dortmund prgvede en besggende logistikmedarbejder, som havde brugt
elektriske pallelgftere — men aldrig J1I600 — karetgjet for forste gang:

1. Hun kerte J1600 manuelt med styrestangen. Den betjenes som en almindelig
elektrisk pallelgfter. Hvide signallys angiver manuel tilstand.

2. Hun karte til et afsaetningssted, trykkede pa Gem lokation og gav lokationen
navn efter sin organisation.

3. Hun oprettede en opgave, valgte "drop pallet at location” ("seet palle pa lokation”)
og valgte retur til udgangspunktet som handling efter afleveringen.

4. Hun bekraeftede automatisk tilstand og tradte veek fra J1600.

5. J1600 kgrte autonomt, navigerede uden om personer (https://info.mobilerobot.com/da-
dk/applications/scenarios/operation-in-crowded-environments/) ved hjaelp af sit 3D-kort
over omgivelserne, satte pallen pa gulvet og karte tilbage.

Softwaren begraenser ikke antallet af gemte lokationer. Se: Kan alle automatisere en
palletransport pa fa minutter? (https://www.youtube.com/watch?v=PHBLT4Xyvyl)

Livedemonstration pa TEST CAMP INTRALOGISTICS
2026

| et interview med en fagjournalist demonstrerer CEO Emil Hauch Jensen hele
arbejdscyklussen live: manuel optagelse af en palle, lagring af en lokation, autonom
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aflevering med afseetning og retur samt sikkerhedsfeltet pa 360 grader. Han beskriver
de tre barrierer, der afholder virksomheder fra fuldautomatisering — pris, fleksibilitet
og kompleksitet — og J1600's tilgang med at automatisere omkring 80 % af det
gentagne transportarbejde (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/results/productivit
y-improvements/) frem for 100 % til en brgkdel af prisen pa et
fuldautomatiseringsprojekt. J1I600 kan seettes i drift pa omkring en time. Se:
Livedemonstration af J1600 pa TEST CAMP 2026 (https://www.youtube.com/watch?v=0vff

aluGTQE)

Handtering af dbne gitterbure, tender og falsom last

To videoer viser den fleksibilitet (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/results/opera
tional-flexibility/), der opnas ved at kombinere operatgrens vurdering med autonom
karsel:

e J1600 handterer abne gitterbure (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/use-ca
ses/open-cages-and-alternative-load-carriers/), EPAL-europaller og andre lastbeerere
med aben bund, nar de holder sig inden for starrelsesgreenserne. Se: Dual Mode
J1600 AMR: Fleksibel handtering af dbne gitterbure og europaller (https://www.yout

ube.com/watch?v=0ovIpXTxkn8Y)

¢ Ved falsom eller ustabil last (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/use-cases/s
ensitive-or-unstable-loads/), f.eks. tander, bruger operatgren manuel styring til
optagelse af lasten og mangvrering pa trange steder og overlader derefter den
lange transportstreekning til autonom tilstand. Se: Hvilke ekstra funktioner
tilbyder Dual Mode-pallelgfteren J1600? (https://www.youtube.com/watch?v=HKGV7uz

Nxlw)

Se kravene til lastens mal og veegt under Egnede paller og_laster (https://info.mobilerobot.
com/da-dk/applications/planning/pallet-and-load-suitability/).

Laft og transport ved fuld kapacitet

CTO Odin Kudahl Skovsted viser J1600 tage en palle fra 1,6 m hgjde i manuel tilstand
og transportere 1.600 kg. Se: Sddan handterer vores mobile robotter last pd 1.600 kg_i
1,6 meters hgjde (https://www.youtube.com/watch?v=7QXbmemz2i2w)
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Validering pa testfaciliteten i Kebenhavn

Virksomhedens demo- og testomrade i Kgbenhavn er indrettet med bevidst realistiske
forhold: et ujeevnt gulv, vandfyldte testlaster og flere samtidige testopstillinger.
Kunder kan besgge stedet til demonstrationer og afprgvninger. Se: Inde i vores
testfacilitet i Kgbenhavn (https://www.youtube.com/watch?v=vrrAAjAMF-8)

Se mulighederne for evaluering pa stedet under Planleegning af pilotprojekt (https://info.
mobilerobot.com/da-dk/applications/planning/proof-of-concept-planning/).

Korte vejledninger og svar

Emne Video

Sadan tilfgjer du et afseetningssted og_opretter
opgaver pa J1600 (https://www.youtube.com/watch?v=0GiO
VtdKbk8)

Lagring af et afseetningssted og
oprettelse af en opgave

Sadan oplader du din robot (https://www.youtube.com/watc
h?v=16GJO7Kbi4Y)

Manuel og automatisk opladning

Det mest almindelige Hvilken opgave udfagrer vores robot oftest? (https://www.
opgavemgnster youtube.com/watch?v=b0a0QWWNIws)

Hvad er Dual Mode? (https://www.youtube.com/watch?v=M
gmWCbdoge8)

Hvad Dual Mode er

Fungerer J1600 pé eksisterende anlseg? (https://www.yo
utube.com/watch?v=Qe5kres-IgY)

Eksisterende anleeg

Den opgave, der oftest demonstreres, er manuel optagelse og autonom aflevering (http
s://info.mobilerobot.com/da-dk/applications/scenarios/manual-pickup-and-autonomous-delivery/),
afseetning pa gulvet og retur til udgangspunktet (https://info.mobilerobot.com/da-dk/applica
tions/scenarios/deliver-and-return/). Ruten kan veere fa meter eller mere end 100 m —
princippet er det samme. Du kan finde svar pa flere produktspgrgsmal i FAQ'en om
produkt og funktioner (https://info.mobilerobot.com/da-dk/support/faq/product-and-capabilitie
s/).
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